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ELEKTRONIZACJA NAPEDOW NASTAWCZYCH

Dostrzegajac stale rosngce wymagania obiektdw regulacji w zakresie niezawodnosci i precyzji sterowania, nasz
dziat rozwoju rozpoczat na poczatku lat 90 studia nad nowoczesnym, bezstykowym sterowaniem napedéw
nastawczych. Opracowali$my typoszereg zintegrowanych elektronicznych serwosterownikéw, przeznaczonych do
montazu wewnatrz lub na zewnatrz sitownikéw elektrycznych w rozdzielniach i szafkach sterowania miejscowego.
Sterowniki typu SERVOSTER i SERVOCONT zdobyty sobie popularnos¢ dzieki ich niezawodnos$ci, ewidentnym
oszczednos$ciom ekonomicznym, zwigzanym z ich stosowaniem, oraz unikalnym funkcjom, ktérych nie jest w stanie
zrealizowac zadne klasyczne pole stycznikowo-przekaznikowe. Do funkcji tych nalezy zaliczy¢ zdalne elektryczne
odzyskowe hamowanie silnika, ktére catkowicie eliminuje wybieg napedu i pozwala zdemontowac uciazliwe
w eksploatacji hamulce elektromechaniczne. Dostepna jest réwniez diagnostyka stanu pola i napedu oraz we-
wnetrzne powielenie stanu wytgcznikdéw krancowych, pozwalajgce uniknac ich dublowania w sitowniku.
Efektem ekonomicznym stosowania serwosterownikéw jest radykalne uproszczenie uktadéw sterowania nape-
dow, generujgce oszczednosci w okablowaniu. Redukcji ulegajg réwniez naktady na tablice, szafy sterownicze
i powierzchnie rozdzielni. Ponadto, dzieki precyzyjnemu pozycjonowaniu, znacznie ogranicza sie zuzycie samych
napeddw oraz armatury.

Obecnie juz ponad 20 duzych obiektéw energetycznych w Polsce jest catkowicie sterowanych naszymi serwoste-
rownikami w zakresie uktadow regulacyjnych oraz odcinajacych, w tym: 2 bloki energetyczne 500 MW, 6 blokéw
360MW, 14 blokéw 200 MW i 5 blokéw 100 MW.

Niniejsze opracowanie zawiera opis techniczny sterownikdéw uniwersalnych SERVOSTER-04, SERVOSTER-05
i SERVOSTER-06, obstugujgcych napedy regulacyjne i odcinajgce. SERVOSTER-06 wyrdznia od pozostatych
sterownikéw separowane galwanicznie od sieci, bezpieczne napiecie na stykach, o wartos$ci 48VDC. Dostepne sg
serwosterowniki wyposazone w modut sterowania sygnatem analogowym SERVOSTER-06A oraz zawierajace
interfejs Profibus SERVOSTER-06P.



STEROWNIK NAPEDOW REGULACYJNYCH SERVOSTER-04

PRZEZNACZENIE | REALIZOWANE FUNKCIE

SERVOSTER-04 jest zintegrowanym elektronicznym sterownikiem napedow regulacyjnych. Stuzy do bezstykowego
zdalnego sterowania napedami elektrycznymi z silnikami tréjfazowymi o mocy do 2,5 kW. Realizuje wszystkie
funkcje logiczne oraz tgczeniowe wymagane dla sitownika regulacyjnego, w tym:
* bezstykowe zatgczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika napedu pod obcigzeniem

(przetaczanie w punkcie zerowym napiecia sieci),
e zdalne elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,
e sterowanie trojstawne bezposrednio ze sterownika PLC, stacyjki lub systemu,
® automatyczne zatrzymanie sitownika w potozeniach kraricowych,
® automatyczne zatrzymanie sitownika przy braku gotowosci elektrycznej,
e wspotpraca z wytgcznikami drogowymi, momentowymi i termostatem silnika,
e powielenia wytgcznikéw kraricowych,
e sygnalizacja LED stanu pola napedu oraz stanu gotowosci elektrycznej,
e wewnetrzne zabezpieczenie zwarciowe i zanikowo-fazowe.

BUDOWA | MONTAZ

Sterownik posiada obudowe nalistwowg wykonang z NORYLU 94VO, przystosowang do montazu na typowej
listwie DIN 35 mm. Nalezy umiesci¢ go w szafie sterowniczej lub w innym miejscu, zapewniajgcym ochrone
przed wptywem warunkdw atmosferycznych. Maksymalny przekréj przytaczanych przewoddw wynosi 2,5 mm?2.
Po obu stronach obudowy umieszczone sg wielowtyki WAGO z opisem wejs¢ i wyjsé. Widok ogdlny i wymiary
sterownika podano na rysunku.

Na tabliczce czotowej sterownika umieszczone s3:

e pokretto regulacji czasu hamowania ze skalg 0+70 ms;

e diody sygnalizacyjne:

e GE- 1 x LED niebieska,

e kontrola faz - 1 x LED zielona,

® S0 i Sz - kierunek sterowania - 2 x LED zielona,

¢ Kontrola bezpiecznikéw - 1 x LED czerwona,

¢ Ko, Kz, Mo, Mz - stan wytgcznikéw drogowych i momentowych sitownika - 4 x LED zielona,

e T - stan termostatu silnika - 1 x LED czerwona.

SERVOSTER-04 jest produkowany w wersjach do 1,5 kW i do 2,5 kW mocy silnika. Wersje te réznig sie gtebokoscia
obudowy. Wersja do 2,5 kW posiada radiator wbudowany pomiedzy serwosterownik a uchwyty mocowania do
listwy DIN35 mm. Na radiatorze znajduje sie zacisk zerowania ochronnego PE.

DZIALANIE

SERVOSTER-04 realizuje sterowanie w oparciu o nastepujgce sygnaty:
Sterowanie zdalne, napiecie 24 VDC o dowolnej polaryzacji, pobdr prgdu 12 mA.
¢ sterowanie zdalne w kierunku otworz (So) - podanie napiecia pomiedzy [13] i [14],
e sterowanie zdalne w kierunku zamknij (Sz) - podanie napiecia pomiedzy [15] i [14].
Warunki sterowania zdalnego, napiecie 230 VAC, pobdr pradu 12 mA:
e wytgczniki kraricowe i momentowe zwarte obecnos¢ napiecia na [23, 24, 25, 26],
e termostat silnika zwarty - obecnos¢ napiecia na [27].
Warunki dodatkowe sterowania:
¢ obecnos¢ napiecia zasilajgcego 230 VAC na [2],
* obecnos¢ napiecia roboczego 400 VAC na [4,5,6],
e stan gotowosci elektrycznej sterownika.
Warunki generujgce brak gotowosci elektrycznej:
* brak jednej lub wiecej faz napiecia roboczego,
¢ spalenie bezpiecznika,
* brak napiecia zasilajgcego,
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¢ zadziatanie termostatu silnika,
e negatywny wynik autotestu wewnetrznego.

SERVOSTER-04 wykonuje wszystkie funkcje logiczne realizowane przez klasyczne pole stycznikowo-przekaznikowe
oraz funkcje dodatkowe. Sterowanie jest tréjstawne. Impuls sterujgcy krétszy niz 60ms zostanie zignorowany.
Zatgczanie i wytgczanie silnika odbywa sie w punkcie zerowym napiecia sieci, co eliminuje przepiecia. Hamowanie
nastepuje automatycznie, po zdjeciu sygnatu sterowniczego. Serwosterownik hamuje silnik bardzo efektywnie
dzieki zastosowaniu hamowania elektrycznego z odzyskiem energii do sieci. Silnik jest hamowany dynamicznie.
W momencie zatrzymania silnika hamowanie jest wytgczane. Hamowanie elektryczne mozna wytgczy¢ poprzez
nastawienie pokretta regulacji czasu hamowania na 0.

SERVOSTER-04 bada obecno$¢ wszystkich faz na wejsciu oraz stan bezpiecznikéw. W przypadku braku jednej lub
wiecej faz, gasnie zielona dioda , Kontrola faz” oraz niebieska dioda ,,GE”. Spalenie bezpiecznika sygnalizowane jest
zapaleniem czerwonej diody ,Bezpiecznik” oraz zgasnieciem niebieskiej diody ,GE”. W obydwu przypadkach stero-
wanie silnika zostanie zablokowane i odpowiedni styk zasygnalizuje brak gotowosci serwosterownika do pracy.
SERVOSTER-04 bada stany wyfgcznikéw krancowych sitownika. Jezeli jeden z nich zostanie rozwarty, to zgasnie
odpowiednia dioda LED i silnik zostanie zahamowany. Zablokowane bedzie sterowanie w danym kierunku oraz
wiaczg sie wiasciwe przekazniki powielajgce. Rozwarcie termostatu silnika spowoduje zapalenie czerwonej diody
oznaczonej literg T, zgasniecie diody niebieskiej ,GE”, zahamowanie silnika oraz zablokowanie sterowania w obu
kierunkach.

WSKAZOWKI DLA PROJEKTANTOW

UWAGA! W opisie urzagdzen zamieszczono poziomy napie¢ pradu przemiennego 230 VAC i 400 VAC. Uktady
SERVOSTER pracujg réwniez przy poziomach 220 VAC i 380 VAC.

Serwosterownik nalezy podtaczy¢ do napiecia sieciowego poprzez wytgczniki automatyczne. Wytgcznik jedno-
fazowy (do 6 A) zabezpiecza obwody wewnetrzne SERVOSTERA-04 oraz obwody wytgcznikéw krancowych. Do
zabezpieczenia obwodu zasilania silnika stuzy wytgcznik silnikowy:

e do 4 A dla wersji do 1,5 kW,

¢ do 6,3 A dla wersji do 2,5 kW.

SERVOSTER-04 posiada wewnetrzne bezpieczniki topikowe 10 A lub 12,5 A. Jezeli wytgcznik silnikowy jest odpo-
wiednio nastawiony, zapewniona jest wybidrczos¢ dziatania zabezpieczen. W przypadku wystgpienia zwarcia w
obwodzie zasilania silnika najpierw zadziata wytgcznik silnikowy.

Dtugosé tras kablowych do sitownika nie moze przekracza¢ 500 m przy przekroju przewodu 1,5 mm2.
Sterownik posiada wtasne warystorowe zabezpieczenia przepieciowe. Jednak przy bardzo silnych przepieciach,
pochodzacych np. od wytadowan atmosferycznych, zabezpieczenia te zadziatajg tak jak bezpieczniki i urzadze-
nie zostanie wyeliminowane z ruchu. Dlatego wymagane jest zewnetrzne grupowe zabezpieczenie przepieciowe
o charakterystyce C lub D. Zabezpieczenie to powinno by¢ umieszczone na doptywie napiecia do szaf sterowni-
czych lub w rozdzielni. Wskazane jest, aby zabezpieczenia te oddzielaty réwniez grupy uktadéw SERVOSTER od
uktaddw sterowanych stycznikami.

Sterowanie odbywa sie poprzez podanie zewnetrznego napiecia 24 VDC o dowolnej polaryzacji. SERVOSTER-04
moze dzieki temu wspdtpracowaé zardwno ze sterownikami wydajgcymi napiecie ze wspdlnym plusem, jak i ze
wspdolnym minusem.

Wytaczniki kraricowe i momentowe sitownika mozna pofaczy¢ szeregowo, réwnolegle lub w sposéb mieszany
(patrz schematy aplikacyjne). Poniewaz powielane (z negacjg) sg wejscia [23] i [25] sterownika, stosujgc rézne
schematy podtgczen wytgcznikdw napedu, uzyskamy rézne powielenia. W schemacie réwnolegtym i mieszanym
zostang powielone tylko styki wytgcznikow krancowych, a w schemacie szeregowym - iloczyn stykdw. Zamienia-
jac doprowadzenia Ko z Mo i Kz z Mz uzyskamy powielenia wytgcznikdw momentowych w miejsce drogowych.
Powielenia wytgcznikdw krancowych sg rozdzielone na dwa osobne tory odseparowane galwanicznie. Dzieki
takiemu rozwigzaniu mozna wykorzystywaé styki powielen w uktadach blokad i zabezpieczen na réznych pozio-
mach napieé.

UWAGA! W przypadku braku zasilania lub awarii serwosterownika, stan stykdw powielajgcych wytaczniki kran-
cowe moze nie odpowiadac stanowi samych wytgcznikow. W przypadku wykorzystywania powielei w uktadach
blokad i zabezpieczen, uktad musi kontrolowac¢ styk gotowosci SERVOSTERA-04.



Mozna réwniez w miejsce SERVOSTERA-04 zastosowac¢ SERVOSTER-05, w ktérym powielenia dziatajg niezaleznie
od stanu gotowosci sterownika.

Napiecie sterujgce 24 VDC, podawane na SERVOSTER-04 z systemu automatyki jest odseparowane galwanicznie
od innych napie¢, wystepujgcych w sterowniku. Mozliwe jest wiec i wskazane sterowanie bezposrednio z karty
sterownika, regulatora lub systemu automatyki.

Styki powielen oraz styk gotowosci elektrycznej, mogg by¢ na zyczenie zamawiajgcego zbocznikowane rezysto-
rami kontroli linii. Rezystory te majg 40+47 kQ i mogg by¢ uzytkowane przy napieciu do 60 VDC. Styk gotowosci
elektrycznej moze by¢ wykonany jako zwierny lub rozwierny. Na specjalne zamdwienie mozliwe jest wykonanie
sterownikéw dla sitownikéw jedno lub dwufazowych lub na inne poziomy napied.

Jezeli pozostawiany jest hamulec elektromechaniczny, to wazne jest, aby jego prostownik byt zasilany z zacisku
[10] serwosterownika. Mozliwe jest sterowanie tréjstawne napieciem 230 VAC, za posrednictwem modutu
napieciowego SVB-01, badz sygnatem analogowym, z pomocg modufu SVA-01.

Na koncu rozdziatu przedstawiono schemat ideowy uktadu ze sterownikiem SERVOSTER-04 i zalecane schematy
aplikacyjne dla sitownikéw ZAP, CHEMAR, ZPUA i AUMA.

Zasadniczo SERVOSTER-04 stuzy do sterowania napedami regulacyjnymi, gdzie rzadko wystepuje sterowanie
miejscowe i nie stosuje sie podtrzymania sygnatu sterowania tréjstawnego. Istniejg jednak liczne aplikacje, gdzie
sterownik ten rédwniez jest wykorzystywany do sterowania napedami odcinajgcymi. W takim przypadku jed-
nak sterowanie miejscowe napedu oraz podtrzymanie sygnatu sterowania do osiggniecia pofozenia krancowego
musi by¢ zrealizowane przez zewnetrzny system automatyki.

WARUNKI INSTALOWANIA

SERVOSTER-04 nalezy instalowaé w miejscach zabezpieczonych przed wptywem warunkéw atmosferycznych.
Nie wolno instalowaé serwosterownika w strefach zagrozonych wybuchem, w atmosferze agresywnej, zapylonej
oraz w przestrzeniach, gdzie wilgotnos¢ wzgledna moze przekraczac¢ 80%.

URUCHOMIENIE

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA

Klucze pragdowe (mocowe) sterownika SERVOSTER-04 sg zbudowane w oparciu o uktady pot-
ii przewodnikowe. Oznacza to brak izolacji galwanicznej pomiedzy zasilaniem a obcigzeniem

w rozumieniu norm bezpieczenstwa przeciwporazeniowego. Maty prad uptywu od utamkoéw
do kilku miliamper moze by¢ zawsze obecny na wyjsciach sterownika. Konieczne jest wiec
odtgczenie zasilania sterownika przed podjeciem jakichkolwiek prac zwigzanych z elektrycz-
nymi potgczeniami sterownika lub podtgczonego do niego sitownika.

Przed uruchomieniem uktadu nalezy ustawié regulator czasu hamowania w potozenie 0.

Po potgczeniu uktadu, zgodnie ze schematem aplikacyjnym, nalezy podac¢ napiecie 230 VAC oraz napiecie robocze
3 x 400 VAC.

Na sterowniku powinny zaswiecic sie diody LED:

® GE - niebieska

e Kontrola faz - zielona

e Ko, Mo, Kz, Mz - zielone.

Podajgc na wejscia sterownicze So, Sz napiecie 24V, nalezy sprawdzié, czy kierunek obrotdéw silnika sitownika jest
odpowiedni do kierunku dziatania wytacznikéw kranicowych i ewentualnie zamieni¢ fazy. Pomytka grozi uszko-
dzeniem sitownika i urzadzenia nastawczego. Pokrettem regulacji czasu hamowania nalezy dobra¢ taki czas, aby
przy hamowaniu nieobcigzonego sitownika silnik wykonywat jeszcze 3+5 obrotéw. Obrét potencjometru regu-
lacyjnego czasu hamowania powoduje skokowe zmiany czasu hamowania o 15 ms. W praktyce eksploatacyjnej
wystarczy ustawi¢ czas hamowania 15 ms dla silnikéw o dwdch parach biegundéw (predkosé synchroniczna 1500
obr/min) oraz 30 ms dla silnikéw o jednej parze biegunéw (predkos¢ synchroniczna 3000 obr/min).



UZYTKOWANIE

SERVOSTER-04 jest urzgdzeniem bezobstugowym. W przypadku przepalenia bezpiecznikéw, wymiany moze do-
konywa¢ przeszkolony personel po zdemontowaniu serwosterownika. Nalezy stosowaé wytgcznie bezpieczniki
dostarczane przez producenta.
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Wersja sterownika dla silnikéw o mocy do 2.5 kW,
widoczny jest umieszczony pod spodem radiator.

OPIS WEJSC i WYJISC

e [1]i [2] - zasilanie 230 VAC sterownika, wytgcznikdw kraricowych drogowych, termostatu silnika
oraz innych odbioréw w sitowniku,

e [4], [5], [6] - zasilanie silnika,

e [13], [14], [15] - napiecie sterujace silnikiem +24VDC, 12 mA ([13] So, [15] Sz),

e [23] - wejscie wytgcznika drogowego kierunku otwierania Ko,

e [24] - wejscie wytgcznika momentowego kierunku otwierania Mo,

e [25] - wejscie wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz,

e [26] - wejscie wytgcznika momentowego kierunku zamykania Mz,

e [27] - wejscie wytgcznika termostatu silnika T,

e [16], [17] - pierwsze powielenie wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz’,

e [18], [17] - pierwsze powielenie wytgcznika drogowego kierunku otwierania Ko’,

e [19], [20] - drugie powielenie wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz,

e [21], [20] - drugie powielenie wyfacznika drogowego kierunku otwierania Ko,

e [10], [11], [12] - zasilanie silnika,

e [22] - zasilanie 230 VAC wytgcznikéw krarncowych i momentowych oraz termostatu,

e [29], [30] - obwdd sygnalizacji gotowosci, styk normalnie zwarty lub rozwarty zgodnie z zamdwieniem,

e [7], [8] - wyprowadzenie przewodu neutralnego sieci (N),

e [28] - faza sieci (L), zacisk uzywany do zmostkowania wejscia termostatu w przypadku jego braku,

e [3], [9] puste.




PARAMETRY TECHNICZNE

Uk, WN B

8.
9.

. Napiecie zasilania: 230 VAC +10, -15%.

. Napiecie przefaczane: 3 x 400 VAC.

. Pobdr wtasny mocy: do 7 VA.

. Strata mocy w ukfadzie prgdowym: do 5 W.
. Prad szczatkowy: 0,01 mA przy 25°C.

. Wymagane zabezpieczenia zewnetrzne:

* wytgcznik silnikowy 3-fazowy, zalecana seria M250 prod. FAEL:
- do 4 A dla wersji do 1,5 kW
- do 6.3 A dla wersji do 2,5 kW,
¢ wytgcznik automatyczny 1-fazowy szybki do 6 A,
e zbiorcze zabezpieczenie przepieciowe typu C lub D (zalecane RELPROTEC lub RELPRONET prod. RELPOL).

. Zabezpieczenia wewnetrzne:

e bezpieczniki topikowe szybkie 10 A lub 12,5A.
Moc sterowanego silnika elektrycznego: do 2,5 kW.
Napiecie sterujgce: 24 VDC o dowolnej polaryzacji, odseparowane galwanicznie od napiecia sieci i innych we/wy.

10. Prad wejsc¢ sterujgcych: 12 mA DC.

11.
12.
13.

Napiecie wyjscia na wytgczniki krancowe i termostat silnika: 230 VAC.
Prad wejs¢ z wytgcznikdw kracowych i termostatu: 12 mA AC.
Napiecie pobudzenia wejs¢ wytgcznikéw kraricowych i termostatu: min. 160 VAC.

14. Napiecie wytgczenia wejs¢ wytgcznikdw krancowych i termostatu: max. 120 VAC.

15.

Temperatura pracy: 0+50°C.

16. Powielenia wytgcznikéw krancowych: dwie pary osobnych stykow, kazda ze wspdlnym punktem.

Obcigzalnos¢ stykow: 230 VAC/DC, 1A.

17. Maksymalny przekrdj przewodoéw: 2,5 mm?2.
18. Sygnalizacja:

e kontrola napiecia wszystkich faz ,Kontrola faz” - dioda LED zielona,

e sygnalizacja , Bezpiecznik” - dioda LED czerwona,

® potwierdzenie sterowania So i Sz - dioda LED zielone,

e sygnalizacja otwarcia krancéwek Ko, Mo, Kz, Mz - dioda LED zielone,

e sygnalizacja otwarcia termostatu T - dioda LED czerwona,

* sygnalizacja gotowosci sterownika ,,GE” - dioda LED niebieska + styk 230VAC/DC, 1A.

19. Regulacja czasu hamowania: 0+70 ms.

20. Emisja zaktdcen: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-4:2002.

21. Odpornos¢ na zaktécenia: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-2:2002.

22. Realizowane funkcje: zatgczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika sitownika pod obcigzeniem, hamowanie
elektryczne silnika, wspotpraca z wytgcznikami kranicowymi, momentowymi i termostatem silnika, powielenia
zadziatania wytgcznikéw, kontrola napiecia zasilania i kontrola stanu bezpiecznikdéw sterownika.

23. Minimalny akceptowany czas trwania impulsu sterujgcego: 60 ms.

24. Maksymalna dtugo$¢ tras kablowych do sitownika 500 m przy: 1,5 mm?2.



SPOSOB ZAMAWIANIA

SERVOSTER - 04 - | XX | - X = X

moc silnika napedu
do 1,5kW 1.5
do 2,5kW 2.5

styk gotowosci elektrycznej

zwarty w stanie gotowosci

rozwarty w stanie gotowosci 1

rezystory kontroli linii

bez rezystorow
z rezystorami 40 + 47kQ 2

W zamowieniu nalezy podac¢ symbol urzgdzenia oraz kod specyfikujgcy jego wykonanie, np.:
SERVOSTER-04-1.5-0- 2, ilos¢ 50 szt.

Sterownik SERVOSTER-04, dla silnikéw o mocy do 1,5 kW, ze stykiem gotowosci zwartym w stanie gotowosci
z rezystorami linii.

SERVOSTER-04 - SCHEMAT APLIKACYJNY

STYKI LUB OTWARTE

PE N L L1 L2 L3 KOLEKTORY ZE STACYJKI 4 VDG
2 T T T T LUB SYSTEMU AUTOMATYKI o dowolnej polaryzacji
= ~
< <
& &
2] o] o £ L L
= =
J> N B S N g 4
T C T 1 Y N
NJ|L ulv]|w
1 2 3 4 5 6 13114 |15 |16 |17 |18 |19 120 | 21

é _l‘p@ PF(;)ZI\ITROLA :
[] B1 [] B2 [] B3 i

i
™ KONTROLA :

I| > R
BEZPIECZNIKOW 1
i
T

Schemat aplikacyjny uktadu uproszczonego bez termostatu.

STEROWANIE "O"

Kz" I22I23|24|25|26|27I28|29|30|

GOTOWOSC

KLUCZE STEROWANIE "Z"

i
i
i ]
< T
1', R PRADOWE HAMOWANIE !
' H 4 BLOKADA ms 1
' .
1 I
I

7181 91]10]11]12 28129] 30
N | N L
7/
° DO UKLADU
< CENTRALNEJ SYGNALIZACJI
SHKOWNIK § styk moze by¢ zwierny
N lub rozwierny - wediug zaméwienia
Ko, Kz, Mo, Mz wytaczniki kraricowe obu kierunkéw T termostat silnika
K'o, K"o powielenia Ko So, Sz potwierdzenie sterowania w kierunku otwierania i zamykania
K'z, K"z powielenia Kz




SERVOSTER-04 - SCHEMAT AUMA

Pomieszczenie systemu

Pomieszczenie szaf sterowniczych

Obiekt

—

- 9
> o
Y

Sitownik AUMA NORM

=)L

28

=2

Ko 23

Mo u )
7

Kz m

Mz _
"/

T oF7 (=
22 N~
7
N ~7

7
~10
7
1
7
12
7

Uktod potoczen

8 2
z €
%
Y
— — 28
o | i 1, SERVOSTER-04 . & 20
Z FAVK 14 3 K 23
A = & o X
> TAHHv Sz > )
> ~ Q
L 2 Mo &4
29| @ ’
zZ Uktad blokad i sterowania \,I w . 7
ui | System 5 /_I ¢ Kz
= | automatyki 18 zT 2
\o|4|m| = S Mz 26
We - r
23 T 27 i
Uktad Kz §< D G
sygnalizoc ji 20 | Y 22 ~.
(jezeli wystepuje) IO|n|€I_ €= N uu G
— L~ S (-
24VDCx- dowol — m T > €
*- dowolna — 12
polaryzac jo —! — > (=
r_\u L1 PE Tylko w wersji powyzej 1,5 kW
J>
Lt 4 x
e
L3 NASTEPNE
N STEROWNIKI
& SERVOSTER-04
FE -
charakterystyka

C lub D

WL

Rozdzielnia

w

o

Sitownik AUMA NORM

AN
L1 |

Uktod potoczen
uproszczony

10



SERVOSTER-04 - SCHEMAT NWA

Pomieszczenie systemu Pomieszczenie szaf sterowniczych Obiek t
| _ £
) 31 —
E ot 1 —H
32 S
z o < g = x
| | 3
|~ = —_ 28 28
Sol | tema 13, SERVOSTER-04 — = , ka8 2 .
z AV ! 14, 3= Ko 23 | g Ko 23 i
z .T@ G i ) N 1o 9 Jinn ko
. sz| | tema IS, = 5 " .
> _ S Q _ — % —
> 24 @ MOt 24 @ Mot
- 5 Mo > ﬁ.m W Mo Tl‘m
29 IP\I_ a _ o 1_.
N > =
= —o 3 Uktad blokad i sterowania \I ) Vﬁli = Vﬁli <
@ oKz NA & kz | & cdie m 11KZ Kz = 12 m 11KZ
. | System 17 1 s < D) (= —_ D — =
> | automatyki [O°f - Ko |._ 5? m _ DI: A_n i =
O
KO~ M m = Mz umm o @ MZ < Mz w\m. P MZ
s ot T s
€32 Th Th
Uktad |on_|$ml Kz §% LI G X T 27 C =
sygnalizac ji o 203 l._..mm HEE /m 1 W 3 /m 1 O
Cjezeli wystepujed Io|m_nl€p &= N T 2 n_H_ul_ 0 N 2 %
e \ =2 7 A
_ — EaN O | s 2 o o o
— VMI L~~~ S _ v _<_ S il _<_
24VDC*- dowolna _ = [ N2 lwt NE P LA
polaryzac ja = < _ ~ [ 7 ~
_ _|pE _|pe
4 15 le 1 PE Tylko w wersji powyzej 1,5 kW _ Uktad potaczen Uktad potoczen
TYY T
_ zalecany uproszczony
ENED _
Al | it x x
L2 _ _
L3 NASTEPNE
N STEROWNIKI
& SERVOSTER-04 7
S . |
charakterystyka

C lub D

Rozdzielnia

11




SERVOSTER-04 - SCHEMAT ESL

Pomieszczenie systemu Pomieszczenie szaf sterowniczych Ooiekt
(G
m Io_ G 21 ;
Z Lo Jee| L
| |
B - — 28
so| | 1ema 13, SERVOSTER-04 | = |
S L ~22 | ~ s m.l
) fgr L] § : 2
dRAS h K 23 .
> sz| | 12mA 15, (&= o
> _ { .
N Mo | & _ 7 @uéﬂy_
| 3 2 .
|o|_|mwA GE ~ e %
a 110 m
= o me ; ] Uktad blokad i sterowania \I a o _ —( Wz o
;| System —{Kz" /_I o Kz X
Y| automotyki [ e 1.3 5 U _ c
aurenety Io|_|_ m | ¢ 8 26 =
le_AO L..DVM.WD\. < Mz Y ﬁ 9 ?(\N_UO
n |m| H\
=
) m,n,on T 27 _ e oT (%]
Uktad 19 |Kz 5% X ;
sygnalizacji Lo mom” _ 1 £y : o
a1, ko~ ] §¢ a2
— LYY vS _ mlp
— VM' L~y u: C 2 —/\_
24VDC*— dowolnha S o e _ .
polaryzac jo — >; _ ,.I_um
A 2 J PE Tylko w wersji powyzej 1,5 kW
TTYY
r_ r_v UWAGA:

—

n

w

m

(Jezeli wystepuje> Io_|m|
|
|

Vg Rz R R R~

charakterystyka
C lub D

Wl

Rozdzielnia

NASTEPNE
STEROWNIKI
SERVOSTER-04

Hamulec silnika nalezy
zdemontowac., W razie braku
mozliwosci demontazu hamulca
nalezy koniecznie zasili€ zacisk
2 sitownika z zacisku 10
SERVOSTERA

12



SERVOSTER-04 - SCHEMAT SW

Pomieszczenie systemu

Pomieszczenie szof sterowniczych

Obiekt

=] Io_ P i
3 _ 1o 1!
Z o £ gad
| |
|~ | — — 28
ol | 12m 13, SERVIOSTER-04 | = 2= .,
. 24 = )
zl +C& x | ¢ ko | | ez @ lwin
. sz| | 1ema 15, € 23
> | y e | Ay
- 2 Mo 24 a WS
29 ~ ™ 7 S
. © woml = 7] Uktad blokad i sterowania M
2 o 16 (] i 25 llw_
m ’
4 | System Q\lh\l._ . N ¢ Kz 5 (128 WeB3
2 | automatyki [OT 6 z3 3 _ lemm
18 ko~ | S % 2
C .Wm = Mz Jmm (32 Wé
0 7 Ay
23 T 27 _
Uktad IO|_|$A| Kz §% 524
sygnalizacji [ o 20, 1 2y T B |
(jezeli wystepu jed I0|AmH _{KoZ I_ £ uul _
_ — L~V O |
— Vﬂl L~ S _
24VDC*- dowolna _ — e
polaryzoc ja — — D _
A 3P Jds Ji PE Tylko w wersji powyze] 1,5 kW _ Uktad potaczen
_ TYY zolecany
DD _
L _ | x x
= | |
L3 NASTEPNE
2 STEROWNIKI
& SERVOSTER-04 7
JE |

charakterystyka
C lub D ; ; : :

Rozdzielnia

—

n

Kz

n

Mz

C I
2 gad
umm
L umm e =4
Ko £ .lem_l_Sw
(b
Mo mlmw@ WS =

—
o G\ A o al W
NRERE k|'}\l [oo) Tg < >

AN f(j\ ™)
| |

Uktad potoczen
uproszczony

_

13




14

SERVOSTER-05 jest uniwersalnym elektronicznym sterownikiem napedu nastawczego. Moze stuzy¢ do sterowa-

nia zaréwno napedami regulacyjnymi, jak i odcinajgcymi. Stuzy do bezstykowego zdalnego sterowania napedami

elektrycznymi z silnikami tréjfazowymi o mocy do 7,5kW dla napeddw regulacyjnych

i do 9kW dla napeddw sterowniczych. Realizuje wszystkie funkcje logiczne oraz faczeniowe typowe dla sitownika

regulacyjnego i sterowniczego, w tym:

* bezstykowe zatgczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika napedu pod obcigzeniem,

e zdalne elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

e sterowanie tréjstawne bezposrednio ze sterownika PLC, stacyjki lub systemu,

® automatyczne zatrzymanie sitownika w potozeniach kraricowych,

* automatyczne zatrzymanie sitownika przy braku gotowosci elektrycznej,

e wspotpraca z wytgcznikami drogowymi, momentowymi i termostatem silnika,

e powielenia wytgcznikow kraricowych,

e powielenie stanu sterowania napedem oraz trybu pracy,

e podtrzymanie sygnatu sterowania do osiggniecia przez naped potozen kraricowych,

e podtrzymanie stanu blokowania napedu w potozeniu kranncowym, az do podania przeciwnego sygnatu sterujgcego;
blokada moze by¢ wigczona lub wytgczona,

e wspotpraca ze stacyjka lub szafkg sterowania miejscowego,

» obstuge przycisku stopu awaryjnego oraz dodatkowych blokad napedu,

e sygnalizacja LED stanu pola napedu oraz stanu gotowosci elektrycznej,

e wewnetrzne zabezpieczenie zwarciowe i zanikowo-fazowe.

BUDOWA | MONTAZ

Sterownik posiada obudowe nalistwowg wykonang z NORYLU 94VO, przystosowang do montazu na typowej

listwie DIN 35 mm. Nalezy umiesci¢ go w szafie sterowniczej lub w innym miejscu, zapewniajgcym ochrone

przed wptywem warunkéw atmosferycznych. Maksymalny przekrdj przytaczanych przewoddéw napiecia robo-

czego 3x400VAC wynosi 2,5mm2 dla Servostera-05-1.5 i 2.5 oraz 6mm?2 dla Servostera-05-7.5. Po obu stronach

obudowy umieszczone sg wielowtyki WAGO z opisem wejs¢ i wyjsc.

Na tabliczce czotowej umieszczone s3:

¢ pokretto regulacji czasu hamowania ze skalg 0+90 ms;

e diody sygnalizacyjne:

* GE gotowos¢ elektryczna - 1 x LED niebieska;

e Kontrola faz - 1 x LED zielona;

¢ Bezpiecznik - 1 x LED czerwona;

¢ S0 i Sz - sterowanie zdalne - 2 x LED zielona;

e PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego - 1 x LED zielona;

® St - potwierdzenie stanu sterowania silnikiem - 1 x LED zielona;

e Z - potwierdzenie przetgczenia w sterowanie zdalne - 1 x LED czerwona;

® Som i Szm - sterowanie miejscowe - 2 x LED zielona;

e STOP - miejscowe zatrzymanie ruchu sitownika - 1 x LED zielona;

e Uw - kontrola napiecia sterowniczego zdalnego - 1 x LED zielona (sygnalizacja);

e K&M - iloczyny logiczne wylgcznikdw drogowych i momentowych kierunkdw otwierania i zamykania - 2 x LED zielona;

* Blokada - sygnalizacja blokady kierunkowej sterowania do czasu podania sygnatu sterujgcego przeciwnego - 2 x LED czerwona;

* Ko’, Kz’ - powielenia wyfacznikdw drogowych sitownika - 2 x LED zielona;

e T - zadziatanie termostatu silnika 1 x LED czerwona.

SERVOSTER-05 jest produkowany w trzech wersjach :

¢ 1.5 - stosowana do 1,5kW dla napeddw regulacyjnych oraz sterowniczych,

e 2.5 - stosowana do 2,5kW dla napeddw regulacyjnych oraz sterowniczych (z radiatorem). Na radiatorze znajduje
sie zacisk zerowania ochronnego PE,

¢ 7.5 - stosowana do 7,5kW dla napeddéw regulacyjnych i do 9kW dla napeddéw sterowniczych (dwumodutowy).

Podane moce sg mocami elektrycznymi.



SERVOSTER-05 realizuje sterowanie w oparciu o nastepujgce sygnaty:

Sterowanie zdalne, sygnaty wejsciowe, napiecie 24 VDC o dowolnej polaryzacji, pobér pragdu 12 mA:

e sterowanie zdalne w kierunku otworz (So) - podanie napiecia pomiedzy [13] i [16],

e sterowanie zdalne w kierunku zamknij (Sz) - podanie napiecia pomiedzy [15] i [16],

¢ podtrzymanie sterowania zdalnego do osiggniecia przez naped potozenia kraricowego (PDT) podanie napiecia
pomiedzy [14] i [16].

Warunki sterowania zdalnego, sygnaty wejsciowe, napiecie 230 VAC, pobdr prgdu 12 mA:

e sygnat STOP nieaktywny - obecno$¢ napiecia na [31],

e przetgczenie w sterowanie zdalne Z (przerywa sterowanie miejscowe) - obecnosé napiecia na [33].

e wytgczniki krancowe i momentowe zwarte - obecnos¢ napiecia na [26 i 27],

e termostat silnika zwarty obecnos$¢ napiecia na [25],

Warunki dodatkowe sterowania zdalnego:

* obecno$¢ napiecia zasilajgcego 230 VAC na [2 i 3] (nieaktywny STOP AW ani Bd),

* obecnos¢ napiecia roboczego 400 VAC na [4,5,6],

e stan gotowosci elektrycznej sterownika.

e brak blokady kierunkowe;.

Sterowanie miejscowe, sygnaty wejsciowe, napiecie 230 VAC, pobdr prgdu 12 mA:

e sterowanie miejscowe w kierunku otwdrz (Som) - podanie napiecia na [30],

e sterowanie miejscowe w kierunku zamknij (Szm) - podanie napiecia na [32],

Warunki sterowania miejscowego:

e sygnat STOP nieaktywny - obecno$¢ napiecia na [31],

e przetgczenie w sterowanie miejscowe Z (przerywa sterowanie zdalne) - brak napiecia na [33],

Warunki dodatkowe sterowania miejscowego:

e takie jak sterowania zdalnego.

Sygnaty generujgce brak gotowosci elektrycznej:

e brak jednej lub wiecej faz napiecia roboczego,

e spalenie bezpiecznika,

e brak napiecia zasilajgcego (w tym zadziatanie STOP AW lub Bd),

¢ zadziatanie termostatu silnika,

e jednoczesne podanie sygnatu So i Sz przez czas dtuzszy od 1's,

e jednoczesne zadziatanie iloczynéw logicznych Ko, Mo i Kz, Mz przez czas dtuzszy niz 1s,

e negatywny wynik autotestu wewnetrznego.

SERVOSTER-05 wykonuje wszystkie funkcje logiczne i tgczeniowe wymagane dla sitownika regulacyjnego i od-

cinajgcego. Sterowanie jest trojstawne. Impuls sterujgcy krétszy niz 60 ms zostanie zignorowany. Napiecie na

silnik jest przetagczane w punktach zerowych napiecia sieci, co eliminuje przepiecia. Hamowanie nastepuje auto-

matycznie, po zdjeciu sygnatu sterowniczego. Serwosterownik hamuje silnik bardzo efektywnie dzieki zastoso-

waniu hamowania elektrycznego z odzyskiem energii do sieci. Silnik jest hamowany dynamicznie. W momencie

zatrzymania silnika hamowanie jest wytgczane. Hamowanie elektryczne mozna wytgczy¢ poprzez nastawienie

pokretta regulacji czasu hamowania na ,,0”.

SERVOSTER-05 bada stany wyfacznikéw krancowych i momentowych sitownika. Jezeli jeden z nich zostanie rozwarty,

to zgasnie odpowiednia dioda LED, silnik zostanie zahamowany oraz zablokowane bedzie sterowanie w danym

kierunku i wtgczy sie wtasciwy tor powielajgcy.

Jezeli blokada kierunkowa jest wtgczona to po osiggnieciu przez naped potozenia kraricowego nastepuje blokada

sterowania w danym kierunku. Blokada trwa do czasu podania przeciwnego sygnatu sterujgcego lub zadziatania

przeciwnego wytacznika krancowego bgdZz momentowego. Funkcja ta zabezpiecza naped przed niestabilng pracg,

gdy nastgpi ,,odbicie” wytgcznika momentowego (spotykane np. w napedach NWA).

Jezeli blokada kierunkowa jest wyfgczona to po osiggnieciu przez naped potozenia krancowego nastepuje zatrzy-

manie silnika. Zejscie z wytgcznika krancowego umozliwia sterowanie silnika w dowolng strone. Standardowo

sterownik SERVOSTEROS5 jest ustawiony na brak blokady.

UWAGA! Sposdb wiaczania lub wytgczania blokady kierunkowej podany jest w punkcie URUCHOMIENIE.

Sterowanie moze by¢ realizowane w trybie zdalnym lub miejscowym. Przetgczanie odbywa sie ze stacyjki stero-

wania miejscowego przetgcznikiem M/Z. Gdy przetacznik jest zwarty, aktywne jest sterowanie zdalne.
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Sygnat sterowania zdalnego So/Sz moze by¢ podtrzymany wewnatrz sterownika do czasu osiggniecia potozenia
krancowego przez naped sygnatem PDT. Jezeli sygnat PDT nie jest aktywny, sterowanie trwa tak dtugo, jak dtugo
podany jest sygnat So lub Sz. W sterowaniu miejscowym podtrzymanie dziata zawsze. Jezeli sitownik byt w ruchu
podczas przetgczania M/Z, to zostanie zatrzymany.

SERVOSTER-05 bada obecno$é wszystkich faz na wejsciu oraz stan bezpiecznikdéw. W przypadku braku jednej lub
wiecej faz, gasnie dioda zielona Kontrola faz oraz dioda niebieska ,,GE”. Spalenie bezpiecznika sygnalizowane jest
zapaleniem czerwonej diody ,,Bezpiecznik” oraz zgasnieciem niebieskiej diody ,, GE”. Zadziatanie blokady dodat-
kowej napedu Bd (np. wytgcznik krancowy korby napedu recznego w napedach NWA CHEMAR), powoduje zdje-
cie napiecia zasilajgcego obwody wewnetrzne sterownika i zgasniecie diody LED zielonej ,,Uw” i niebieskiej, GE”.
Zadziatanie termostatu silnika réwniez spowoduje zgasniecie diody ,,GE”. W takim przypadku zapali sie czerwona
dioda LED ,,T”. We wszystkich tych przypadkach, sterowanie silnika zostanie zablokowane i odpowiedni styk za-
sygnalizuje brak gotowosci serwosterownika do pracy. Powielenia wytgcznikéw krancowych Ko i Kz bedg jednak
dziata¢, poniewaz dziatajg one niezaleznie od stanu gotowosci sterownika. Zadziatanie sygnatu stopu awaryjnego
STOP AW powoduje zdjecie napiecia z obwoddw sterownika oraz z obwoddw sterowniczych sitownika. Cate pole
jest pozbawione wtedy napiecia i powielenia nie bedg czynne.

WSKAZOWKI DLA PROJEKTANTOW

UWAGA! W opisie urzadzen zamieszczono poziomy napiec pradu przemiennego 230VAC i 400VAC.

Uktady SERVOSTER pracujg rowniez przy poziomach 220VAC i 380 VAC.

Serwosterownik nalezy podtgczy¢ do napiecia sieciowego poprzez wytgczniki automatyczne. Wytacznik jedno-
fazowy (do 6 A) zabezpiecza obwody wewnetrzne SERVOSTERA-05 oraz obwody wytgcznikéw krancowych. Do
zabezpieczenia obwodu zasilania silnika stuzy wytgcznik silnikowy.

SERVOSTER-05 posiada wewnetrzne bezpieczniki topikowe 10A lub 12,5A. Jezeli wytgcznik silnikowy jest odpowied-
nio nastawiony, zapewniona jest wybidrczos$¢ dziatania zabezpieczen. W przypadku wystgpienia zwarcia w obwo-
dzie zasilania silnika najpierw zadziata wytgcznik silnikowy.

Dtugo$é tras kablowych do sitownika nie moze przekracza¢ 500 m przy przekroju przewodu 1,5 mm?.
Sterownik posiada wtasne warystorowe zabezpieczenia przepieciowe. Jednak przy bardzo silnych przepieciach,
pochodzacych np. od wytadowan atmosferycznych, zabezpieczenia te zadziatajg tak jak bezpieczniki. Dlatego
wymagane jest zewnetrzne grupowe zabezpieczenie przepieciowe o charakterystyce C lub D. Zabezpieczenie
to powinno by¢ umieszczone na doptywie napiecia do szaf sterowniczych lub w rozdzielni. Wskazane jest, aby
zabezpieczenia te oddzielaty réwniez grupy uktadéw SERVOSTER od uktadéw sterowanych stycznikami.
Sterowanie odbywa sie poprzez podanie zewnetrznego napiecia 24 VDC o dowolnej polaryzacji. SERVOSTER-05
moze dzieki temu wspodtpracowac zardwno ze sterownikami wydajgcymi napiecie z wspdlnym plusem, jak i z wspdlnym
minusem.

Sygnaty sterowania zdalnego mogg pracowad z podtrzymaniem lub bez. Sterownik moze wiec pracowac
zaréwno z napedami regulacyjnymi, jak i odcinajgcymi. Przy sterowaniu napeddéw odcinajgcych mozna uzyskac
oszczedno$¢ jednego wyjscia systemu automatyki na naped, jezeli podtrzymanie sygnatu sterowania zrealizuje
sie w systemie.

Sygnat M/Z przetgczenia w sterowanie miejscowe jest obstugiwany przez sterownik na poziomie 230 VAC.
Jezeli sygnat ten ma by¢ wydawany z systemu automatyki na poziomie 24 VDC, do serwosterownika dotgczany
jest modut separujgcy MZS-01, ktéry odpowiednio przetwarza sygnat. Sygnaty we/wy kierowane do i z systemu
automatyki s odseparowane galwanicznie od siebie i od napiecia sieci optoelektronicznie. Mozliwe jest wiec
i wskazane sterowanie bezposrednio z systemu automatyki.

Tandemowe wytgczniki kranncowe napedu sg zasilane z tego samego napiecia, co wytgczniki drogowe i momen-
towe. Mozna wiec zrezygnowac z montazu w napedzie wytacznikdw tandemowych i skierowac do sterownika
sygnat ze stykow zwiernych wytgcznikéw drogowych. SERVOSTER-05 odseparuje galwanicznie te sygnaty i prze-
kaze je jako powielenia do systemu automatyki. Unika sie w ten sposdb zjawiska niejednoczesnego zadziatania
wyfacznikdw oraz uzyskuje oszczedno$¢ na dublowaniu wytgcznikéw drogowych w napedzie. Jezeli do systemu
ma by¢ skierowany sygnat z wytgcznika momentowego (doszczelnienie armatury), nalezy podtgczy¢ do wejscia
[29] styk zwierny wyfgcznika momentowego. Powielenia wytacznikdw dziataja niezaleznie od stanu gotowosci
serwosterownika.

Zaleca sie prace z wytaczong blokada kierunkowag, czyli z nastawami fabrycznymi. Blokada zabezpiecza przed nie-
stabilng praca, gdy sitownik ma tendencje do ,odbijania’ wytgcznika momentowego (spotykane np. w napedach
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NWA CHEMAR). Tylko dla napeddéw o takich wtasnosciach nalezy blokade kierunkowg wtaczy¢.

Blokada kierunkowa moze takze by¢ ustanowiona poprzez system sterowania i w takim przypadku blokada
w sterowniku jest zbedna. Zaleca sie stosowanie takiego wtasnie rozwigzania o ile jest to tylko mozliwe.

Styki powielen oraz styk gotowosci elektrycznej mogg by¢ na zyczenie zamawiajgcego zbocznikowane rezysto-
rami kontroli linii. Rezystory te majg 10+47 kQ i mogg by¢ uzytkowane przy napieciu do 60 VDC. Styk gotowosci
elektrycznej moze by¢ wykonany jako zwierny lub rozwierny. Na specjalne zamdwienie mozliwe jest wykonanie
sterownikow dla sitownikéw jedno lub dwufazowych lub na inne poziomy napied.

Jezeli pozostawiany jest hamulec elektromechaniczny, to wazne jest, aby jego prostownik byt zasilany z zacisku
[10] serwosterownika.

Projektujgc system sterowania napedami w oparciu o sterowniki SERVOSTER-05, nalezy dobraé optymalng dla
danego obiektu strukture uktadu. Na stronach 24+26 podano przyktady takich struktur.

Mozliwe jest sterowanie tréjstawne napieciem 230 VAC, za posrednictwem modutu napieciowego SVB-01, badz
sygnatem analogowym za pomocg modutu SVA-01.

Na konicu dziatu przedstawiono schemat ideowy uktadu ze sterownikiem SERVOSTER-05 oraz zalecane schematy
aplikacyjne dla sitownikéw CONTROLMATICA, CHEMAR, ZPUA i AUMA.

WARUNKI INSTALOWANIA

SERVOSTER-05 nalezy instalowaé w miejscach zabezpieczonych przed wptywem warunkdéw atmosferycznych.
Nie wolno instalowaé serwosterownika w strefach zagrozonych wybuchem, w atmosferze agresywnej, zapylonej
oraz w przestrzeniach, gdzie wilgotno$é wzgledna moze przekraczaé 80%.

URUCHOMIENIE

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA

Klucze pragdowe (mocowe) sterownika SERVOSTER-05 sg zbudowane w oparciu o uktady pot-
ﬁ przewodnikowe. Oznacza to brak izolacji galwanicznej pomiedzy zasilaniem a obcigzeniem

w rozumieniu norm bezpieczenstwa przeciwporazeniowego. Maty prad uptywu od utamkéw
do kilku miliamper moze byé zawsze obecny na wyjsciach sterownika. Konieczne jest wiec
odtaczenie zasilania sterownika przed podjeciem jakichkolwiek prac zwigzanych z elektrycz-
nymi pofaczeniami sterownika lub podfagczonego do niego sitownika.

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA

Jedna z faz zasilajgcych silnik, (R - ztagcze nr 21 12), jest wewnatrz sterownika SERVOSTER 05-7,5
potgczona na state. Oznacza to ciggtg obecnos¢ napiecia na odpowiednim zacisku silnika,
jezeli tylko sterownik jest zasilony. Takze gdy sitownik nie jest sterowany!

Przed uruchomieniem uktadu nalezy sprawdzi¢ wszystkie potaczenia i ustawié regulator czasu hamowania w po-
tozenie 0. Po potaczeniu uktadu zgodnie ze schematem aplikacyjnym, nalezy podac¢ napiecie zasilajgce 230 VAC
oraz napiecie robocze 3 x 400 VAC. Na sterowniku powinny zaswiecic sie diody LED:

e GE - niebieska,

¢ Kontrola faz, Uw, K&M, STOP - zielone oraz PDT (jezeli jest uzywane),

* Z/M - czerwona - $wieci, o ile wtgczono sterowanie zdalne.

Podajac na wejscia sterowania zdalnego (przy wtgczonym Z/M) napiecie 24 VDC nalezy sprawdzi¢, czy kierunek
obrotéw silnika sitownika jest odpowiedni do kierunku dziatania wytgcznikdw krancowych i ewentualnie zamie-
ni¢ fazy. Podobnie nalezy skontrolowac¢ poprawnos$¢ dziatania sterowania miejscowego. Pomytka grozi uszko-
dzeniem sitownika i urzgdzenia nastawczego. Pokrettem regulacji czasu hamowania nalezy dobra¢ taki czas, aby
przy hamowaniu na biegu jatowym silnik wykonywat jeszcze 3+5 obrotow. Obrét nastawnika czasu hamowania
powoduje skokowe zmiany czasu hamowania o 15 ms. W praktyce eksploatacyjnej wystarczy ustawi¢ minimal-
ny czas hamowania 15 ms dla silnikdw o dwdch parach biegunéow (predkos¢ synchroniczna 1500 obr/min) oraz
30 ms dla silnikéw o jednej parze biegundow (predkosé synchroniczna 3000 obr/min). Taka nastawa zapewnia
wystarczajgco doktadne pozycjonowanie sitownika oraz minimalizuje dodatkowe wydzielania ciepta w silniku,
bedgce efektem hamowania elektrycznego.

SERVOSTER-05 jest urzadzeniem bezobstugowym. W przypadku przepalenia bezpiecznikdow, wymiany moze do-
konywac przeszkolony personel po zdemontowaniu serwosterownika.

Nalezy stosowac wytgcznie bezpieczniki dostarczane przez producenta.
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SERVOSTER-05 RYSUNEK WYMIAROWY
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Servoster-05-1.5 Servoster-05-2.5

OPIS WEJSC i WYISC

e [1] [2] - zasilanie 230 VAC sterownika,

e [4], [5], [6] - zasilanie silnika - wejscie,

e [13], [14], [15], [16] - napiecie sterujace zdalne +24VDC, 12 mA oraz podtrzymanie sterowania,
e [25] - wejscie wytagcznika termostatu,

e [26] - wejscie wytacznikéw drogowego i momentowego kierunku otwierania Ko i Mo,

e [27] - wejscie wytagcznika drogowego i momentowego kierunku zamykania Kz i Mz,

e [28] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku otwierania Ko’,

¢ [29] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz’,

e [17], [18] - wtaczenie trybu sterowania zdalnego,

¢ [19], [20] - potwierdzenie zatgczenia sterowania silnikiem,

e [21], [22] - wyjscie powielenia wyfacznika drogowego kierunku otwierania K'o,

e [23], [24] - wyjscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz,

¢ [10], [11], [12] - zasilanie silnika - wyjScie,

¢ [30] + [33] doprowadzenie sygnatdw ze stacyjki sterowania miejscowego,

e [8] lub [9] - zasilanie 230 VAC wytacznikéw krancowych i momentowych oraz termostatu,
e [35], [36] - sygnat gotowosci, styk normalnie zwarty lub rozwarty zgodnie z zamodwieniem,
e [7] - wyprowadzenie przewodu neutralnego sieci (N),

¢ [9] - wyprowadzenie fazy zasilajgcej sieci (L),

e [34] - puste.
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SERVOSTER-05 SCHEMAT APLIKACYJNY
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Uwaga:

1. Hamulec elektromagnetyczny wystepuje jako
opcja. Sterownik hamuje silnik elektryczny.

2. Rezystor kontroli linii wystepuje jako opcja.
3. Styk gotowosci elektrycznej moze wystepo-
wac jako zwierny lub rozwierny - wg zaméwienia.

M/Z - przetgcznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty)
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego

Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania

Szm - sterowanie miejscowe w kierunku zamykania

STOP AW - awaryjne zatrzymanie sitownika

GE - gotowos¢ elektryczna (rodzaj styku okresla sie w zamowieniu)

So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z

STOP - zatrzymanie sitownika (dziata rowniez w sterowaniu zdalnym)

Z - zataczone sterowanie zdalne

Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytgcznik korby w napedzie NWA)
Ko’ , Kz’ - dodatkowe wyfaczniki kraricowe, lub styki zwierne wytgcznikéw Ko, Kz
ST - potwierdzenie sterowania

T - blokada od termostatu silnika

Ko, Kz - wytaczniki kraricowe kierunkéw otwierania i zamykania

Mo, Mz - wytgczniki momentowe kierunkéw otwierania i zamykania

47k* - opornik kontroli linii (opcja)

Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika

PE* - punkt zerowania radiatora tylko dla wersji 2,5 kW.




SERVOSTER-05-7.5 - ZABEZPIECZENIE PRZECIAZENIOWE STEROWNIKA

20

SERVOSTER-05-7.5 - modut wykonawczy kontroluje wartosci pragdéw poszczegdlnych faz. Jezeli warto$é pradu
silnika przekroczy dwukrotnie warto$¢ nominalng przez ok. 1,5 s - nastepuje wytgczenie silnika. Nastawienie pradu
wyzwalajgcego jest uzaleznione od mocy silnika. Dokonuje sie tego po zdjeciu panela gérnego w module wyko-
nawczym poprzez odpowiednie ustawienie przetgcznikéow P1i P2.

5678 9 10

=l

1 2 3 4

WRRETIY O g
(€ comAL

1 12 13 14

Ustawienie fabryczne - 7,5kW.

15 16 17 18 19 20

Uwaga: Zabezpieczenie przecigzeniowe nie petni funkcji zabezpieczenia zwarciowego.
Nalezy stosowad zewnetrzne aparaty zabezpieczajgce.

Wiaczenie/wytaczenie blokady kierunkowej.

Witaczenie/wytgczenie blokady kierunkowej dokonuje sie przetgcznikiem DIP po zdjeciu panelu gérnego.
Przetacznik DIP znajduje sie obok potencjometru czasu hamowania, jak pokazano na ponizszym rysunku.
W tabeli podano potozenia przetgcznika dla wtgczenia/wytgczenia blokady kierunkowe;.
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SERVOSTER-05
Blok o I
bk S a,sro%

252627282930313233343536

Moc silnika | P1 | P2
3,5 kW ON | ON
5,5 kW OFF | ON
7,5 kW ON | OFF
9,0 kW OFF | OFF
Blokady kierunkowe SW1 | SW2
Wiaczone w obydwu ON | ON
kierunkach
Wytgczone w obydwu | OFF | OFF
kierunkach
Wiaczona tylko ON | OFF
w kierunku otwoérz
Wiaczona tylko OFF | ON

w kierunku zamknij




SERVOSTER-05-7.5 - RYSUNEK WYMIAROWY
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OPIS WEJSC i WYISC - MODUL WYKONAWCZY

e [1], [2], [3], [4] - zasilanie silnika oraz modutu wykonawczego - wejscie,

e [5], [6], [7], [8] - wyjscie zasilania modutu sterujgcego,

e [12], [13], [14] - zasilanie silnika - wyjscie,

e [15], [16] - styki przecigzenia pragdowego i termicznego,

e [17] - napiecie 12VDC - wyjscie,
¢ [18], [19], [20] - wejscia sterujgce 12VDC,

OPIS WEJSC i WYISC — MODUL STERUJACY
e [1] [2] - zasilanie 230 VAC sterownika,
e [4], [5], [6] - zasilanie 3X400V - dla kontroli faz,

e [13], [14], [15], [16] - napiecie sterujace zdalne £24VDC, 12 mA oraz podtrzymanie sterowania,
e [25] - wejscie wytgcznikow przecigzeniowych (termostat, temperatura radiatora, Imax),

® [26] - wejscie wytgcznikow drogowego i momentowego kierunku otwierania Ko i Mo,

e [27] - wejscie wytacznika drogowego i momentowego kierunku zamykania Kz i Mz,

¢ [28] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku otwierania Ko’,
e [29] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz’,

e [17], [18] - wtgczenie trybu sterowania zdalnego,
¢ [19], [20] - potwierdzenie zatgczenia sterowania,

e [21], [22] - wyjScie powielenia wyfacznika drogowego kierunku otwierania K'o,
e [23], [24] - wyjscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz,

¢ [10], [11], [12] - sterowanie modutu wykonawczego - wyjscie,

¢ [30] + [33] doprowadzenie sygnatéw ze stacyjki sterowania miejscowego,
e [8] lub [9] - zasilanie 230 VAC wytacznikéw kranicowych i momentowych oraz termostatu,
e [35], [36] - sygnat gotowosci, styk normalnie zwarty lub rozwarty zgodnie z zamowieniem,

¢ [7] - wyprowadzenie przewodu neutralnego sieci (N),

¢ [9] - wyprowadzenie fazy zasilajacej sieci (L),
¢ [34] - puste.
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PARAMETRY TECHNICZNE

ook~ wWN —

. Napiecie zasilania: 230 VAC +10%, -15%.

. Napiecie przetgczane: 3 x 400 VAC.

. Pobdr wiasny mocy: do 7 VA.

. Strata mocy w uktadzie prgdowym: do 5 W.

. Prad szczatkowy: 0.01 mA przy 25°C.

. Wymagane zabezpieczenia zewnetrzne (maksymalna wartos¢ wytgcznika silnikowego) :

e wytgcznik silnikowy 3-fazowy, zalecana seria M250 prod. FAEL:
- do 4 A dla wersji do 1,5 kW,
- do 6,3 A dla wersji do 2,5 kW,
- do 16 A dla wersji do 7,5 kW,
e wytgcznik automatyczny 1-fazowy szybki do 6 A,
* zbiorcze zabezpieczenie przepieciowe typu C lub D (zalecane RELPROTEC oraz, w razie potrzeby RELPRONET
prod. RELPOL).

. Zabezpieczenia wewnetrzne:

¢ bezpieczniki topikowe szybkie 10 A,
¢ zabezpieczenie zanikowo-fazowe.

. Moc elektryczna sterowanego silnika: do 7.5 kW.
. Napiecie sterujgce zdalne: 24 VDC o dowolnej polaryzacji, odseparowane galwanicznie od napiecia sieci i innych

sygnatow we/wy.

10. Napiecie sterujgce miejscowe: 230 VAC.

11. Prad wejsé sterujgcych: 12 mA.

12. Napiecie wyjscia na wytaczniki krancowe: 230 VAC.

13. Prad wej$¢ z wytgcznikdw kraricowych: 12 mA.

14. Napiecie pobudzenia wejs¢ wytgcznikdw krancowych: min. 160 VAC.
15. Napiecie wytgczenia wejsé wytgcznikdw kraricowych: max 120 VAC.
16. Temperatura pracy: -25+50°C.

17. Powielenia wytgcznikéw krancowych: uktady OC 24+48 VDC, 15 mA.
18. Maksymalny przekrdj przewoddw: 2,5mm?2.

19. Sygnalizacja:

e kontrola napiecia wszystkich faz Kontrola faz - dioda LED zielona,

e gotowosc elektryczna sterownika GE - dioda LED niebieska + styk 230 VAC/DC, 1 A.
e sygnalizacja ,Bezpiecznik” - dioda LED czerwona,

¢ blokada kierunkowa 2 x dioda LED czerwona,

e potwierdzenie sterowania So, Sz, Som, Szm - diody LED zielone,

e kontrola napiecia sterowania zdalnego Uw - dioda LED zielona,

e sterowanie zdalne Z - LED czerwona + uktad OC do 48 VDC, 50mA,

e otwarcie krancédwek Ko Mo, Kz Mz - diody LED zielone,

e powielenia krancowek Ko’, Kz’ - diody LED zielone + uktady OC do 48 VDC, 50mA,
e zadziatanie stopu STOP - dioda LED zielona,

* potwierdzenie sterowania ST - dioda LED zielona + uktad OC do 48 VDC, 50maA,

e podtrzymanie sterowania miejscowego PDT - dioda LED zielona,

e termostat silnika T - dioda LED czerwona,

e wersja przekaznikowa — sygnaty ST, Z, Ko’, Kz’, 110VDC/1A.

20. Regulacja czasu hamowania: 0+90 ms.

21. Emisja zaktécen: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-4:2002.

22. Odpornosc¢ na zaktécenia: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-2:2002.

23. Realizowane funkcje: zataczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika sitownika pod obcigzeniem, hamowanie

elektryczne silnika, wspoétpraca z wytgcznikami kranncowymi, momentowymi termostatem silnika (termostat
podtgczony szeregowo do innych kraricéwek), powielenia zadziatania wytgcznikéw, kontrola napiecia zasilania,
kontrola stanu bezpiecznikdéw sterownika i obstuga sterowania miejscowego.

24. Minimalny akceptowany czas trwania impulsu sterujgcego: 60 ms.
25. Dtugo$é tras kablowych: do 500 m przy 1,5 mm2.



SPOSOB ZAMAWIANIA

SERVOSTER - 05 - [ XX | - X = X = X

moc silnika napedu

do 1,5kW 1.5
do 2,5kW 2.5
do 7,5kW 7.5

styk gotowosci elektrycznej

zwarty w stanie gotowosci

rozwarty w stanie gotowosci 1

rezystory kontroli linii

bez rezystoréw 0
z rezystorami 40 + 47kQ 2
z rezystorami 10kQ 3

sygnaty ST, Z, Ko, Kz',

wyjscie transoptorowe

wyjscie przekaznikowe 1

W zamdwieniu nalezy podac symbol urzadzenia oraz kod specyfikujacy jego wykonanie, np.:
SERVOSTER-05-1.5-0-2-0, ilos¢ 50 szt.

Sterownik SERVOSTER-05, dla silnikdw o mocy do 1,5 kW, ze stykiem gotowosci zwartym w stanie gotowosci
z rezystorami linii, wyjscie transoptorowe.



SERVOSTER-05-7.5 SCHEMAT APLIKACYJNY
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M/Z - przetacznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty) Uwaga:
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego 1. Hamulec elektromagnetyczny
Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania wystepuje jako opcja. Sterownik
Szm - sterowanie miejscowe w kierunku zamykania hamuje silnik elektryczny.
STOP AW - awaryjne zatrzymanie sitownika 2. Rezystor kontroli linii wystepuje
GE - gotowos¢ elektryczna (rodzaj styku okresla sie w zamowieniu) jako opcja.
So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z 3. Styk gotowosci elektrycznej
STOP - zatrzymanie sitownika (dziata réwniez w sterowaniu zdalnym) moze wystepowac jako zwierny
Z - zafaczone sterowanie zdalne lub rozwierny - wg zamowienia.

Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytgcznik korby w napedzie NWA)
Ko’, Kz’ - dodatkowe wytgczniki kraricowe, lub styki zwierne wytgcznikéw Ko, Kz
ST - potwierdzenie sterowania

T - blokada przecigzeniowa (termostat silnika, temp. radiatora, IMAX)

Ko, Kz - wytgczniki krarnicowe kierunkéw otwierania i zamykania

Mo, Mz - wytgczniki momentowe kierunkéw otwierania i zamykania

47k* - opornik kontroli linii (opcja)

Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika

PE* - punkt zerowania radiatora

ZAM - sygnat sterujgcy modut wykonawczy w kierunku zamykania (+12VDC)
OTW - sygnat sterujgcy modut wykonawczy w kierunku otwierania (+12VDC)
GND - wspdlny sygnat sterujacy

Uwaga: sygnaty ZAM, OTW nie sg izolowane galwanicznie od sieci 230VAC
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SCHEMAT APLIKACYJNY AUMA

Pomieszczenie systemu
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SCHEMAT APLIKACYJNY ESL ESW

Pomieszczenie systemu Rozdzielnia/skrzynka sterowania lokalnego Obiekt
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W razie braku
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2 sitownika z zacisku 10
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MODUL STEROWANIA ANALOGOWEGO SVA-01

Przeznaczenie: Modut analogowy SVA-01 pozwala pozycjonowac sitownik elektryczny standardowym sygnatem
analogowym 4+-20mA. Modut poréwnuje sygnat zadany z regulatora oraz sygnat zwrotny z sitownika i odpowiednio
wysterowuje wejscie tréjstawne serwosterownika SERVOSTER-04 lub SERVOSTER-05.

Budowa: Obudowa urzgdzenia zostata wykonana z NORYLU 94VO. Modut jest przeznaczony do montazu na
typowej listwie DIN 35 mm. Na ptycie czotowej umieszczono diody sygnalizacyjne stanu pracy, pokretfo regulacji
strefy nieczutosci, gniazda kontrolne pomiaru pradu sygnatu zadanego i zwrotnego oraz oznaczenia zaciskow
wejsciowych. Zalecany schemat aplikacyjny modutu przedstawiono na zatgczonym schemacie.

Montaz: Po zamontowaniu modutu na listwie nalezy podtgczy¢ do niego ztgcze z przewodami, zgodnie z oznacze-
niami na ptycie czotowej i schematem aplikacyjnym. Maksymalny przekréj przewoddéw potgczeniowych wynosi
2,5mm?2.

Uruchomienie: Po sprawdzeniu prawidtowos$ci podtgczenia przewoddw nalezy podaé napiecie zasilania 230 VAC.
Obecnosc zasilania sygnalizowana jest zielong diodg Zasilanie. Jesli nie Swiecg sie diody czerwone - urzgdzenie
dziata poprawnie. Nieczutos¢ mozna regulowac pokrettem. Strefa histerezy dopasowuje sie automatycznie do
nieczutosci. Zalecana nastawa nieczutosci wynosi 1-1,5%.

Dziatanie: Swiecenie czerwonej diody LED Awaria wskazuje na niepoprawng prace urzadzenia. Wykroczenie
wartosci ktéregokolwiek z sygnatéw analogowych poza zakres 3,60+21,50 mA sygnalizowane jest zapaleniem
czerwonej diody, oznaczonej jako Sygnat niewiarygodny. Pomiar kontrolny sygnatu zwrotnego i zadanego
mozliwy jest poprzez podtgczenie amperomierza do odpowiednio oznakowanych gniazd modutu. Wtgczenie
amperomierza nie zaktdca jego pracy.

WARUNKI INSTALOWANIA

Modut SVA-01 nalezy instalowa¢ w miejscach zabezpieczonych przed wptywem warunkéw atmosferycznych.
Nie wolno instalowaé go w strefach zagrozonych wybuchem, w atmosferze agresywnej, zapylonej oraz w prze-
strzeniach, gdzie wilgotnos¢ wzgledna moze przekracza¢ 80%.

PARAMETRY TECHNICZNE

1. Napiecie zasilania: 230 VAC +10%, -15%.
2. Pobdér mocy: 2 VA.
3. Napiecie sterujgce: 24 VDC.
4. Prad wyjsciowy sterujgcy: 12 mA.
5. Sygnalizacja:
e zasilanie - LED zielona,
e sygnat niewiarygodny - LED czerwona,
e awaria - LED czerwona.
6. Temperatura pracy: 0+50°C.

53 - 58 N
g :| =
[1]2]3]4]5]6]
3 02 Sygnat niewiarygodny (°)
Awaria O)
=0 ||
O ol %=
,3{,%_'. @ comat +,:fé>'ﬁ;
(718 19]10]11]12]
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Modut SVA - rysunek gabarytowy



SCHEMAT SVA
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MODUL STEROWANIA TROJSTAWNEGO SVB-01

Przeznaczenie: Modut SVB-01 pozwala pozycjonowac sitownik elektryczny sygnatem tréjstawnym 230VAC. Mo-
dut przetwarza sygnat tréjstawny 230 VAC na sygnat tréjstawny 12 mA odpowiednio wysterowujgc wejscie
tréjstawne serwosterownika. Urzadzenie przeznaczone jest do wspoétpracy ze sterownikami SERVOSTER-04 oraz
SERVOSTER-05, a takze z wczesniejszymi ich wykonaniami. Modut wspétpracuje m. in. z wyjsciami 230 VAC realizo-
wanymi przez triaki w systemach URS i INTELEKTRAN. Modut SVB-01 nie separuje sygnatow.

Budowa: Obudowa urzadzenia zostata wykonana z NORYLU 94VO. Modut jest przeznaczony do montazu na
typowej listwie DIN 35 mm. Na ptycie czotowej umieszczono diody sygnalizacyjne stanu pracy oraz oznaczenia
zaciskdw wejsciowych. Zalecany schemat aplikacyjny modutu, przedstawiono na zatgczonym schemacie.

Montaz: Po zamontowaniu modutu na listwie, nalezy podtgczy¢ do niego ztagcze z przewodami, zgodnie
z oznaczeniami na ptycie czotowej i schematem aplikacyjnym. Maksymalny przekréj przewoddéw potaczeniowych
wynosi 2,5mm?2.

Uruchomienie: Po sprawdzeniu prawidtowego podtgczenia przewoddw nalezy wigczy¢ wspodtpracujacy sterownik
SERVOSTER (typ 04 lub 05). Nastepnie wymusi¢ sterowanie w kierunku ,,zamknij” i ,,otwérz”. Powinny zapali¢ sie
odpowiednio diody Sz i So modutu SVB-01 i diody kontrolne sterowania tréjstawnego sterownika.

Dziatanie: Sterowanie sygnatami 230 VAC powoduje przeptyw w obwodzie sterowania pradu ok. 12 mA. Sygnalizo-
wane jest to diodami Sz i So modutu SVB-01 i diod kontroli sterowania tréjstawnego sterownika.

UWAGA! Sygnaty wyjsciowe SVB-01 nie sg izolowane od napiecia 230 VAC.

WARUNKI INSTALOWANIA

Modut SVB-01 nalezy instalowa¢ w miejscach zabezpieczonych przed wptywem warunkéw atmosferycznych.
Nie wolno go instalowaé w strefach zagrozonych wybuchem, w atmosferze agresywnej, zapylonej oraz w przestrze-
niach, gdzie wilgotno$¢ wzgledna moze przekracza¢ 80%.

PARAMETRY TECHNICZNE

1. Napiecie zasilania: 230 VAC +10%, -15%.

2. Pobor mocy: 2 VA.

3. Napiecie wejsciowe sterujgce: 230 VAC (trojstawne).

4. Prad wyjsciowy sterujacy: 12 mA, 230 VAC (tréjstawne).

5. Sygnalizacja sterowania w kierunkach: otwdérz SO, zamknij SZ - LED zielone.
6. Temperatura pracy: 0+50°C.

7. Miejsce zajmowane na listwie: 17 mm.
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SCHEMAT SVB
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SERWOSTEROWNIK UNIWERSALNY SERVOSTER-06

PRZEZNACZENIE | REALIZOWANIE FUNKCIJE

SERVOSTER-06 jest uniwersalnym elektronicznym sterownikiem napedu nastawczego. Moze stuzy¢ do sterowania

zaréwno napedami regulacyjnymi, jak i odcinajgcymi. Stuzy do bezstykowego zdalnego sterowania napedami elek-

trycznymi z silnikami tréjfazowymi o mocy do 7,5kW dla napeddw regulacyjnych

i do 9kW dla napeddw sterowniczych. Realizuje wszystkie funkcje logiczne oraz faczeniowe typowe dla sitownika

regulacyjnego i sterowniczego, w tym:

e bezstykowe zatgczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika napedu pod obcigzeniem,

e zdalne elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

e sterowanie tréjstawne bezposrednio ze sterownika PLC, stacyjki lub systemu,

e automatyczne zatrzymanie sitownika w potozeniach kraricowych,

* automatyczne zatrzymanie sitownika przy braku gotowosci elektrycznej,

e wspotpraca z wytgcznikami drogowymi, momentowymi i termostatem silnika,

* powielenia wyfacznikéw kraicowych,

e powielenie stanu sterowania napedem oraz trybu pracy,

e podtrzymanie sygnatu sterowania do osiggniecia przez naped potfozen krancowych,

¢ podtrzymanie stanu blokowania napedu w potozeniu kranicowym, az do podania przeciwnego sygnatu sterujgcego;
blokada moze by¢ wigczona lub wytgczona,

e wspotpraca ze stacyjka lub szafkg sterowania miejscowego,

* obstuge awaryjnego przycisku STOP oraz dodatkowych blokad napedu,

e sygnalizacja LED stanu pola napedu oraz stanu gotowosci elektrycznej,

* wewnetrzne zabezpieczenie zwarciowe i zanikowo-fazowe.

Napiecia na stykach SERVOSTERA-06 sg separowane galwanicznie od sieci i majg wartos¢ 48VDC, co czyni sterownik
bezpiecznym i odpornym na przestuchy pojawiajace sie w trasach kablowych.

BUDOWA | MONTAZ

Sterownik posiada obudowe nalistwowg wykonang z NORYLU 94VO, przystosowang do montazu na typowej listwie
DIN 35 mm. Nalezy umiesci¢ go w szafie sterowniczej lub w innym miejscu, zapewniajgcym ochrone przed wpty-
wem warunkéw atmosferycznych. Maksymalny przekrdj przytaczanych przewodéw napiecia roboczego 3x400VAC
wynosi 2,5mm?2 dla Servostera-06-1.5i 2.5 oraz 6mm?Z dla Servostera 06-7,5. Po obu stronach obudowy umieszczo-
ne sg wielowtyki WAGO z opisem wejs¢ i wyjs¢, jak rowniez Wytgcznik stacyjki sterowania miejscowego M/Z oraz
Zwora trybu gotowosci elektrycznej GE/BGE.
Na tabliczce czotowej umieszczone s3:
e pokretto regulacji czasu hamowania ze skalg 0+90ms
e diody sygnalizacyjne:

- GE gotowos¢ elektryczna - 1 x LED niebieska

- Kontrola faz - 1 x LED zielona

- Bezpiecznik - 1 x LED czerwona

-S0i Sz - sterowanie zdalne - 2 x LED zielone

- PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego - 1 x LED zielona

- ST - potwierdzenie stanu sterowania silnikiem - 1 x LED zielona

- Z - potwierdzenie przetgczenia w sterowanie zdalne - 1 x LED czerwona

- Som i Sz - sterowanie miejscowe - 2 x LED zielone

- STOP - miejscowe zatrzymanie ruchu sitownika - 1 x LED zielona

- Uw - kontrola napiecia sterowniczego zdalnego - 1 x LED zielona (sygnalizacja)

- K&M - iloczyny logiczne wytgcznikéw drogowych i momentowych kierunkdw otwierania i zamykania - 2 x zielona

- Blokada - sygnalizacja blokady kierunkowej sterowania do czasu podania sygnatu sterujgcego przeciwnego

- 2 X czerwona;

- Ko’, Kz’ - powielenia wytgcznikdw drogowych sitownika - 2 x LED zielona;

- T - zadziatanie termostatu silnika - 1 x LED czerwona.
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SERVOSTER-06 jest produkowany w trzech wersjach:

wersjal -1.5-stosowana do 1,5kW dla napeddw regulacyjnych oraz sterowniczych,

wersja Il - 2.5 - stosowana do 2,5kW dla napeddw regulacyjnych i do 3,5kW dla napeddéw sterowniczych (z radiato-
rem). Na radiatorze znajduje sie zacisk zerowania ochronnego PE,

wersja lll - 7.5 - stosowana do 7,5kW dla napeddéw regulacyjnych i do 9kW dla napeddw sterowniczych (dwumodutowa).

Podane moce sg mocami elektrycznymi.

SERVOSTER-06 realizuje sterowanie w oparciu o nastepujgce sygnaty:

Sterowanie zdalne, sygnaty wejsciowe, napiecie 24VDC o dowolnej polaryzacji, pobdr pragdu 12mA:

e sterowanie zdalne w kierunku otwdrz (So) - podanie napiecia pomiedzy [13]i [16],

e sterowanie zdalne w kierunku zamknij (Sz) - podanie napiecia pomiedzy [15] i [16],

e podtrzymanie sterowania zdalnego do osiggniecia przez naped potozenia kraricowego (PDT) - podanie napiecia
pomiedzy [14] i [16].

Warunki sterowania zdalnego, sygnaty wejsciowe, napiecie 48VDC, pobdr pradu 15 + 20mA:

e sygnat STOP nieaktywny - styk [31] zwarty,

* przetgczenie w sterowanie zdalne Z (przerywa sterowanie miejscowe) - styk [32] zwarty.
UWAGA! Powyzsze dwa punkty sg réwniez realizowane poprzez przefaczenie wytacznika stacyjki sterowania
miejscowego w pozycje Z. Stacyjka moze zosta¢ wowczas odtgczona od sterownika.

e wyfaczniki kraricowe i momentowe [34 i 35] zwarte,

e termostat silnika [33] zwarty,

Warunki dodatkowe sterowania zdalnego:

* obecnos¢ napiecia zasilajgcego 230VAC na [2 i 3] (nieaktywny STOP AW ani Bd),

® obecno$¢ napiecia roboczego 400VAC na [4,5,6],

e stan gotowosci elektrycznej sterownika,

e brak blokady kierunkowe;j.

Sterowanie miejscowe, sygnaty wejsciowe, napiecie 48VDC, pobdr pradu 15 + 20mA:

e sterowanie miejscowe w kierunku otwoérz (Som) - styk [28] zwarty,

e sterowanie miejscowe w kierunku zamknij (Szm) - styk [29] zwarty,

Warunki sterowania miejscowego:

e sygnat STOP nieaktywny - styk [31] zwarty,

e przetgczenie w sterowanie miejscowe M (przerywa sterowanie zdalne) - styk [32] rozwarty,

Warunki dodatkowe sterowania miejscowego:

» obecnos¢ napiecia zasilajgcego 230VAC na [2 i 3] (nieaktywny STOP AW ani Bd),

® obecnos¢ napiecia roboczego 400VAC na [4,5,6],

e stan gotowosci elektrycznej sterownika,

¢ brak blokady kierunkowej,

e Wytgcznik stacyjki sterowania miejscowego przetgczony w pozycje M.

Sygnaty generujgce brak gotowosci elektrycznej:

¢ brak jednej lub wiecej faz napiecia roboczego,

* spalenie bezpiecznika,

» brak napiecia zasilajgcego (w tym zadziatanie STOP AW lub Bd),

¢ zadziatanie termostatu silnika,

e jednoczesne zasterowanie otworz i zamknij przez czas dtuzszy, niz 1s,

e jednoczesne zadziatanie iloczynéw logicznych Ko, Mo i Kz, Mz przez czas dtuzszy, niz 1s,

¢ negatywny wynik autotestu wewnetrznego.

SERVOSTER-06 wykonuje wszystkie funkcje logiczne i tgczeniowe wymagane dla sitownika regulacyjnego i odcinajgce-

go. Sterowanie jest tréjstawne. Impuls sterujgcy krétszy niz 60ms zostanie zignorowany. Napiecie na silnik jest przefa-

czane w punktach zerowych napiecia sieci, co eliminuje przepiecia. Hamowanie nastepuje automatycznie, po zdjeciu

sygnatu sterowniczego. Serwosterownik hamuije silnik bardzo efektywnie dzieki zastosowaniu hamowania elektryczne-

go z odzyskiem energii do sieci. Silnik jest hamowany dynamicznie. W momencie zatrzymania silnika hamowanie jest

wytgczane. Hamowanie elektryczne mozna wytgczy¢ poprzez nastawienie pokretta regulacji czasu hamowania na ,,0”.
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SERVOSTER-06 bada stany wytgcznikdw kranncowych i momentowych sitownika. Jezeli jeden z nich zostanie rozwar-
ty, to zgasnie odpowiednia dioda LED, silnik zostanie zahamowany oraz zablokowane bedzie sterowanie w danym
kierunku i wtgczy sie wtasciwy tor powielajacy.

Jezeli blokada kierunkowa jest wtgczona to po osiggnieciu przez naped potfozenia kraricowego nastepuje blokada
sterowania w danym kierunku. Blokada trwa do czasu podania przeciwnego sygnatu sterujgcego lub zadziatania
przeciwnego wytgcznika krancowego badz momentowego. Funkcja ta zabezpiecza naped przed niestabilng praca,
gdy nastapi ,odbicie” wytgcznika momentowego (spotykane np. w napedach NWA).

Jezeli blokada kierunkowa jest wytgczona to po osiggnieciu przez naped potozenia kranicowego nastepuje zatrzy-
manie silnika. Zejscie z wytgcznika krancowego umozliwia sterowanie silnika w dowolng strone. Standardowo ste-
rownik SERVOSTER-06 jest ustawiony na brak blokady.

UWAGA! W SERVOSTERZE-06 blokady w kierunku zamknij i otwdrz mogg by¢ wtgczane niezaleznie. Sposéb witgcza-
nia lub wytgczania blokady kierunkowej podany jest w punkcie URUCHOMIENIE.

Sterowanie moze by¢ realizowane w trybie zdalnym lub miejscowym. Przetgczanie odbywa sie ze stacyjki stero-
wania miejscowego przetacznikiem M/Z. Gdy przetgcznik jest zwarty, aktywne jest sterowanie zdalne. Sterowanie
zdalne mozna réwniez zrealizowac poprzez przetgczenie Wytgcznika stacyjki sterowania miejscowego w pozycje Z.
Stacyjka sterowania miejscowego moze zosta¢ wéweczas odtgczona od sterownika.

Sygnat sterowania zdalnego So/Sz moze by¢ podtrzymany wewnatrz sterownika do czasu osiggniecia potozenia
krancowego przez naped sygnatem PDT. Jezeli sygnat PDT nie jest aktywny, sterowanie trwa tak dtugo jak dtugo
podany jest sygnat So lub Sz. W sterowaniu miejscowym podtrzymanie dziata zawsze. Jezeli sitownik byt w ruchu
podczas przetgczania M/Z, to zostanie zatrzymany.

SERVOSTER-06 bada obecnos$¢ wszystkich faz na wejsciu oraz stan bezpiecznikow. W przypadku braku jednej lub
wiecej faz, gasnie dioda zielona Kontrola faz oraz dioda niebieska ,,GE”. Spalenie bezpiecznika sygnalizowane jest
zapaleniem czerwonej diody ,Bezpiecznik” oraz zgasnieciem niebieskiej diody ,,GE”. Zadziatanie blokady dodatko-
wej napedu Bd (np. wytgcznik kraicowy korby napedu recznego w napedach NWA CHEMAR), powoduje zdjecie
napiecia zasilajgcego obwody wewnetrzne sterownika i zgasniecie diody LED zielonej Uw i niebieskiej ,,GE”. Zadzia-
tanie termostatu silnika rowniez spowoduje zgasniecie diody ,GE”. W takim przypadku zapali sie czerwona dioda
LED T. We wszystkich tych przypadkach, sterowanie silnika zostanie zablokowane i odpowiedni styk zasygnalizuje
brak gotowosci serwosterownika do pracy. Powielenia wytgcznikdéw krancowych Ko’ i Kz’ bedg jednak dziata¢, po-
niewaz dziatajg one niezaleznie od stanu gotowosci sterownika. Zadziatanie sygnatu stopu awaryjnego STOP AW
powoduje zdjecie napiecia z obwoddw sterownika oraz z obwoddéw sterowniczych sitownika. Cate pole jest pozba-
wione wtedy napiecia i powielenia nie beda czynne.

WSKAZOWKI DLA PROJEKTANTOW

UWAGA! W opisie urzadzen zamieszczono poziomy napie¢ pradu przemiennego 230VAC i 400VAC. Ukfady SERVO-
STER pracujg réwniez przy poziomach 220VAC i 380VAC.

Serwosterownik nalezy podtgczy¢ do napiecia sieciowego poprzez wytgczniki automatyczne. Wytacznik jednofazo-
wy (do 6A) zabezpiecza obwody wewnetrzne SERVOSTERA-06 oraz obwody wytgcznikdw kraricowych. Do zabez-
pieczenia obwodu zasilania silnika stuzy wytgcznik silnikowy.

SERVOSTER-06 posiada wewnetrzne bezpieczniki topikowe 10A lub 12,5A. Jezeli wytgcznik silnikowy jest odpo-
wiednio nastawiony, zapewniona jest wybidrczos¢ dziatania zabezpieczen. W przypadku wystgpienia zwarcia w
obwodzie zasilania silnika najpierw zadziata wytgcznik silnikowy.

Dtugo$¢ tras kablowych do sitownika nie moze przekraczaé¢ 500m przy przekroju przewodu 1,5mm?2,

Sterownik posiada wtasne warystorowe zabezpieczenia przepieciowe. Jednak przy bardzo silnych przepieciach, po-
chodzacych np. od wytadowan atmosferycznych, zabezpieczenia te zadziatajg tak jak bezpieczniki. Dlatego wyma-
gane jest zewnetrzne grupowe zabezpieczenie przepieciowe o charakterystyce C lub D. Zabezpieczenie to powinno
by¢ umieszczone na doptywie napiecia do szaf sterowniczych lub w rozdzielni. Wskazane jest, aby zabezpieczenia
te oddzielaty rowniez grupy uktadéw SERVOSTER od ukfaddw sterowanych stycznikami.

Sterowanie odbywa sie poprzez podanie zewnetrznego napiecia 24VDC o dowolnej polaryzacji. SERVOSTER-06
moze dzieki temu wspotpracowacé zaréwno ze sterownikami wydajgcymi napiecie ze wspdolnym plusem, jak i ze
wspolnym minusem.

Sygnaty sterowania zdalnego mogg pracowaé z podtrzymaniem lub bez. Sterownik moze wiec pracowac zaréwno
z napedami regulacyjnymi, jak i odcinajgcymi. Przy sterowaniu napeddw odcinajgcych mozna uzyskaé oszczednosc
jednego wyjscia systemu automatyki na naped, jezeli podtrzymanie sygnatu sterowania zrealizuje sie w systemie.
Tandemowe wyfaczniki kraricowe napedu s3 zasilane z tego samego napiecia, co wyfaczniki drogowe i momento-
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we. Mozna wiec zrezygnowaé z montazu w napedzie wyfgcznikéw tandemowych i skierowaé do sterownika sygnat
ze stykéw zwiernych wytgcznikdw drogowych. SERVOSTER-06 odseparuje galwanicznie te sygnaty i przekaze je jako
powielenia do systemu automatyki. Unika sie w ten sposéb zjawiska niejednoczesnego zadziatania wytgcznikéw
oraz uzyskuje oszczednosc na dublowaniu wytgcznikéw drogowych w napedzie. Jezeli do systemu ma by¢ skiero-
wany sygnat z wytgcznika momentowego kierunku zamknij, czyli Kz,Mz (doszczelnienie armatury), nalezy podtaczy¢
do wejscia Kz’ [37] styk zwierny wytgcznika momentowego. Powielenia wytgcznikéw dziatajg niezaleznie od stanu
gotowosci serwosterownika.

Zaleca sie prace z wyfaczong blokada kierunkows, czyli z nastawami fabrycznymi. Blokada zabezpiecza przed niesta-
bilng pracg, gdy sitownik ma tendencje do ,odbijania’ wytgcznika momentowego (spotykane np. w napedach NWA
CHEMAR). Tylko dla napeddw o takich wiasnosciach nalezy blokade kierunkowa wiaczy¢.

Blokada kierunkowa moze takze by¢ ustanowiona poprzez system sterowania i w takim przypadku blokada w ste-
rowniku jest zbedna. Zaleca sie stosowanie takiego wtasnie rozwigzania o ile jest to tylko mozliwe.

Styki powielen oraz styk gotowosci elektrycznej mogg by¢ na zyczenie zamawiajgcego zbocznikowane rezystorami
kontroli linii. Rezystory te majg 10+47kQ i mogg by¢ uzytkowane przy napieciu do 60VDC. Styk gotowosci elektrycz-
nej moze byé ustawiany jako zwierny lub rozwierny za pomocg Zwory trybu gotowosci elektrycznej. Na specjalne
zamowienie mozliwe jest wykonanie sterownikéw dla sitownikdw jedno lub dwufazowych lub na inne poziomy
napiec.

Jezeli pozostawiany jest hamulec elektromechaniczny, to wazne jest, aby jego prostownik byt zasilany z zacisku [10]
serwosterownika.

Projektujac system sterowania napedami w oparciu o sterowniki SERVOSTER-06, nalezy dobraé optymalng dla da-
nego obiektu strukture uktadu. Na stronach 25-27 podano przyktady takich struktur.

Na koncu rozdziatu przedstawiono schemat ideowy uktadu ze sterownikiem SERVOSTER-06 zaréwno w wersji 1,5
oraz 2,5kW; jak i w wersji 7,5kW dwumodutowym.

Dostepne sg serwosterowniki wyposazone w modut sterowania analogowego SERVOSTER-O6A oraz zawierajace
interfejs Profibus SERVOSTER-06P. Urzgdzenia sg opisane w pozostatych rozdziatach.

WARUNKI INSTALOWANIA

SERVOSTER-06 nalezy instalowaé w miejscach zabezpieczonych przed wptywem warunkéw atmosferycznych. Nie
wolno instalowa¢ serwosterownika w strefach zagrozonych wybuchem, w atmosferze agresywnej, zapylonej oraz
w przestrzeniach, gdzie wilgotnos¢ wzgledna moze przekraczac¢ 80%.

URUCHOMINIE

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA

Klucze pragdowe (mocowe) sterownika SERVOSTER-06 zbudowane sg w oparciu o uktady pot-
f przewodnikowe. Oznacza to brak izolacji galwanicznej pomiedzy zasilaniem a obcigzeniem

w rozumieniu norm bezpieczenstwa przeciwporazeniowego. Maty prad uptywu od utamkéw
do kilku miliamper moze byé zawsze obecny na wyjsciach sterownika. Konieczne jest wiec
odtaczenie zasilania sterownika przed podjeciem jakichkolwiek prac zwigzanych z elektrycz-
nymi pofaczeniami sterownika lub podfagczonego do niego sitownika.

UWAGA NIEBEZPIECZENSTWO PORAZENIA

Jedna z faz zasilajacych silnik wewnatrz sterownika SERVOSTER-06-7,5 jest potgczona na state
(R - wyprowadzenia nr 2 i 12). Oznacza to ciggta obecnosé napiecia na odpowiednim zacisku
silnika, jezeli tylko sterownik jest zasilony. Takze gdy sitownik nie jest sterowany !

Przed uruchomieniem uktadu nalezy sprawdzié¢ wszystkie potgczenia i ustawic regulator czasu hamowania w poto-
zenie 0. Po pofaczeniu ukfadu zgodnie ze schematem aplikacyjnym, nalezy podaé napiecie zasilajgce 230VAC oraz
napiecie robocze 3 x 400VAC. Na sterowniku powinny zaswiecic¢ sie diody LED:

¢ GE - niebieska,

e Kontrola faz, Uw, K&M, STOP - zielone oraz PDT (jezeli jest uzywane),

e Z - czerwona - $wieci, o ile wtgczono sterowanie zdalne.
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Podajac na wejscia sterowania zdalnego (przy wigczonym Z) napiecie 24VDC nalezy sprawdzié, czy kierunek obro-
téw silnika sifownika jest odpowiedni do kierunku dziatania wytgcznikéw kraficowych i ewentualnie zamienic fazy.
Podobnie nalezy skontrolowaé poprawnosc¢ dziatania sterowania miejscowego. Pomytka grozi uszkodzeniem sitow-
nika i urzgdzenia nastawczego.

Pokrettem regulacji czasu hamowania nalezy dobrac taki czas, aby przy hamowaniu na biegu jatowym silnik wy-
konywat jeszcze 3+5 obrotow. Obrdt nastawnika czasu hamowania powoduje skokowe zmiany czasu hamowania
o 15ms. W praktyce eksploatacyjnej wystarczy ustawié minimalny czas hamowania 15ms dla silnikow o dwdch
parach biegunéw (predkos¢ synchroniczna 1500 obr/min) oraz 30ms dla silnikéw o jednej parze biegundéw (pred-
kos¢ synchroniczna 3000 obr/min). Taka nastawa zapewnia wystarczajgco doktadne pozycjonowanie sitownika oraz
minimalizuje dodatkowe wydzielania ciepta w silniku, bedgce efektem hamowania elektrycznego.

SERVOSTER-06 jest urzgdzeniem bezobstugowym. W przypadku przepalenia bezpiecznikdéw, wymiany moze doko-
nywaé przeszkolony personel po zdemontowaniu serwosterownika. Nalezy stosowac wytgcznie bezpieczniki do-
starczane przez producenta.

Zabezpieczenie przecigzeniowe sterownika SERVOSTER-06-7.5

SERVOSTER-06-7.5 - moduf wykonawczy kontroluje wartosci pragdéw poszczegdlnych faz. Jezeli wartos¢ pradu sil-
nika przekroczy dwukrotnie warto$é nominalng przez ok. 1,5s, nastepuje wytgczenie silnika. Nastawienie pradu
wyzwalajgcego jest uzaleznione od mocy silnika. Dokonuje sie tego po zdjeciu panela gérnego w module wykonaw-
czym poprzez odpowiednie ustawienie przetgcznikéw P1 i P2.

1284 i IR . Mocsilnika | P1 | P2
3,5 kW ON ON

POREREUPRY L i 55kwW | OFF | ON
7,5 kW ON | OFF

P

(<) COMAL 90kW | OFF | OFF

gt autematyhs

1R H 15 16 17 18 19 20

Ustawienie fabryczne - 7,5kW.
Uwaga: Zabezpieczenie przecigzeniowe nie petni funkcji zabezpieczenia zwarciowego. Nalezy stosowaé zewnetrzne
aparaty zabezpieczajace.

Wiaczenie/wytaczenie blokad kierunkowych

Witgczenie/wytaczenie blokad kierunkowych dokonuje sie przetgcznikiem DIP po zdjeciu panelu gérnego.
Przetgcznik DIP znajduje sie obok potencjometru czasu hamowania, jak pokazano na ponizszym rysunku.
W tabeli podano potozenia przetgcznika dla wtgczenia/wytgczenia blokad kierunkowych.

Ustawienie fabryczne - obydwie blokady kierunkowe wytgczone.

1t 234 &8 1314151617181920212223 24 Blokady kierunkowe SW1 | Sw2
Wiaczone w obydwu ON | ON
k. B kierunkach
SERVOSTER-06 Wytaczone w obydwu | OFF | OFF
oo kierunkach
T o s
P e Wtaczona tylko ON | OFF
' — w kierunku otworz
7 8 9 10 11 12 BHABRNNR WL 3334353637 383940 GE/BGE
il - Wiaczona tylko OFF | ON
w kierunku zamknij




PARAMETRY TECHNICZNE

Uk, WN B

. Napiecie zasilania: 230VAC -20%, +10%.

. Napiecie przetaczane: 3 x 400VAC.

. Pobdr wtasny mocy: do 7VA.

. Strata mocy w uktfadzie pragdowym: do 5W.

. Prad szczatkowy: 0.01 mA przy 25°C.

. Wymagane zabezpieczenia zewnetrzne (maksymalna wartos¢ wytgcznika silnikowego) :

¢ wytacznik silnikowy 3-fazowy, zalecana seria M250 prod. FAEL:
- do 4A dla wersji do 1,5kW,
- do 6,3A dla wersji do 2,5kW,
- do 16A dla wersji do 7,5kW, (20A przy 9kW)
¢ wytgcznik automatyczny 1-fazowy szybki do 6A,
e zbiorcze zabezpieczenie przepieciowe typu C lub D (zalecane RELPROTEC oraz, w razie potrzeby RELPRONET
prod. RELPOL).

. Zabezpieczenia wewnetrzne:

e bezpieczniki topikowe szybkie 10A lub 12,5A
e zabezpieczenie zanikowo-fazowe.

. Moc elektryczna sterowanego silnika: do 7.5kW. (9kW tylko dla trybu sterowniczego S2 15min)
. Napiecie sterujgce zdalne: 24VDC o dowolnej polaryzacji, odseparowane galwanicznie od napiecia sieci i innych

sygnatow we/wy.

10. Napiecie sterujgce miejscowe: 48VDC, odseparowane galwanicznie od sieci.

11. Pragd wejs¢ sterujgcych: 15 + 20mA.

12. Napiecie wyjscia na wytgczniki kranicowe: 48VDC, odseparowane galwanicznie od sieci.
13. Prad wejs¢ z wytgcznikdéw krancowych: 15 + 20mA.

14. Temperatura pracy: -25+70°C.

15. Powielenia wytgcznikéw kraricowych: uktady OC 24+48VDC, 15mA.

16. Maksymalny przekréj przewoddw: 2,5mm?2.

17. Sygnalizacja:

e kontrola napiecia wszystkich faz ,Kontrola faz” - dioda LED zielona,

e gotowosc elektryczna sterownika ,,GE” - dioda LED niebieska + styk 230VAC/DC, 1A.
e sygnalizacja ,,Bezpiecznik” - dioda LED czerwona,

e blokada kierunkowa 2 x dioda LED czerwona,

¢ potwierdzenie sterowania So, Sz, Som, Szm - diody LED zielone,

e kontrola napiecia sterowania zdalnego Uw - dioda LED zielona,

e sterowanie zdalne Z - LED czerwona + uktad OC do 48VDC, 50mA,

e otwarcie krancowek Ko Mo, Kz Mz - diody LED zielone,

e powielenia krancowek Ko’, Kz’ - diody LED zielone + uktady OC do 48VDC, 50mA,
e zadziatanie stopu STOP - dioda LED zielona,

* potwierdzenie sterowania ST - dioda LED zielona + uktad OC do 48VDC, 50mA,

e podtrzymanie sterowania miejscowego PDT - dioda LED zielona,

e termostat silnika T - dioda LED czerwona,

e wersja przekaznikowa — sygnaty ST, Z, Ko’, Kz’, 110VDC/1A.

18. Regulacja czasu hamowania: 0+90m:s.

19. Emisja zaktdcen: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-4:2002.

20. Odpornos¢ na zaktdcenia: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-2:2002.

21. Realizowane funkcje: zataczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika sitownika pod obcigzeniem, hamowanie

elektryczne silnika, wspoétpraca z wytacznikami kraricowymi, momentowymi termostatem silnika (termostat
podtaczony szeregowo do innych kraiicowek), powielenia zadziatania wytacznikéw, kontrola napiecia
zasilania, kontrola stanu bezpiecznikéw sterownika i obstuga sterowania miejscowego.

22. Minimalny akceptowany czas trwania impulsu sterujgcego: 60ms.
23. Dtugos¢ tras kablowych: do 500m przy 1,5mm?.
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SPOSOB ZAMAWIANIA

SERVOSTER - 06 - [ XX | - X = X = X

moc silnika napedu

do 1,5kW 1.5
do 2,5kW 2.5
do 7,5kW 7.5
zasilanie elektroniki fazowe 2
zasilanie elektroniki miedzyfazowe 3

rezystory kontroli linii

bez rezystoréw
z rezystorami 40 =+ 47kQ 2
z rezystorami 10kQ

sygnaty ST, Z, Ko', Kz',

wyjscie transoptorowe

wyjscie SSR - pétprzewodnikowe 1

W zamowieniu nalezy poda¢ symbol urzadzenia oraz kod specyfikujacy jego wykonanie, np.:
SERVOSTER - 06 —1.5—-X -2 -0, ilos¢ 50 szt.

Sterownik SERVOSTER-06, dla silnikdw o mocy do 1,5kW, ze stykiem gotowosci ustawionym Zworg trybu gotowosci
elektrycznej fabrycznie na zwarty w stanie gotowosci ,,GE”, z rezystorami linii, wyjscie transoptorowe.

SERVOSTER-06 - PILOT TESTOWY

Zgrupowanie wejs¢ przyciskow
sterowania lokalnego umozli-
wia podfaczenie pilota stero-
wania lokalnego.

Kiedy przyciski nie sg podtgczo-
ne, mozna w celach testowych
przytaczy¢ pilota i - zmieniajac-
potozenie przetacznika na SER-
WOSTERZE - sterowaé nim za

DWISHITBRR RN

pomoca przyciskow na pilocie. . i ey AN
Pilot nlg st.anOW| mtegralnggo @ comaL (@z SERvoSTER<E | Iorw et
wyposazenia serwosterownika. T > ® .’
Brane wme (] a70
Nalezy zamawia¢ go osobno. L - e | ’
l 7'8 89 10 11 12 BN MAVI0M2 W BUISIEITIBINL ceona :

| @ comaL
| |

o
’ | I
| (*+ ) enaune |

\ pss-06/

N
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SERVOSTER-06 -1,5 lub 2,5 - SCHEMAT APLIKACYJNY

T SYSTEM AUTOMATYKI
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T;ZT//% wy: 24 VDC, 12 mA we: 24 +48 VDC, 12 mA
2 o

o o o Q o] j) (T o o o

v
v
v
| R
o c
PDT
°®

12 mA
12 mA
12 mA
24VDC@

11213]4]5]6 131141516 |17 |18 (19| 20| 21|22 23| 24 39 | 40
N e 8 o 2] 3] ' T w e
] 'I > e So PDT Sz 5 N N € % -FG_EI-47|(* =
[] &1 [] B2 [] i * 47k (LHL §
U 5B ow o 7 anc A A LA o
PE*¢— e .,_i>8 n T 8 86 E'gkf,.da Som Szm Stop E
* 6 6 o 9x15mA 6 e ke
© . . . >
KLUCZE °- 48|V @ @ =
PRADOWE [ E E E
8 7} I I I I I I .4
7189 [10]11]12 E Y l33|34|35]|36]37]3s 25|26 27|28[29]|30]|31]32] wmiz
o S
NlL|L|ulv]w n =
g
L I T T T T T L I T 1T T T K AT T T T T T T F—]
PE . J;KOJz ZJ;
Z. oL MY
@ Mozl || e ¢ 3
g |:| Kof Kz {{(o‘ z' N ? 2_
; ' /
5 T\tL E' E\ E_ Q\
- SILOWNIK R ' STACYJKA STEROWANIA MIEJSCOWEGO
M/Z - przetacznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty) Uwaga:
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego 1. Rezystor kontroli linii wystepuje
Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania jako opcja.
Szm - sterowanie miejscowe w kierunku zamykania 2. Styk gotowosci elektrycznej moze
STOP AW - awaryjne zatrzymanie sitownika wystepowac jako zwierny lub roz-
GE - gotowos¢ elektryczna wybieramy zworka GE/BGE wierny - ustawiony zworg GE/BGE
So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z wewnatrz servostera.
STOP - zatrzymanie sitownika (dziata réwniez w sterowaniu zdalnym) 3. W przypadku braku stacyjki stero-
Z - zatgczone sterowanie zdalne wania miejscowego nalezy za pomo-
Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytgcznik korby w napedzie NWA) cg wytgcznika stacyjki zewrzeé styki
Ko’, Kz’ - dodatkowe wytaczniki kraricowe, lub styki zwierne wytgcznikdw Ko, Kz M/Z i STOP do masy.

ST - potwierdzenie sterowania

T - blokada od termostatu silnika

Ko, Kz - wytgczniki kraricowe kierunkdw otwierania i zamykania

Mo, Mz - wytgczniki momentowe kierunkéw otwierania i zamykania
47k* - opornik kontroli linii (opcja)

Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika

PE* - punkt zerowania radiatora (tylko dla wersji 2,5 kW).
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SERVOSTER-06-7,5 - RYSUNEK WYMIAROWY
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Modut wykonawczy
OPIS WEJSC i WYJSC - MODUt WYKONAWCZY

e [1], [2], [3], [4] - zasilanie silnika
oraz modutu wykonawczego - wejscie,

e [12], [13],[14] - zasilanie silnika - wyjscie,

e [17] - napiecie 12VDC - wyjscie,
e [18], [19], [20] - wejscia sterujace 12VDC.

e [5], [6],[7], [8] - wyjscie zasilania modutu sterujgcego,

e [15], [16] - styki przecigzenia pradowego i termicznego,

C'_
_,77

Modut sterujgcy

OPIS WEJSC i WYJSC - MODUL STERUJACY

e [1], [2] - zasilanie 230VAC sterownika,

e [4], [5], [6] - kontrola faz - wejscie,

e [13], [14], [15], [16] - napiecie sterujgce zdalne +24VDC, 12mA
oraz podtrzymanie sterowania,

* [33] - wejscie wytgcznika przecigzeniowego (termostat, temp. radiatora Imax),

* [34] - wejscie wytgcznikow drogowego i momentowego kierunku otwierania
Ko i Mo,

¢ [35] - wejscie wytgcznika drogowego i momentowego kierunku zamykania
Kz i Mz,

* [36] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku otwierania Ko’,

* [37] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz/,

¢ [38] - masa zasilania wytgcznikéw (48VDC, separowane od sieci),

* [17], [18] - potwierdzenie trybu sterowania zdalnego,

* [19], [20] - potwierdzenie zatgczenia sterowania silnikiem,

e [21], [22] - wyjScie powielenia wyfgcznika drogowego kierunku otwierania Ko’,

e [23], [24] - wyjscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz,

* [10], [11], [12] - sterowanie modutem mocy - wyjscie,

e [25] + [32] doprowadzenie sygnatéw ze stacyjki sterowania miejscowego,

* [8] - zasilanie 230VAC (np. grzatki),

* [39], [40] - sygnat gotowosci, styk normalnie zwarty lub rozwarty ustawia
ny zworg trybu gotowosci,

e [7] - wyprowadzenie przewodu neutralnego sieci (N),

* [9] - puste,

e M/Z - wytacznik stacyjki sterowania miejscowego,

» GE/BGE - zwora trybu gotowosci elektryczne;j.
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SERWOSTEROWNIK UNIWERSALNY

Z WBUDOWANYM MODUtEM STEROWANIA ANALOGOWEGO SERVOSTER - 06A

Przeznaczenie: Serwosterownik z wbudowanym modutem sterowania analogowego SERVOSTER-06A pozwala po-
zycjonowac sitownik elektryczny standardowym sygnatem analogowym 4+20mA. SERVOSTER-06A poréwnuje sy-
gnat zadany z regulatora oraz sygnat zwrotny z sitownika i poprzez odpowiednio wysterowane wejscie tréjstawne
pozycjonuje sitownik.

Budowa: Obudowa urzadzenia zostata wykonana z poliweglanu PC. SERVOSTER-06A jest przeznaczony do montazu
na typowe;j listwie DIN 35 mm. Na ptycie czotowej dodatkowo umieszczono diody sygnalizacyjne niewiarygodnosci
sygnatéw, pokretto regulacji strefy nieczutosci oraz gniazdo kontrolne pomiaru pradu sygnatu zadanego i zwrotne-
go. Schemat aplikacyjny SERVOSTERA-06A przedstawiono na zatgczonym schemacie.

Montaz: Po zamontowaniu SERVOSTERA-06A na listwie nalezy podtgczy¢ zfacza, zgodnie z oznaczeniami na ptycie
czofowej i schematem aplikacyjnym. Maksymalny przekréj przewodéw potgczeniowych wynosi 2,5mm?2.
Uruchomienie: Uruchamia¢ jak SERVOSTER-06. Nieczuto$¢ mozna regulowac pokrettem w zakresie 0,2+3%. Strefa
histerezy dopasowuje sie automatycznie do nieczutosci. Zalecana nastawa nieczutosci wynosi 1+1,5%.

Dziatanie: Wykroczenie wartosci sygnatu zadanego poza zakres 3,60+21,50 mA sygnalizowane jest zapaleniem czer-
wonej diody, oznaczonej jako Izad. Niewiarygodnos¢ sygnatu zwrotnego sygnalizowana jest poprzez zaswiecenie
czerwonej diody lzwr. Pomiar kontrolny sygnatu zwrotnego i zadanego mozliwy jest poprzez podtgczenie ampe-
romierza do odpowiednio oznakowanych gniazd SERVOSTERA-06A. Wit3czenie amperomierza nie zaktdca pracy
urzadzenia.

WARUNKI INSTALOWANIA

SERVOSTER-06A nalezy instalowaé w miejscach zabezpieczonych przed wptywem warunkéw atmosferycznych. Nie
wolno instalowac¢ go w strefach zagrozonych wybuchem, w atmosferze agresywnej, zapylonej oraz w przestrze-
niach, gdzie wilgotno$¢ wzgledna moze przekraczac¢ 80%.

PARAMETRY TECHNICZNE MODUtU STEROWANIA ANALOGOWEGO
1. Pob6r mocy: 1VA

2. Sygnat zadany: 24VDC, 4+20mA

3. Sygnat zwrotny: 24VDC, 4+20mA

4. Sygnat sterujacy: 24VDC, 12mA

5. Regulacja strefy nieczutosci: 0,2+3%

6. Sygnalizacja:

® |zad - LED czerwona

e |zwr - LED czerwona
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SERVOSTER-06A- RYSUNEK WYMIAROWY
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OPIS WEJSC | WYISC

e [1], [2] - zasilanie 230VAC sterownika,

e [4], [5], [6] - zasilanie silnika - wejscie,

e [13], [14], [15], [16] - napiecie sterujgce zdalne £24VDC, 12mA oraz podtrzymanie sterowania,
e [33] - wejscie wytacznika termostatu,

e [34] - wejscie wytacznikéw drogowego i momentowego kierunku otwierania Ko i Mo,
e [35] - wejscie wytacznika drogowego i momentowego kierunku zamykania Kz i Mz,

* [36] - wejscie powielenia wytacznika drogowego kierunku otwierania Ko’,

e [37] - wejscie powielenia wyfacznika drogowego kierunku zamykania Kz’,

¢ [38] - masa zasilania wytgcznikdw (48VDC, separowane od sieci),

e [17], [18] - wigczenie trybu sterowania zdalnego,

e [19], [20] - potwierdzenie zatgczenia sterowania silnikiem,

e [21], [22] - wyjscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku otwierania K'o,

e [23], [24] - wyjScie powielenia wytacznika drogowego kierunku zamykania Kz,

e [10], [11], [12] - zasilanie silnika - wyjscie,

e [25] + [32] doprowadzenie sygnatow ze stacyjki sterowania miejscowego,

e [8] - zasilanie 230VAC (np. grzatki),

e [39], [40] - sygnat gotowosci, styk normalnie zwarty lub rozwarty ustawiany zworg trybu gotowosci,
e [7] - wyprowadzenie przewodu neutralnego sieci (N),

* [9] - puste,

e M/Z - wytacznik stacyjki sterowania miejscowego,

e GE/BGE - zwora trybu gotowosci elektrycznej,

e [41] - napiecie +24CDC: zasilanie wewnetrzne przetwornika potozenia,

e [42], [43] - wejscie sygnatu zwrotnego 4+20mA z przetwornika potozenia,

e [44], [45] - wyjScie sygnatu zwrotnego 4+20mA do systemu sterowania,

e [47], [48] - wejscie sygnatu zadanego 4+20mA z systemu sterowania,
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SERVOSTER-06A - SCHEMAT APLIKACYJNY
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SILOWNIK R ' STACYJKA STEROWANIA MIEJSCOWEGO
M/Z - przetgcznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty) Uwaga:
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego 1. Rezystor kontroli linii wystepuje jako opcja.
Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania 2. Styk gotowosci elektrycznej moze wystepowac
Szm - sterowanie miejscowe w kierunku zamykania jako zwierny lub rozwierny - ustawiony zworg
STOP AW - awaryjne zatrzymanie sitownika GE/BGE wewnatrz servostera.
GE - gotowos¢ elektryczna wybieramy zworka GE/BGE 3. W przypadku braku stacyjki sterowania miej-
So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z scowego nalezy za pomocg wytgcznika stacyjki
STOP - zatrzymanie sitownika (dziata rowniez w sterowaniu zdalnym) zewrze¢ styki M/Z i STOP do masy.

Z - zatgczone sterowanie zdalne

Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytgcznik korby w napedzie NWA)
Ko’ , Kz’ - dodatkowe wytaczniki kraricowe, lub styki zwierne wytacznikdw Ko, Kz
ST - potwierdzenie sterowania

T - blokada od termostatu silnika

Ko, Kz - wytaczniki kraricowe kierunkéw otwierania i zamykania

Mo, Mz - wyfaczniki momentowe kierunkéw otwierania i zamykania

47k* - opornik kontroli linii (opcja)

Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika

Izad - prad zadany

lzwr - prad zwrotny przetwornika potozenia

+24YV - zasilanie wewnetrzne przetwornika potozenia

PE* - punkt zerowania radiatora tylko dla wersji 2,5 kW.
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SERVOSTER-06A - PRZYKLADY PODtACZENIA PP
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A: ZASILANIE PRZETWORNIKA
POLOZENIA Z SERVOSTERA

SYSTEM AUTOMATYKI

wejscie analogowe
pasywne

1|47 |48 |44 | 45

1| 41 | 42 | 43 | 46

y |+24v| PP,

lzwr

B: ZASILANIE PRZETWORNIKA POLOZENIA
Z SERVOSTERA Z POMIAREM W SYSTEMIE

Al - wejscie analogowe,

+24V - wewnetrzne zasilanie przetwornika potozenia,
PPwe - wejscie przetwornika potozenia,

lzwr - pragd zwrotny przetwornika potozenia,

PR1 - sygnalizacja trybu pracy kanatu lewego,

PR2 - sygnalizacja trybu pracy kanatu prawego,

GE1 - sygnalizacja gotowosci kanatu lewego,

GE2 - sygnalizacja gotowosci kanatu prawego.

SYSTEM AUTOMATYKI

wejscie analogowe
aktywne

o &

a7 |48 |44 | 45

/| 4142 | 43| 46

\ [+24v]| PP,

lzwr

C: ZASILANIE PRZETWORNIKA
POLOZENIA Z SYSTEMU
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SERWOSTEROWNIK UNIWERSALNY Z INTERFEJSEM PROFIBUS DP SERVOSTER 06P

PRZEZNACZENIE | REALIZOWANE FUNKCIJE

Serwosterownik uniwersalny z interfejsem Profibus-DP pozwala pozycjonowac sitownik elektryczny za pomocg ma-
gistrali Profibus-DP. Interfejs przeznaczony jest do pracy w magistrali redundantnej wykorzystujacej dwa oddzielne
kable. Mozliwa jest rowniez praca w sieci pojedynczej. Zachowana jest separacja pomiedzy kanatami wzgledem
siebie jak i pomiedzy danym kanatem a zasilaniem urzgdzenia.

SERVOSTER-06P moze prowadzi¢ jednoczesng komunikacje na obydwu kanatach. Odczyt stanu wejs¢ jest dostepny
zaréwno na kanale wybranym w danej chwili jako primary, jak i backup. Rozkazy sterujgce (wysterowania wyjsc)
przyjmowane sg tylko z kanatu, ktéry w danej chwili zostat przetgczony w tryb primary. Wybdr trybu pracy kanatu
dokonywany jest automatycznie lub na rozkaz z systemu.

Na ptycie czotowej dodatkowo umieszczono diody sygnalizacyjne stanu pracy kazdego z kanatéw, zadajniki adresu
w sieci Profibus oraz dwa ztgcza D-SUB. Lampka PRI swieci gdy dany kanat Profibus jest kanatem aktywnym (primary),
natomiast miga gdy jest kanatem pasywnym (backup).

BUDOWA | MONTAZ

Serwosterownik posiada obudowe nalistwowa wykonang z poliweglanu PC przystosowang do montazu na typowej
listwie DIN 35 mm. Nalezy umiesci¢ go w szafie sterowniczej lub w innym miejscu, zapewniajgcym ochrone przed
wptywem warunkéw atmosferycznych. Po obu stronach obudowy umieszczone sg wielowtyki WAGO z opisem
wejs¢ i wyjsé. Widok ogdlny i wymiary sterownika podano na rysunku.

Na tabliczce czotowe] sterownika umieszczone sa:

e pokretfa nastawy adresu w sieci PROFIBUS;

e ztgcze PROFIBUS DP DSUB-9 - KANAL1 (lewy)

e ztgcze PROFIBUS DP DSUB-9 - KANAL2 (prawy)

e diody sygnalizacyjne:

- PRI1 - tryb pracy kanatu lewego - LED z6tta

- PRI2 - tryb pracy kanatu prawego - LED zéfta

- GE1 - gotowosc elektryczna kanatu lewego - LED zielona

- GE2 - gotowosc elektryczna kanatu prawego - LED zielona

Po zamontowaniu SERVOSTERA-06P na listwie nalezy podfaczy¢ ztgcza, zgodnie z oznaczeniami na ptycie czoto-
wej i schematem aplikacyjnym. Maksymalny przekrdj przewoddw potgczeniowych wynosi 2,5mm2.

DZIAtANIE

SERVOSTER-06P realizuje komunikacje z siecig PROFIBUS-DP na jednym lub dwdch kanatach jednoczesnie. Pro-
cedura startowa wtgcza naprzemiennie kanaty na okresy czasu 2, 4, 8, 16 i 32 sek i prébuje nawigzac tgcznosc.
W przypadku powodzenia dany kanat staje sie kanatem PRIMARY i sgsiedni kanatem BACKUP. W przypadku
niepowodzenia, tgcznos¢ na kanatach jest testowana w okresach 32 sekundowych. Kanat PRIMARY odczytuje
stany wejs¢ i wysterowuje wyjscia, kanat BACKUP czyta stany wejsé. W przypadku przerwania komunikacji na
kanale PRIMARY nastepuje automatyczne przetgczenie sgsiedniego kanatu w tryb PRIMARY, pod warunkiem, ze
komunikacja na nim jest aktywna.

Sygnalizacja:

e PRI - $wieci ciggle jesli kanat jest PRIMARY

* PRI - miga z czestotliwoscig 1Hz jesli kanat jest BACKUP

 GE - Swieci ciggle jesli kanat jest zasilany a sgsiedni kanat pracuje

e GE - zgaszone jesli awaria kanatu

e GE - przygasa co dwie sekundy jesli sgsiedni kanat jest w stanie awarii

e GE - szybkie miganie z czestotliwoscig 20Hz - przefaczanie kanatéw.

Konfiguracja:

Nastawy adresu w sieci PROFIBUS-DP w zakresie 1-99 dokonuje sie pokrettami

¢ Dla zakresu 1-63 przyjmowany jest tryb pracy Floating Redundancy - kanat BACKUP otrzymuje adres powiekszony o 64
¢ Dla zakresu 64-99 przyjmowany jest tryb System Redundancy - obydwa kanaty majg ten sam adres.



SERVOSTER-06P- RYSUNEK WYMIAROWY
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Servoster-06P

OPIS WEJSC i WYJISC

e [1], [2] - zasilanie 230VAC sterownika,

e [4], [5], [6] - zasilanie silnika - wejscie,

e [13], [14], [15], [16] - napiecie sterujgce zdalne £24VDC, 12mA oraz podtrzymanie sterowania,
e [33] - wejscie wytacznika termostatu,

e [34] - wejscie wytgcznikéw drogowego i momentowego kierunku otwierania Ko i Mo,
¢ [35] - wejscie wytagcznika drogowego i momentowego kierunku zamykania Kz i Mz,

¢ [36] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku otwierania Ko’,

¢ [37] - wejscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania Kz’,

¢ [38] - masa zasilania wytgcznikow (48VDC, separowane od sieci),

e [17], [18] - wiaczenie trybu sterowania zdalnego,

e [19], [20] - potwierdzenie zatgczenia sterowania silnikiem,

e [21], [22] - wyjscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku otwierania K'o,

e [23], [24] - wyjscie powielenia wytgcznika drogowego kierunku zamykania K’z,

¢ [10], [11], [12] - zasilanie silnika - wyjscie,

e [25] + [32] doprowadzenie sygnatdw ze stacyjki sterowania miejscowego,

e [8] - zasilanie 230VAC (np. grzatki),

¢ [39], [40] - sygnat gotowosci, styk normalnie zwarty lub rozwarty ustawiany zworg trybu gotowosci,
¢ [7] - wyprowadzenie przewodu neutralnego sieci (N),

e [9] - puste,

* M/Z - wytacznik stacyjki sterowania miejscowego,

e GE/BGE - zwora trybu gotowosci elektrycznej.

51



WARUNKI INSTALOWANIA

SERVOSTER-06P nalezy instalowa¢ w miejscach zabezpieczonych przed wptywem warunkéw atmosferycznych.
Nie wolno instalowac go w strefach zagrozonych wybuchem, w atmosferze agresywnej, zapylonej oraz w prze-
strzeniach, gdzie wilgotnos¢ wzgledna moze przekraczac¢ 80%.

PARAMETRY TECHNICZNE WBUDOWANEGO INTERFEJSU PROFIBUS-DP

. Napiecie sterujace - wyijscia: 24VDC/12mA

. Napiecie wejsciowe - wejscia: 5VDC

. Pobdr wtasny mocy: do 2,5VA

. Nastawa adresu w sieci PROFIBUS: 1+99

. Emisja zaktdcen: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-4:2002

. Odpornos¢ na zaktdcenia: zgodnie z normg PN-EN 61000-6-2:2002
. Czas przetgczania primary/backup okoto 0,2s

. Samodzielny wybdr kanatu sterujgcego.

OO UL S WNBE

ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

Najczestsze przyczyny braku komunikaciji:

e zta jakos¢ potgczen

e dowarcie przewoddéw sygnatowych

® zamiana kolorami przewoddéw A i B (zielony z czerwonym)

e brak terminatora na koricach magistrali

e zbyt duza predkos¢ transmisji w stosunku do dtugosci magistrali

e ustawienie tego samego adresu na wiecej niz jednym serwosterowniku

TOPOLOGIA SIECI
Proponowana topologia sieci przy wykorzystaniu dwoch kabli:

DCS (PLC-HA)
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erit cer ce2 prz KANAL2

41424344454647 88

PROFIBUS DP

»»»»»

/
/ s
{ o] R
Y 414243 l45 46 47 48 7| 2ADRx10
/, ." ~&A
§ EE \ 4142434445 46[7 48
\ ]
" m
\
_




‘0bamopaIqo eiuemojqexo bueilAm z ‘yoAuemoziuiepolu 040qdb mopieiqo ejp AujewAido pepin
1ujaI1zpzod Mm - suzakjewoine iyiuzokAim e obamoasloiwl BIUBMOIS]S YIeYUAZINS M 8u0zozsaiwn &s 90-4F1SONYTS Apepin -emoasloiw einyynis

53

STRUKTURA MIEJSCOWA

AM3Zao T

093IMOISriIN
VINVMOUYILS VMINAZUNS

AM3Zao T

AM3Za0 T

093IMOISsrilN
VINVMOUYILS VINAZUNS

093MOISralN
VINVMOUILS VINAZUNS

Z NOAS Z NOAS Z NOAS
O NDAS O N9AS O N9AS IXM3180
"MV dOLS - : . : .
Sors| |90-431S0A¥3S MV 20121 | 90-¥31soAuas| | | MY SO13 | | 90-43LSOA¥3S
Zs FA Zs
(o)) os os

<r

AM3ZdO
JINVMOYHALS

<r

AM3ZdO
JINVMOYALS

AM3IZdO

JINVMO¥3LS
)
p
N
N
N
—@—I I
g
4
—
w
N
(=]
N
o
(14

IMALVINOLNV INILSAS

INMV1SVN
3Z231dVZ




‘yohmou mopyeiqo ejp aujewA1do siuezeimzoy ‘omopaIqo aiuemojqeyo eu Apepjeu
ezojuelbo ajuzoeuz einpnijS ‘0baujeyo| eluBmMOI8}S YoBYUAZIYS M 8u0Zzozsawn es auzafjewoine 1yiuzobym 1 90-431SONYTS Apepin ‘emopdd einpynis

STRUKTURA PETLOWA

(@] o (@]

O lw) O

N N N

m m m

= = =

=< =< =<

093IMOOSraIN 093IMOOSraIN 093IMOISraIN
VINVMOYILS VYINAZYNS VINVMOUXILS VINAZYIS VINVMOUYILS VYINAZYNS
ZN9AS | [ 90-431SOAN3IS ZN9AS| |90-411SONYIS ZN9AS| |90-431SOAY3S 1M3190
O N9AS O NDAS
MV dO1S MV dO1S
. o o o dols F dols 3
ZS ZS
(o] (o]
— —

AM3ZAo
JINVMOYILS

AM3ZAo
JINVMOYILS

AM3ZAo
JINVMOYILS

VIN131ZdZOod
e o o o ~ ~ Yoy 1
<\q V4L 4 I
~
INMVL1SVN
IMALVINOLNY INTLSAS 3Z20371dVZ

54



z

STRUKTURA GWIAZDZISTA

‘aluemojqex o suejusiwim jsal siu aizpb

‘YoAuemoziuispow mopyaIqo ejp Aujew3do pepin ‘1ujeIzpzol m suozozsajwn es auzofjewoine Iuzobym | 90-43.LSONYTS Apepin -ersizpzeimb einmynis

(@) (@) (@)
O O O
N N N
E : :
093MO2SraIN 093MOISraIN 093M02SraIN
VINVMONZLS VINAZUNS VINVMONILS VINAZUNS VINVMOUNZLS VINAZUNS
ZNOAS ZNOAS ZNOAS
O NDAS O NDAS O NDAS 13190
MV dOLS "MV dOLS "MV dOLS
dois dols dois
7S e o o o zZs PAS
os os os
90-411SOAY3S 90-431SOAN3S 90-431SOAN3S

<p <r

—
EA
AM3ZAao
JINVMOY3LS
AM3ZAOo
JINVMOYILS

AM3ZAao
JINVMOYILS

IMALVINOLNV NILSAS

INMVLSVN
3Z20371dVZ

55




LISTA REFERNCYJNA
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Przedsiebiorstwa branzy energetycznej

El. Adamow,

Nyska Energetyka Cieplna,

El. Betchatdw, PGE El. Opole,

EC Bedzin, MPEC Opole,

EC Biatystok, Enege ZEIl. Ostroteka,

MPEC Biatystok, ZEl. Pgtnéw-Adamow-Konin,

EC Bielsko-Biata,

EC Petrochemia Ptock S.A

El. Blachownia,

EC ZCh. Police,

KPEC Bydgoszcz,

El.Potaniec,

EC Bydgoszcz |,

El.Pomorzany,

EC Bydgoszcz Il, El. Dalkia Poznan-Karolin,
ZEC Bytom, EC Pruszkodw,

EC Celuloza-Swiecie, EC Rzeszow,

EC Chorzow, El. Siersza,

Cieptownia Siemianowice, El. Skawina,

EC Czechnica,

El. Stalowa Wola,

ZEl. Dolna Odra,

PEC Stargard Szczecinski,

ECElblag MPEC Termal,
EC Gdansk I, El. Turéw,

EC Gdynia, EC Tychy,

PEC Gliwice, EC Wroctaw,
EC Gorzdw, El. Zabrze,

El. Halemba, EC Zielona Géra,
El. Jaworzno Il, EC Zofiowka,
El. Jaworzno lll, El. Zarnowiec,
EC Katowice, EC Zeran,

EC Kaweczyn, El. Rybnik,

El. Konin, EC Siekierki,
El. Kozienice,

PEC Koszalin,

EC Krakéw,

El. taziska,

El. tagisza,

EC Mielec,

ZEC Dalkia tédz




LISTA REFERNCYJNA

Przedsiebiorstwa projektowe, produkcyjne i montazowe

ALSTOM POWER w Elblagu,

Instytut Energetyki Oddziat w Gdansku,

APS. Sp. zo.0. w Biatymstoku,

Instytut Obrobki Skrawaniem w Krakowie,

ABB, INTROL Ostréw Sp. zo.o.,
ASKOM w Gliwicach, KERAMZYT w Mszczonowie,
ATEX z Zamoscia, KODER w Kielcach,

BISPOOL w Biatymstoku, KWANT w Tychach

Cementownia Rudniki,

KWB ,,Adaméw”,

CNPAE SA we Wroctawiu,

LUMEL Slask w Jaworznie,

CHEMAR SA w Kielcach,

MEGREZ Sp. z 0.0. w Gdansku,

CONTROLMATICA ZAP PNEFAL w Ostrowie WIkp.,

MERPRO w Poznaniu,

Cukrownia Gostyn,

Mondi Packaging,

Cukrownia Przeworsk,

PETROCHEMIA Ptock,

Cukrownia Wozuczyn,

PetroEnergoRem w Ptocku,

DJCHEM CHEMICALS POLAND SA

PIAP w Warszawie,

ELEKTROBUD w Bydgoszczy,

Politechnika tédzka Instytut Pojazdow,

Elektrobudowa SA w Katowicach,

Politechnika Rzeszowska,

Elektrobudowa SA w Koninie,

Polimex-Mostostal

Elektrobudowa SA oddziat w Szczecinie,

PPHTOMPOL w Poznaniu,

Elektrobudowa SA oddziat w Ptocku,

PPUH BILWAR w Krakowie,

ELEKTROMONTAZ Krakéw SA,

PPUH ELTREX w Opolu,

ELEKTROSERWIS s.c. w Turku,

PROCOM-SYSTEM Sp. z 0.0. Wroctaw,

ELEKTRO-ZAMET Sp. z 0.0. w Piekarach Slaskich, PROSERV w Gdansku,
ELTERM we Wroctawiu, PRO-ZAP w Ostrowie Wielkopolskim,
ELWROSYSTEM we Wroctawiu, Rafineria Gdanska S.A.,

EM&CA w Warszawie,

RASTER we Wroctawiu,

ENERGETYKA Sp. z 0.0. w Lubinie,

RASTER s.c. w Tarnowie,

ENERGOAPARATURA SA Katowice, RAFAKO w Raciborzu,
ENERGOAUTOMATYKA w Warszawie, REMES Aparatura Pomiarowa s.c
ENERGOAUTOMATYKA s.c. we Wroctawiu, SKAMER Tarnodw,

ENERGOEFEKT w Rudzie Slaskiej,

SOFTECHNIK Sp. z 0.0. we Wroctawiu,

ENERGOINWEST S p. zo.o0. w Rybniku,

TECHMOD w Kaliszu,

ENERGOKAM Sp. z 0.0. w Chrzanowie,

TECHNICAD w Gliwicach,

ENERGOMONTAZ Potudnie S.A. w Katowicach

TURBO-SERVICE w Elblagu,

ENERGOPOMIAR w Gliwicach,

Zaktad Automatyki Energetycznej Sp. z 0.0. we Wroctawiu,

ENERGOPROIJEKT Gliwice,

Zaktad Produkcji Automatyki Sieciowej S.A. w Woliborzu,

ENERGOPROJEKT Warszawa,

Zaktad Produkcji Doswiadczalnej Automatyki ZPDA ZAP,

ENERGOTEST w Gdarisku,

ENERGY INVESTMENT,

Zaktad Produkcji Urzgdzenn Automatyki ZPUA S.A. we Wrocta-
wiu,

FESTO Warszawa,

ZEC SERVICE Sp. z 0.0. we Wroctawiu,

Honeywell,

ZEC HURT Sp. z 0.0. we Wroctawiu,

Huta Katowice SA,

ZRE w Katowicach,

IASE we Wroctawiu,

ZRE Gdansk Sp. z o0.0.

Instytut Elektrotechniki w Warszawie,
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