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1. Sterowanie sitownikiem

Sterowanie sitownikiem XSM poprzez interfejs MODBUS
realizowane jest jako odpowiednik sterowania trojstawnego
z podtrzymaniem. Bity rejestru 4x0001 odpowiadajg rozkazom
,jedz na OTWORZ”, ,jedz na ZAMKNIJ” oraz ,STOP”. Przetgcznik
SW5 na piytce sterownika X-MATIK powinien by¢ w pozycji OFF.

2. Interfejs Modbus RTU

Interfejs Modbus jest izolowany galwanicznie od pozostatych
obwodow sitownika. Interfejs nie wymaga polaryzacji od strony
magistrali. Nalezy pamieta¢, ze dobrg praktykg jest stosowanie
w instalacjach rezystorow polaryzujgcych magistrale wigczonych
po stronie urzgdzen typu master — system DCS/PLC. Interfejs
w sitowniku posiada wewnetrzne rezystory polaryzujgce o duzej
rezystancji - 100kQ, zapewniajgce jedynie minimalng polaryzacje.
Na obydwu koncach magistrali nalezy wigczy¢ terminator. Modut
interfejsu  umozliwia zatgczenie wewnetrznego terminatora
magistrali 120Q za pomocg zworki JP10 na sterowniku sitownika.
Podtgczenie przewodéw sygnatowych RS-485 (DO- i D1+)
pokazano na schemacie aplikacyjnym w punkcie 9.
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Rys.1 Rozmieszczenie ztgczy i mikroprzetgcznikow na plytce
modutu Modbus

3. Zasilanie interfejsu magistrali Modbus

Interfejs Modbus w czasie zasilania sitownika z sieci trojfazowe;j
zasilany jest z wewnetrznego zasilacza. W przypadku awarii sieci
trojfazowej modut komunikacji Modbus przetgcza sie na zasilanie
ze zrodta napiecia gwarantowanego 24VDC pod warunkiem ze
zostalo ono podigczone. W takim wypadku przy obecnosci
przetwornika potozenia jest mozliwo$¢ odczytu potozenia napedu,
natomiast wartosci odczytane z pozostatych rejestrow (oprocz
GOT) moga byc¢ niewiarygodne.

W stanie tym nie jest mozliwe sterowanie sitownikiem, oraz
ustawiony jest bit nr 6 w rejestrze 30002.
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4. Parametry transmisji

Tabela 1

Parametry transmisji mozna ustawi¢ za pomocg przetgcznikow
SW1...SW8 (znajdujgcych sie na ptytce modutu Modbus), ktorych
funkcje opisano w Tabeli 1. Natomiast adres urzgdzenia na
magistrali ustawiany jest za pomocg enkoderow Adrx1 oraz Adr
x10. (Adres = 10(Adr x10)+ (Adr x1) ).

Po zmianie parametréw transmisji nale
zmiany przez wci sniecie przycisku KL 3”.

zy zaakceptowa ¢

Opis dzialania

Uwagi

Ustawienie predkosci transmisji

SW3 SW SW1

OFF OFF OFF 1200

OFF OFF ON 2400
Swi
SW2 OFF ON OFF 4800
SW3 OFF ON ON 9600
ON OFF OFF 19200
ON OFF ON 38400
ON ON OFF 57600
ON ON ON 115200
Ustawienie bitu parzystosci
SW5 Sw4
SwW4
SW5 OFF OFF EVEN
OFF ON ODD
ON OFF NONE
SW6 ON | Dwa bity stopu
OFF | Pojedynczy bit stopu
SW7 Zarezerwowany
SW8 ON | Przetwornik potozenia podtgczony
OFF | Brak przetwornika potozenia
Ustawianie adresu urzadzenia
na magistrali.
ADRx1 . .
ADRX10 ADRXx1-liczba jednostek,

ADRXx10-liczba dziesigtek.




]

INIEE

Instrukcja Obstugi

Zakgcznik nr 5

Predkosc¢: 1200, 2400, 4800, 9600, 19200, 38400, 57600, 115200
bps

kontrola parzystosci EVEN, ODD, NONE

jeden bit lub dwa bity stopu

Interfejs modbus obstuguje tryb rozgtoszeniowy dla funkcji zapisu.
Interfejs nie obstuguje rzadko stosowanej transmisji Modbus ASCII

Odchytka predkosci transmisji wysytanych ramek jest mniejsza niz
1%. Interfejs akceptuje ramki o predkosci réznigcej sie o +/-2% od
wybranej predkosci transmisiji.

Kazdorazowe odebranie poprawnej ramki rozgtoszeniowej lub
przeznaczonej dla danego sitownika jest sygnalizowane
krotkotrwatym mignieciem diody RX na sterowniku a wysytlanie
zapala diode TX na czas trwania nadawania.

5. Rejestry

Interfejs Modbus w sitownikach XSM obstuguje funkcje 03, 04, 06
oraz funkcje 08 (podfunkcje 10, 11, 12, 13, 14, 15). Jednakze
wystarczajgcym do sterownia sitownikiem jest uzycie funkcji 04,
06. W Tabeli 2 przestawione jest zestawienie adresdéw rejestrow
oraz obstugujgcych ich funkciji.

Tabela 2
Adres Adres
rejestru rejestru

Numer funkcji (protokot (PLC) Typ . . .

Modbus Modbus) zmiennej Opis zmienne
(Liczony (Liczony
od zera) od jeden )

03 — Read Holding | 0000 40001 16-bit bit 0 — rozkaz STOP

Registers

06 — Write Single
Register

bit 1 — rozkaz OTWORZ
bit 2 — rozkaz ZAMKNIJ
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04 - Read Input
Registers
(parametry zywe)

0000

30001

16-bit

bit0 - KO — wylgcznik drogowy OTWORZ
bitl - KZ — wytgcznik drogowy ZAMKNIJ

bit2 - MO - wytgcznik momentowy OTWORZ
bit3 - MZ - wylgcznik momentowy ZAMKNIJ
bit4 -

bit5 -

bit6 - GOT — gotowos¢ elektryczna

bit7 — Termik

0001

30002

16-bit

bit0 — sitownik w stanie OTWORZ (suma log.
KO i MO)

bitl — sitownik w stanie ZAMKNIJ (suma log.
KZiMZ)

bit2 — sitownik w sterowaniu ZDALNYM

bit3 — sitownik w sterowaniu MIEJSCOWYM
bit4 - Sitownik jedzie na ZAMKNIJ

bit5 - Sitownik jedzie na OTWORZ

bité — brak zasilania (aktywne zasilanie
gwarantowane)

bit7 —

0002

30003

16-bit

Potozenie sitownika 400-2000 -> 4.00-
20.00mA

0003

30004

16-bit

Potozenie sitownika 0-100 -> 0-100%

0004

30005

16-bit

Kod btedu

0005

30006

16-bit

bit0 — STOP ze stacyjki

bitl — ZAMKNIJ ze stacyjki

bit2 - OTWORZ ze stacyjki

bit3 — przelgcznik trybu pracy w potozeniu ,0”

0006

30007

16-bit

bit0 — wejscie ZAMKNIJ
bitl — wejscie OTWORZ
bit2 — wejscie STOP

bit3 — wejscie ZDALNE
bit4 — wejscie ANALOG
bit5 — wejscie RATUNEK

04 - Read Input
Registers
(parametry

konfiguracyjne
sitownika)

0050

30051

8-bit MSB

Dip-Switch MTCO1c

8-bit LSB

Dip-Switch MTCO1b

0051

30052

8-bit MSB

8-bit LSB

Nieczutos$¢ od 6 do 50 = od 0,6 do 5,0%
(opcja)

0052

30053

8-bit MSB

8-bit LSB

Wersja oprogramowania




]

NES

Instrukcja Obstugi

Zakgcznik nr 5

6. Rejestry steruj gce prac g sitownika, rejestry 16-bitowe:

Rejestr 40001:

Bit0 — Ustawienie bitu powoduje zatrzymanie sitownika;

Bitl — Ustawienie bitu powoduje ruch sitownika na OTWORZ, az
do chwili wydania rozkazu STOP lub osiggniecia zadanego
potozenia lub momentu zgodnie 2z ustawionym sposobem
ograniczenia ruchu;

Bit2 - Ustawienie bitu powoduje ruch sitownika na ZAMKNIJ, az do
chwili wydania rozkazu STOP lub osiggniecia zadanego potozenia
lub momentu zgodnie z ustawionym sposobem ograniczenia
ruchu.

7. Parametry zywe, rejestry 16-bitowe:

Rejestr 30001

Rejestr 30002

Rejestr 30003

BitO - KO, sitownik znajduje sie w potozeniu krancowym
OTWORZ.

Bitl - KZ, sitownik znajduje sie w potozeniu krancowym ZAMKNIJ.
Bit2 - MO - osiggniecie zadanego momentu/sity w kierunku na
OTWORZ.

Bit3 - MZ - osiggniecie zadanego momentu/sity w kierunku na
ZAMKNIJ.

Bit6 - GOT - sygnalizacja gotowosci elektrycznej sitownika.
Bit7- Termik — przekroczono temperature silnika

Bit0 — Sitownik osiggnat potozenie otworz, jest to suma logiczna
(lub) sygnatu krancowki otwarcia i sygnatu momentu w kierunku
otworz.

Bitl - Sitownik osiggnat potozenie zamknij. Jest to suma logiczna
(lub) sygnatu krancéwki zamkniecia i sygnatu momentu w kierunku

zamknij.
Bit2 - Sitownik znajduje sie w sterowaniu zdalnym.
Bit3 — Sitownik znajduje sie w sterowaniu lokalnym.

Bit4 — Sitownik aktualnie wykonuje ruch w kierunku ,OTWORZ”.
Bit5 — Sitownik aktualnie wykonuje ruch w kierunku ,ZAMKNIJ”.
Bit6 — Brak zasilania z sieci tréjfazowej. Komunikacja mozliwa jest
dzieki zasileniu sterownika z zrodta zasilania gwarantowanego.
(brak mozliwosci sterowania sitownikiem).

Wartos¢ sygnatu zwrotnego (potozenia) wyrazona w mA. Jest to
wartos§¢ przemnozona przez sto (sygnatlowi zwrotnemu nha
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Rejestr 30004

Rejestr 30005

Rejestr 30006

Rejestr 30007

poziomie 4.00mA odpowiada wartos¢ rejestru 400, oraz
odpowiednio sygnatowi 20.00mA - wartos¢ 2000).

Wartos¢ sygnatu zwrotnego (potozenia) wyrazona w procentach.
Jest to warto$¢ przemnozona przez sto (sygnatowi zwrotnemu na
poziomie 0% odpowiada wartos$¢ rejestru 0, oraz odpowiednio dla
100% - warto$¢ 1000).

Numer btedu sitownika. (Diagnostyka komunikacji po sieci Modbus
jest dostepna w ramach funkcji 08).

Bit0O — Wcisnieto przycisk stop na stacyjce sterowania lokalnego.
Bitl — Wocisnieto przycisk Zamknij na stacyjce sterowania
lokalnego

Bit2 - Wcisnieto przycisk OtwoOrz na stacyjce sterowania lokalnego
Bit3 — Przelgcznik trybu sterowania na stacyjce sterowania
lokalnego znajduje sie w potozeniu ,0”

BitO - Stan wejscia ,ZAMKNIJ”
Bit1 - Stan wej$cia ,O0TWORZ”
Bit2 - Stan wejscia ,STOP”

Bit3 - Stan wejscia ,ZDALNE”
Bit4 - Stan wejscia ,ANALOG”
Bit5 — Stan Wejscia ,RATUNEK”

8. Rejestry konfiguracyjne sitownika, rejestry 16-b  itowe:

Rejestr 30051

Rejestr 30053

LSB — Wartos¢ osmiobitowa w ktorej poszczegoblne bity
odzwierciedlajg stan przetgcznika MTCO1lc (Modut Modbus -
SW1...SW8)
MSB - Wartos¢ osmiobitowa, ktorej poszczegolne bity
odzwierciedlajg stan przetgcznika MTCO1lb (X-MATIK -
SW1...SW8)

LSB — Warto§¢ osmiobitowa okreslajgca biezgcg wersje
oprogramowania interfejsu Modbus.
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