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1. Moduł sterowania analogowego 

Moduł sterowania analogowego pozwala pozycjonowa� siłownik elektryczny 

standardowym sygnałem analogowym 4÷20mA. Moduł porównuje sygnał zadany 

z systemu (regulatora) oraz sygnał zwrotny z siłownika i odpowiednio wysterowuje silnik 

nap�du. 

Na wewn�trznym panelu znajduj� si�:  

♦ - pokr�tło regulacji nieczuło�ci sterowania, 

♦ - pokr�tło regulacji czasu martwego, 

♦ - trzy diody sygnalizacyjne, 

♦ - punkty pomiaru kontrolnego sygnału zadanego i zwrotnego. 

Rys. A:  Rozmieszczenie zł�czy i elementów kontrolnych  
na module analogowym 
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Regulacja nieczuło�ci sterowania mo�liwa jest w zakresie od 0,2 do 3%, za pomoc�

potencjometru umieszczonego na module. 

Regulacja czasu martwego umo�liwia ustawienie przerwy w sterowaniu przed kolejnym 

zasterowaniem silnika. 

Znaczenie poszczególnych lampek jest nast�puj�ce: 

♦ �wiecenie czerwonej diody „Awaria” – wskazuje na niepoprawn� prac� urz�dzenia; 

♦ �wiecenie zielonej diody „Gotowo�� Elektryczna” – oznacza poprawno�� zasilania 

modułu; 

♦ �wiecenie czerwonej diody „Sygnał niewiarygodny” – oznacza wykroczenie warto�ci 

któregokolwiek z sygnałów analogowych poza zakres 3,60÷21,50 mA. 

Zwork� JP10 mo�na ustawi� w dwóch poło�eniach: „Sep.” i „Wsp.”. W przypadku 

zewn�trznego zasilania przetwornika poło�enia zalecane jest ustawienie zworki 

w poło�eniu „Sep.”, dzi�ki czemu sygnał poło�enia jest separowany. Podczas zasilania 

przetwornika poło�enia z wewn�trznego zasilacza siłownika wymagane jest ustawienie 

zworki JP10 w poło�eniu „Wsp.”. 

Pomiar kontrolny (w celach serwisowych) sygnału zwrotnego i zadanego mo�liwy jest 

poprzez podł�czenie amperomierza do odpowiednich gniazd modułu. Gniazda pomiarów 

kontrolnych zlokalizowane s� w pobli�u zł�cz ZŁ 12 i ZŁ 13 (Rys. A). Wł�czenie 

amperomierza nie zakłóca pracy modułu. 

Przyciski KL1 oraz KL2 słu�� do kalibracji fabrycznej (nie u�ywa�). 

2. Schemat aplikacyjny siłownika ze sterownikiem  
X-MATIK, sterowanego sygnałem analogowym 








