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Mamy przyjemnos¢ przedstawi¢ Panstwu katalog nowoczesnych sitownikéw elektrycznych produkcji
ZPUA Sp. z 0.0. oraz elektronicznych urzadzen sterowniczych COMAL Automatyka.

Niezawodnos¢, nowoczesnosc i funkcjonalnos$¢ naszych wyrobdéw zdobyty uznanie uzytkownikéw.

Dzieki niemu od 25 lat utrzymujemy wysoka pozycje na rynku urzadzen sterowniczych.

Wyrazamy przekonanie, ze precyzja i bezawaryjna praca urzadzen ZPUA i COMAL Automatyka na
eksploatowanych przez Panstwa instalacjach przyniesie korzysci w postaci prostej obstugi, utatwionej
diagnostyki oraz szybkiego zwrotu poniesionych naktadéw.
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INTELIGENTNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

INTELIGENTNY OBROTOWY
SILOWNIK ELEKTRYCZNY
4XI

Inteligentny Elektryczny Sitownik Obrotowy 4XI stuzy do napedzania urzadzerr nastawczych. Ma on nowoczesng, lekka konstrukgcje,
spetniajacg wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczong do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych.
Sitownik moze pracowa¢ w dowolnym potozeniu. Naped posiada przytacze FO7, F10 lub F14. Sitownik posiada wbudowany
wewnatrz serwokontroler nowej generacji SERVOCONT-05, ktéry umozliwia bezposrednig wspétprace sitownika z nowoczesnymi
systemami automatyki, regulatorami i sterownikami PLC.
Funkcje sitownika:
m bezprzewodowa komunikacja z sitownikiem za pomoca aplikacji na smartfonie z odwzorowaniem ekranu sitownika,
m bezprzewodowe parowanie sitownika ze smartfonem poprzez system NFC lub Bluetooth,
m automatyczne strojenie sitownika do potozen kraricowych,
m mozliwos¢ odsuniecia bloku sterujgcego,
m bezstykowe zataczanie, wytaczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie sitownika,
m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,
m programowalna konfiguracja sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw kraricowych i momentowych,
m wydawanie sygnatow dwustanowych takich jak: gotowosc elektryczna, zadziatanie, potozenia posrednie,
m elektroniczne ustawianie zakresu sit pracy napedu od 50 do 100% momentu nominalnego,
m wbudowany regulator PI.
Elektronika:
m nowoczesny kolorowy wyswietlacz graficzny LCD,
m jednoczesne, czytelne pokazanie kluczowych biezacych danych sitownika takich jak:
- potozenie sitownika, cyfrowo i przy pomocy bargrafu,
- stanu przetacznikéw kraricowych, kierunku pracy napedu,
- samodokumentujacy sie interfejs uzytkownika, a wiec: krétkie opisy tekstowe poszczegdlnych krokéw w czasie konfiguracji,
- wyswietlanie opisdw sygnalizowanych btedéw.
Diagnostyka:
m podglad wszystkich nastawionych parametréw,
m zapis na karcie SD historii zdarzen i btedéw z oznaczeniem czasu,
m przesytanie danych, historii zdarzen i btedéw do aplikacji na smartfonie.

(=)
N
-
‘ 385+490 ‘ 586+765 |
Parametry Techniczne
Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Masa 21 + 66 kg
Moment znamionowy | 20+240 Nm Analogowy sygnat zwrotny 4+-20mA, zasilany dwuprzewodowo
Predkos¢ katowa 441 obr/min Analogowy sygnat sterujacy | 4-20mA
llos¢ obrotéw 4+3600 Napiecie sterujace trojstawne | 24VDC o dowolnej polaryzacji, 12mA
Temperatura pracy -25+70°C Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART
Stopien ochrony IP67/1P68 . . Zgodnie z EN 60068-2-6
- - Dopuszczalne wibracje
Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h lub S2 - 15min. 2g,0d 10 do 200 Hz
Wilgotnos¢ do 80% Przytacze Zgodne z PN-EN ISO 5210




INTELIGENTNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

INTELIGENTNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK LINIOWY
4XI/L

Inteligentny Elektryczny Sitownik Liniowy 4XI/L (statopredkosciowy) jest przeznaczony do napedu zaworéw regulacyjnych, gdzie
wymagane sa duze sity i przemieszczenia. Ma on nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajacg wszystkie wymagania norm krajowych
i europejskich, przeznaczong do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Naped posiada znormalizowane przytacze F07,
F10 lub F14 wg PN-EN ISO 5210. Sitownik ma wbudowany wewnatrz serwokontroler SERVOCONT-05, ktéry umozliwia bezpo-
srednig wspotprace sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki, requlatorami i sterownikami PLC. Mozliwa jest rowniez
wspétpraca z klasycznymi stacyjkami zdalnego sterowania.

Uktad realizuje:

m bezstykowe zataczanie, wytaczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,

m catkowicie programowa konfiguracje sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw krarncowych, momentowych itp.,

m automatyczne strojenie sie sitownika do potozen krancowych,

m zdalne sterowanie analogowe sygnatem ciggtym 4+20mA,

m zdalne sterowanie tréjstawne napieciem 24VDC,

m sterowanie miejscowe za pomocg stacyjki zabudowanej na sitowniku,

m wydawanie sygnatu zwrotnego 4+-20mA, z mozliwoscia zasilania linii pomiarowej z zewnatrz lub z sitownika,

m wydawanie sygnatéw dwustanowych, takich jak: gotowos¢ elektryczna, zadziatanie ograniczen krancowych itp.,

m wyswietlanie parametréw pracy na kolorowym ekranie LCD,

m petng autokontrole oraz kontrole sygnatéw i potagczen zewnetrznych sitownika.

Wszystkie sygnaty sterujace i zwrotne sg odseparowane galwanicznie od siebie i od napiecia sieci.

Sitownik jest zgodny z obowigzujacymi normami zwigzanymi z zakresem bezpieczenstwa eksploatacji oraz kompatybilnosci
elektromagnetyczne;j.

385+490

7T

340+535

Parametry Techniczne

Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Masa 26 + 94 kg
Moment znamionowy | 7+60 Nm Analogowy sygnat zwrotny 4+20mA, zasilany dwuprzewodowo
Predkos¢ liniowa 20-+-205 mm/min Analogowy sygnat sterujacy | 4+-20mA
Skok do 200 mm Napiecie sterujace trojstawne | 24VDC o dowolnej polaryzacji, 12mA
Temperatura pracy -25+70°C Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART
Stopien ochrony IP67/1P68 . . Zgodnie z EN 60068-2-6

- - Dopuszczalne wibracje
Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h lub S2 - 15min. 2g, od 10 do 200 Hz

Przytacze Zgodne z PN-EN ISO 5210




INTELIGENTNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

INTELIGENTNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK WAHLIWY
4XI1/W

Inteligentny Elektryczny Sitownik Wahliwy 4XI/W (statopredkosciowy) jest przeznaczony do napedu klap, przepustnic, zawie-
radet. Ma on nowoczesna, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczona
do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Sitownik moze pracowac¢ w dowolnym potozeniu, jako sitownik sterowniczy
przystosowany jest do pracy przerywanej. Naped posiada korbe regulowana od 100 do 250mm. Ma wbudowany wewnatrz
serwokontroler SERVOCONT-05, ktéry umozliwia bezposrednia wspétprace sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki,
regulatorami i sterownikami PLC. Mozliwa jest réwniez wspétpraca z klasycznymi stacyjkami zdalnego sterowania.

Ukfad realizuje:

m bezstykowe zataczanie, wytaczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,

m catkowicie programowa konfiguracje sitownika bez koniecznosci ustawiania wyfacznikéw kraricowych, momentowych itp.,

m automatyczne strojenie sie sitownika do potozen krancowych,

m zdalne sterowanie analogowe sygnatem ciggtym 4+20mA, z mozliwos$cig wykonania do 256 krokéw,

m zdalne sterowanie trojstawne napieciem 24VDC,

m sterowanie miejscowe za pomoca stacyjki zabudowanej na sitowniku,

m wydawanie sygnatu zwrotnego 4+-20mA, z mozliwoscia zasilania linii pomiarowej z zewnatrz lub z sitownika,

m wydawanie sygnatéw dwustanowych, takich jak: gotowos¢ elektryczna, zadziatanie ograniczen krancowych itp.,

m wyswietlanie parametréw pracy na podswietlanym ekranie LCD,

m petna autokontrole oraz kontrole sygnatéw i potaczen zewnetrznych sitownika.

Wszystkie sygnaty sterujace i zwrotne s odseparowane galwanicznie od siebie i od napiecia sieci.

Sitownik jest zgodny z obowigzujacymi normami zwigzanymi z zakresem bezpieczenstwa eksploatacji oraz kompatybilnosci
elektromagnetyczne;j.

571+665

Parametry Techniczne

Napiecie zasilania 3 x400VAC +10%, -15% Masa 34 + 80 kg

170+-1000 Nm
(pow. 1000Nm do uzgodnienia)

Moment znamionowy Analogowy sygnat zwrotny 4-+-20mA, zasilany dwuprzewodowo

Predkosc¢ katowa 0,27;0,33; 0,47 obr./min. Analogowy sygnat sterujacy 4+-20mA
Skok 0°+ 160° Napiecie sterujace trojstawne | 24VDC o dowolnej polaryzadji, 12mA
Temperatura pracy -25+70°C Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART
Stopien ochrony IP67/1P68 ) ) Zgodnie z EN 60068-2-6

- — Dopuszczalne wibracje
Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h lub S2 - 15min. 2g,0d 10 do 200 Hz

Wilgotnos¢ do 80% Przytacze Korba, zgodne z PN-EN ISO 5021




INTELIGENTNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

INTELIGENTNY OBROTOWY
SILOWNIK ELEKTRYCZNY
3XI

Inteligentny Elektryczny Sitownik Obrotowy 3XI stuzy do napedzania urzadzen nastawczych. Ma on nowoczesna, lekka konstruk-
cje, spetniajacg wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczong do pracy w ciezkich warunkach srodowisko-
wych. Sitownik moze pracowa¢ w dowolnym potozeniu. Naped posiada przytacze FO7, F10 lub F14. Sitownik posiada wbudowany
wewnatrz serwokontroler nowej generacji SERVOCONT-05, ktéry umozliwia bezposrednig wspdtprace sitownika z nowoczesnymi
systemami automatyki, regulatorami i sterownikami PLC.
Funkcje sitownika:
m automatyczne strojenie sitownika do potozen kraricowych,
m mozliwos¢ odsuniecia bloku sterujgcego,
m bezstykowe zataczanie, wytaczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie sitownika,
m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,
m programowalna konfiguracja sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw kraricowych i momentowych,
m wydawanie sygnatéw dwustanowych takich jak : gotowos¢ elektryczna, zadziatanie, potozenia posrednie,
m elektroniczne ustawianie zakresu sit pracy napedu od 50 do 100% momentu nominalnego,
m bezprzewodowa komunikacja pilota z sitownikiem za pomoca podczerwieni,
m wbudowany regulator PI.
Elektronika:
m nowoczesny wyswietlacz graficzny LCD z wielobarwnym podswietlaniem zaleznym od stanu sitownika,
m jednoczesne, czytelne pokazanie kluczowych biezacych danych sitownika takich jak:
- potozenie sitownika, cyfrowo i przy pomocy bargrafu,
- stanu przetacznikéw krancowych, kierunku pracy napedu,
- samodokumentujacy sie interfejs uzytkownika, a wiec: krétkie opisy tekstowe poszczegdlnych krokéw w czasie konfiguracji,
- wyswietlanie opiséw sygnalizowanych btedéw.
Diagnostyka:
m podglad wszystkich nastawionych parametréw,
m pamiec bteddw i zapis historii zdarzen.

180+240

e 586+765

Napiecie zasilania 3 x400VAC +10%, -15% Masa 21 + 66 kg
Moment znamionowy | 20+-240Nm Analogowy sygnat zwrotny 4-+-20mA, zasilany dwuprzewodowo
Predkosc¢ katowa 4+41 obr./min. Analogowy sygnat sterujacy 4+20mA
llos¢ obrotéw 4+-3600 Napiecie sterujace trojstawne | 24VDC o dowolnej polaryzacji, 12mA
Temperatura pracy -25+70°C Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART
Stopien ochrony IP67/1P68 . . Zgodnie z EN 60068-2-6

- — Dopuszczalne wibracje
Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h lub S2 - 15min. 2g, 0od 10 do 200 Hz
Wilgotnos¢ do 80% Przytacze Korba, zgodne z PN-EN ISO 5021




INTELIGENTNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

INTELIGENTNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK LINIOWY
3XI/L

Inteligentny Elektryczny Sitownik Liniowy 3XI/L (statopredkosciowy) jest przeznaczony do napedu zawordw regulacyjnych, gdzie
wymagane sg duze sity i przemieszczenia. Ma on nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm krajowych
i europejskich, przeznaczona do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Naped posiada znormalizowane przytacze FO7, F10
lub F14 wg ISO 5210. Sitownik ma wbudowany wewnatrz serwokontroler SERVOCONT-05, ktéry umozliwia bezposrednig wspodtprace
sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki, regulatorami i sterownikami PLC. Mozliwa jest réwniez wspotpraca z klasycznymi
stacyjkami zdalnego sterowania.

Uktad realizuje:

m bezstykowe zataczanie, wytgczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,

m catkowicie programowa konfiguracje sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw kraricowych, momentowych itp.,

m automatyczne strojenie sie sitownika do potozen kraricowych,

m zdalne sterowanie analogowe sygnatem ciagtym 4+20mA, z mozliwoscig wykonania do 256 krokéw,

m zdalne sterowanie tréjstawne napieciem 24VDC,

m sterowanie miejscowe za pomoca stacyjki zabudowanej na sitowniku,

m wydawanie sygnatu zwrotnego 4+-20mA, z mozliwoscig zasilania linii pomiarowej z zewnatrz lub z sitownika,

m wydawanie sygnatéw dwustanowych, takich jak: gotowos¢ elektryczna, zadziatanie ograniczen kraricowych itp.,

m wyswietlanie parametréw pracy na podswietlanym ekranie LCD,

m petng autokontrole oraz kontrole sygnatéw i potaczen zewnetrznych sitownika.

Wszystkie sygnaty sterujace i zwrotne s odseparowane galwanicznie od siebie i od napiecia sieci.

Sitownik jest zgodny z obowigzujacymi normami zwigzanymi z zakresem bezpieczenstwa eksploatacji oraz kompatybilnosci
elektromagnetycznej.

385+490

340+535

Parametry Techniczne

Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Masa 26 + 94 kg
Sita nominalna 7+60kN Analogowy sygnat zwrotny 4-+-20mA, zasilany dwuprzewodowo
Predkos¢ liniowa 20--205 mm/min. Analogowy sygnat sterujacy | 4-20mA
Skok do 200 mm Napiecie sterujace trojstawne | 24VDC o dowolnej polaryzacji, 12mA
Temperatura pracy -25+70°C Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART
Stopien ochrony IP67/1P68 . . Zgodnie z EN 60068-2-6

- — Dopuszczalne wibracje
Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h lub S2 - 15min. 2g, 0d 10 do 200 Hz
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INTELIGENTNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

INTELIGENTNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK WAHLIWY
3XI/W

Inteligentny Elektryczny Sitownik Wahliwy 3XI/W (statopredkosciowy) jest przeznaczony do napedu klap, przepustnic, zawieradet.
Ma on nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczong do pracy
w ciezkich warunkach srodowiskowych. Sitownik moze pracowa¢ w dowolnym potozeniu, jako sitownik sterowniczy przystosowa-
ny jest do pracy przerywanej. Naped posiada korbe regulowang od 100 do 250mm. Wbudowany wewnatrz serwokontroler
SERVOCONT-05 umozliwia bezposrednia wspotprace sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki, regulatorami i sterownikami
PLC. Mozliwa jest rowniez wspétpraca z klasycznymi stacyjkami zdalnego sterowania.

Uktad realizuje:

m bezstykowe zataczanie, wytaczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,

m catkowicie programowa konfiguracje sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw krancowych, momentowych itp.,

m automatyczne strojenie sie sitownika do potozen kraricowych,

m zdalne sterowanie analogowe sygnatem ciggtym 4+20mA, z mozliwoscig wykonania do 256 krokoéw,

m zdalne sterowanie tréjstawne napieciem 24VDC,

m sterowanie miejscowe za pomoca stacyjki zabudowanej na sitowniku,

m wydawanie sygnatu zwrotnego 4+-20mA, z mozliwoscig zasilania linii pomiarowej z zewnatrz lub z sitownika,

m wydawanie sygnatéw dwustanowych, takich jak: gotowos¢ elektryczna, zadziatanie ograniczen kraricowych itp.,

m wyswietlanie parametréw pracy na podswietlanym ekranie LCD,

m petna autokontrole oraz kontrole sygnatéw i potaczen zewnetrznych sitownika.

Wszystkie sygnaty sterujace i zwrotne sa odseparowane galwanicznie od siebie i od napiecia sieci.

Sitownik jest zgodny z obowigzujagcymi normami zwigzanymi z zakresem bezpieczenstwa eksploatacji oraz kompatybilnosci
elektromagnetycznej.

571+665

554+614

Parametry Techniczne

Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Masa 34 +80 kg
170+1000Nm

Moment znamionowy

(pow. 1000Nm do uzgodnienia)

Analogowy sygnat zwrotny

4+-20mA, zasilany dwuprzewodowo

Rodzaj pracy

S4 -25%, 1200 c/h lub S2 - 15min.

Dopuszczalne wibracje

Predkosc¢ katowa 0,27;0,33; 0,47 obr./min. Analogowy sygnat sterujacy 4+-20mA

Skok 0° + 160° Napiecie sterujace trojstawne | 24VDC o dowolnej polaryzacji, 12mA
Temperatura pracy -25+70°C Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART
Stopien ochrony IP67/IP68 Zgodnie z EN 60068-2-6

29, 0d 10 do 200 Hz

Wilgotnos¢

do 80%

Przytacze

Korba, zgodne z PN-EN ISO 5021




ELEKTRYCZNE SILOWNIKI ZMIENNOPREDKOSCIOWE

INTELIGENTNY SILOWNIK
OBROTOWY
ZMIENNOPREDKOSCIOWY XV

Inteligentny Zmiennopredkosciowy Elektryczny Sitownik Obrotowy XV jest przeznaczony do napedu elementéw wykonawczych
takich jak zawory, zasuwy, klapy, przepustnice itp. bezposrednio lub poprzez odpowiednie moduty liniowe, wahliwe lub przektadnie
obrotowe. Ma on nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczong
do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Sitownik moze pracowa¢ w dowolnym potozeniu. Wbudowany wewnatrz serwo-
kontroler nowej generacji SERVOCONT-04 umozliwia bezposrednig wspotprace sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki,
regulatorami i sterownikami PLC.
Funkgcje sitownika:
m softstart ograniczajacy prady rozruchowe i obcigzenie mechaniczne uktadu,
m programowa zmiana predkosci ruchu w zakresie 1:8,
m automatyczne strojenie sitownika do potozen krancowych,
m mozliwos¢ odsuniecia bloku sterujacego,
m bezstykowe zataczanie, wytaczanie, rewersowanie i elektryczne hamowanie sitownika,
m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-napieciowe i przecigzeniowe silnika,
m programowalna konfiguracja sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw kraricowych i momentowych,
m wydawanie sygnatéw dwustanowych takich jak: gotowos¢ elektryczna, zadziatanie, potozenia posrednie,
m elektroniczne ustawianie zakresu sit pracy napedu od 50 do 100% momentu nominalnego,
m wbudowany regulator PI, PID.
m podglad wszystkich nastawionych parametrow,
Elektronika:
m nowoczesny kolorowy wyswietlacz graficzny LCD,
m jednoczesne, czytelne pokazanie kluczowych biezacych danych sitownika takich jak:
- potozenie sitownika, cyfrowo i przy pomocy bargrafu,
- stanu przefgcznikéw krarcowych, kierunku pracy napedu,
- samodokumentujacy sie interfejs uzytkownika, a wiec: krétkie opisy tekstowe poszczegdlnych krokéw w czasie konfiguraciji,
- wyswietlanie opiséw sygnalizowanych btedéw.
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Parametry Techniczne
Naieci . 3 x 400VAC +10%, -15% Rodzaj pracy S4-25%, 1200 c/h lub S2 - 15min.
“Pad el lub 1 x 230VAC-10%,+15% | Masa 1924 kg
Moment znamionowy 30+120 Nm Stopien ochrony IP67/IP68
Zakres nastawu momentu | 50+100% Mn Temperatura pracy -25+70°C
Predkos¢ 463 obr./min. Wilgotnos¢ do 80%
Skok 41250 obr. Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART
Przytacze FO7, F10, wg PN-EN ISO 5210




ELEKTRYCZNE SILOWNIKI ZMIENNOPREDKOSCIOWE

ELEKTRYCZNY SILOWNIK
WAHLIWY
ZMIENNOPREDKOSCIOWY XWV

Inteligentny Zmiennopredkosciowy Elektryczny Sitownik Wahliwy XWV jest przeznaczony do napedu elementéw wykonawczych
regulacyjnych lub odcinajacych takich jak klapy, przepustnice, zawory kulowe i inne urzadzenia wymagajace napedu niepetnoob-
rotowego. Ma on nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczong
do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Sitownik moze pracowa¢ w dowolnym potozeniu. Wbudowany wewnatrz serwo-
kontroler nowej generacji SERVOCONT-04 umozliwia bezposrednia wspotprace sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki,
regulatorami i sterownikami PLC.
Funkcje sitownika:
m softstart ograniczajacy prady rozruchowe i obcigzenie mechaniczne uktadu,
m programowa zmiana predkosci ruchu w zakresie 1:8,
m automatyczne strojenie sitownika do potozen krancowych,
m mozliwos¢ odsuniecia bloku sterujacego,
m bezstykowe zataczanie, wytgczanie, rewersowanie i elektryczne hamowanie sitownika,
m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-napieciowe i przecigzeniowe silnika,
m programowalna konfiguracja sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw krancowych i momentowych,
m wydawanie sygnatéw dwustanowych takich jak: gotowos¢ elektryczna, zadziatanie, potozenia posrednie,
m elektroniczne ustawianie zakresu sit pracy napedu od 50 do 100% momentu nominalnego,
m wbudowany regulator PI, PID.
m podglad wszystkich nastawionych parametréw,
Elektronika:
m nowoczesny kolorowy wyswietlacz graficzny LCD,
m jednoczesne, czytelne pokazanie kluczowych biezacych danych sitownika takich jak:
- potozenie sitownika, cyfrowo i przy pomocy bargrafu,
- stanu przetacznikéw krancowych, kierunku pracy napedu,
- samodokumentujacy sie interfejs uzytkownika, a wiec: krétkie opisy tekstowe poszczegdlnych krokéw w czasie konfiguradji,
- wyswietlanie opiséw sygnalizowanych btedéw.
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Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Rodzaj pracy S4 - 25%, 1200 c/h lub S2 - 15min.

lub 1 x230VAC-10%,+15% | Masa 25327 kg
Moment znamionowy 30+120 Nm Stopien ochrony IP67/IP68
Zakres nastawu momentu | 50+100% Mn Temperatura pracy -25+70°C
czas przejscia 90° 60s +10s Wilgotnos¢ do 80%
Skok (droga) 90°% 120° Sterowanie fieldbus MODBUS / PROFIBUS DP / HART

Przytacze FO5, FO7, F10, wg PN-EN ISO 5211




STEROWNICZE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

STEROWNICZY ELEKTRYCZNY
SILtOWNIK OBROTOWY
XSM

e - = .

Sitowniki obrotowe sterownicze XS i XSM (wyposazony w sterownik sitownikéw elektrycznych X-MATIK) jest statopredkosciowym
sitownikiem sterowanym napieciem sieciowym. Posiada nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajgcg wszystkie wymagania norm
krajowych i europejskich, przeznaczong do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Blok sterujacy jest oferowany w dwaéch
wykonaniach: standardowym i X-MATIK.

Blok sterujacy w wykonaniu standardowym zawiera uktad krzywek i mikrowytacznikéw pozwalajacy na ustawienie potozen
zamkniete i otwarte oraz momentu ukfadu przecigzeniowego. Blok sterowniczy w wykonaniu X-MATIK zawiera dodatkowo
sterownik z tyrystorowym uktadem zataczania silnika i stacyjke sterowania lokalnego. Zapewnia on precyzyjne domykanie
armatur wykorzystujac funkcje hamowania elektrycznego oraz petna diagnostyke napedu. Blok sterujacy w wykonaniu X-MATIK
mozna odsuna¢ od modutu podstawowego. Sitowniki obrotowe sterownicze XS oraz XSM sg przeznaczone do napedu elementéw
odcinajacych takich jak zawory, zasuwy, przepustnice, klapy itp. bezposrednio lub poprzez odpowiednie moduty liniowe, wahliwe
lub przektadnie obrotowe. Sitowniki te s stosowane w ukfadach sterowania automatyki przemystowej, w energetyce, cieptownictwie,
przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach $ciekéw oraz instalacjach wodociagowych.

Wyposazenie standardowe: Wyposazenie opcjonalne:

m podwojne wylgczniki drogi oraz momentu, m przetwornik pofozenia typu TRANSOLVER 4-20mA,
m ukfad regulacji nastawy momentu, m mechaniczny wskaznik potozenia,

m przylacze obiektowe z zaciskanymi stykami, m generator migu,

m stopien ochrony IP68. m grzatka antykondensacyjna.

310+395

160+240
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Parametry Techniczne

Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Wilgotnos¢ do 80%
Moment znamionowy | 20+2000 Nm . : . 3 x 400VAC lub 24VDC - dla wersji
= - Napiecie sterujace trojstawne . .
Predkos¢ katowa 16+126 obr./min. zblokiem sterujacym X-MATIK
Ilo$¢ obrotow 16+1250 Pozycja pracy dowolna
Temperatura pracy -25+70°C Masa 23 + 184 kg
Stopien ochrony IP68 Smarowanie smar potptynny
Rodzaj pracy S2 15 min. Przytacze FO7,F10,F14, F25wg PN-EN ISO 5210




STEROWNICZE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

STEROWNICZY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK LINIOWY
XSM/L

Sitowniki sterowniczy liniowy XS/L i XSM/L (wyposazony w sterownik sitownikéw elektrycznych X-MATIK) jest statopredkosciowym
sitownikiem sterowanym napieciem sieciowym. Posiada nowoczesnag, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm
krajowych i europejskich, przeznaczong do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Blok sterujacy jest oferowany w dwéch
wykonaniach: standardowym i X-MATIK.

Blok sterujacy w wykonaniu standardowym zawiera uktad krzywek i mikrowytacznikéw pozwalajacy na ustawienie potozen
zamkniete i otwarte oraz momentu ukfadu przecigzeniowego. Blok sterowniczy w wykonaniu X-MATIK zawiera dodatkowo
sterownik z tyrystorowym uktadem zataczania silnika i stacyjke sterowania lokalnego. Zapewnia on precyzyjne domykanie
armatur wykorzystujac funkcje hamowania elektrycznego oraz petna diagnostyke napedu. Blok sterujacy w wykonaniu X-MATIK
mozna odsuna¢ od modutu podstawowego. Sitowniki sterownicze liniowe XS/L oraz XSM/L sa przeznaczone do napedu elementéw
odcinajacych takich jak zawory itp. Sitowniki te s stosowane w ukfadach sterowania automatyki przemystowej, w energetyce,
cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach sciekéw oraz instalacjach wodociggowych.

Wyposazenie standardowe: Wyposazenie opcjonalne:
m podwdjne wylgczniki drogi oraz momentu, m przetwornik pofozenia typu TRANSOLVER 4-20mA,
m ukfad regulacji nastawy momentu, m mechaniczny wskaznik potozenia,
m przylgcze obiektowe z zaciskanymi stykami, m generator migu,
m stopien ochrony IP68. m grzatka antykondensacyjna.
Wymiary
352+390

392+687

Parametry Techniczne

Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Wilgotnos¢ do 80%

3 x 400VAC lub 24VDC - dla wersji
z blokiem sterujagcym X-MATIK

7-40kN / wyzsza wartos¢

Sita znamionowa T
do uzgodnienia z dostawca

Napiecie sterujace

Predkos¢ liniowa 80+315 mm/min Pozycja pracy dowolna

Znamionowa wartos¢ skoku | 40+400 mm 0 25+87 kg

Temperatura pracy -25+70°C asa - zalezy od dobranego modutu liniowego
Stopien ochrony IP68 Smarowanie smar potptynny

Rodzaj pracy S2 15 min. Przytacze F7,F10 wg PN-EN ISO 5210




STEROWNICZE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

STEROWNICZY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK WAHLIWY
XSM/W

Sitowniki sterowniczy wahliwy XS/W i XSM/W (wyposazony w sterownik sitownikéw elektrycznych X-MATIK) jest statopredkosciowym
sitownikiem sterowanym napieciem sieciowym. Posiada nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm
krajowych i europejskich, przeznaczong do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Blok sterujacy jest oferowany w dwéch
wykonaniach: standardowym i X-MATIK. Blok sterujacy w wykonaniu standardowym zawiera uktad krzywek i mikrowytacznikéw
pozwalajacy na ustawienie potozen zamkniete i otwarte oraz momentu uktadu przecigzeniowego. Blok sterowniczy w wykonaniu
X-MATIK zawiera dodatkowo sterownik z tyrystorowym uktadem zataczania silnika i stacyjke sterowania lokalnego. Zapewnia on
precyzyjne domykanie armatur wykorzystujac funkcje hamowania elektrycznego oraz petna diagnostyke napedu. Blok sterujacy
w wykonaniu X-MATIK mozna odsung¢ od modutu podstawowego.

Sitowniki sterownicze wahliwe XS/W oraz XSM/W sg przeznaczone do napedu elementéw odcinajacych takich jak klapy, kierownice,
przepustnice itp. Sitowniki te sa stosowane w ukfadach sterowania automatyki przemystowej, w energetyce, cieptownictwie,
przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach sciekdw oraz instalacjach wodociggowych.

Wyposazenie standardowe: Wyposazenie opcjonalne:

m podwdjne wylaczniki drogi oraz momentu, m przetwornik potozenia typu TRANSOLVER 4-20mA,
m uktad regulacji nastawy momentu, m mechaniczny wskaznik potozenia,

m przytacze obiektowe z zaciskanymi stykami, m generator migu,

m stopien ochrony IP68. m grzatka antykondensacyjna.

505+632
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Parametry Techniczne
Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Pozycja pracy dowolna
Moment znamionow 1701000 Nm Masa BTG

Y (pow. 1000Nm do uzgodnienia) - zalezy od dobranego modutu liniowego

Predkosc¢ katowa 1;1,2;1,9; 2,4 obr./min. a{ef e e 3 x 400VAC lub 24VDC - dla wersji
Skok 90° 120°% 160° P& 12 z blokiem sterujagcym X-MATIK
Temperatura pracy -25+70°C Smarowanie smar potptynny
Stopien ochrony IP68 Wilgotnos¢ do 80%
Rodzaj pracy S2-15 min. Przytacze Korba, zgodne z PN-EN ISO 5211
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REGULACYJNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

REGULACYJNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK OBROTOWY
XN

Sitownik obrotowy regulacyjny XN jest statopredkosciowym sitownikiem sterowanym napieciem sieciowym. Posiada nowoczesna,
lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczona do pracy w ciezkich
warunkach srodowiskowych. Blok sterujacy zawiera przetwornik potozenia, uktad krzywek z mikrowytacznikami pozwalajacy na
ustawienie potozen zamkniete i otwarte oraz momentu uktadu przecigzeniowego. Sitowniki obrotowe regulacyjne XN s3 prze-
znaczone do napedu elementéw regulacyjnych takich jak zawory, klapy itp. bezposrednio lub poprzez odpowiednie moduty
liniowe, wahliwe lub przektadnie obrotowe. Sitowniki te s stosowane w uktadach sterowania automatyki przemystowej,
w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach sciekéw oraz instalacjach wodociaggowych.
Wyposazenie standardowe:

m podwdjne wytaczniki drogi oraz momentu,

m ukfad regulacji nastawy momentu,

m przytacze obiektowe z zaciskanymi stykami,

m stopien ochrony IP68,

m przetwornik potozenia typu TRANSOLVER 4-20mA,

Wyposazenie opcjonalne:

m mechaniczny wskaznik potozenia,

m generator migu,

m grzatka antykondensacyjna.
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Parametry Techniczne

3 X 400VAC +10%, -15% lub Rodzaj pracy S4-25%, 1200 ¢/h lub S2 - 15min.
Napiecie zasilania 1 x 230VAC +10%, -15% wyk. spec. —

po uzgodnieniu z producentem Stopien ochrony IP68
Moment znamionowy 20480 Nm Masa 24 =70 kg
Zakres nastawu momentu | 50+110% Nm Temperatura pracy | -25+70°C
Predkosc¢ katowa 4+63 obr./min. Przytgcze FO7, F10, F14, F25 wg PN-EN ISO 5210
llo$¢ obrotéw 4+1250




REGULACYJNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

REGULACYJNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK LINIOWY
XN/L

Sitownik liniowy XN/L powstaje poprzez potaczenie modutu obrotowego z liniowym. Sitownik liniowy regulacyjny XN/L jest
statopredkosciowym sitownikiem sterowanym napieciem sieciowym. Posiada nowoczesna, lekka konstrukcje, spetniajaca
wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczona do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Blok ste-
rujacy zawiera przetwornik potozenia, uktad krzywek z mikrowytacznikami pozwalajacy na ustawienie potozen zamkniete
i otwarte oraz momentu uktadu przecigzeniowego. Sitowniki liniowe regulacyjne XN/L sa przeznaczone do napedu elementéw
regulacyjnych takich jak zawory itp. Sitowniki te sa stosowane w uktadach sterowania automatyki przemystowej, w energetyce,
cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach $ciekéw oraz instalacjach wodociggowych.
Wyposazenie standardowe:

m podwdjne wytaczniki drogi oraz momentu,

m ukfad regulacji nastawy momentu,

m przytacze obiektowe z zaciskanymi stykami,

m stopien ochrony IP68,

m przetwornik potozenia typu TRANSOLVER 4-20mA,

Wyposazenie opcjonalne:

m mechaniczny wskaznik potozenia,

m generator migu,

m grzatka antykondensacyjna.

352+390
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Parametry Techniczne

3 X 400VAC +10%, -15% lub Rodzaj pracy S4-25%, 1200 c/h lub S2 - 15min.
Napiecie zasilania 1 x 230VAC +10%, -15% wyk. spec. —

po uzgodnieniu z producentem Stopien ochrony IP68
Moment znamionowy 10120 Nm Masa 18 + 75 kg
Zakres nastawu momentu | 50+110% Nm Temperatura pracy | -25+70°C
Predkos¢ liniowa 20315 mm/min. Przytacze FO7, F10, F14, wg PN-EN ISO 5210
Skok 20-+400 mm
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REGULACYJNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

REGULACYJNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK WAHLIWY
XN/W

Sitownik wahliwy typu XN/W powstaje poprzez potaczenie modutu obrotowego z modutem wahliwym. Sitownik wahliwy
regulacyjny XN/W jest statopredkosciowym sitownikiem sterowanym napieciem sieciowym. Posiada nowoczesng, lekkg konstrukcje,
spetniajaca wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczona do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych.
Blok sterujacy zawiera przetwornik potozenia, uktad krzywek z mikrowytacznikami pozwalajacy na ustawienie potozen zamkniete
i otwarte oraz momentu uktadu przecigzeniowego. Sitowniki wahliwe regulacyjne XN/W sa przeznaczone do napedu elementéw
regulacyjnych takich jak klapy, kierownice, przepustnice itp. Sitowniki te sa stosowane w uktadach sterowania automatyki
przemystowej, w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach $ciekdéw oraz instalacjach
wodociggowych.

Wyposazenie standardowe:

m podwdjne wytaczniki drogi oraz momentu,

m ukfad regulacji nastawy momentu,

m przylacze obiektowe z zaciskanymi stykami,

m stopien ochrony IP68,

m przetwornik pofozenia typu TRANSOLVER 4-20mA,

Wyposazenie opcjonalne:

m mechaniczny wskaznik potozenia,

m generator migu,

m grzatka antykondensacyjna.
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Parametry Techniczne
3 x 400VAC +10%, -15% lub Rodzaj pracy S4-25%, 1200 c/h lub S2 - 15min.
Napiecie zasilania 1 x 230VAC +10%, -15% wyk. spec. —
po uzgodnieniu z producentem Stopien ochrony IP68
. 170+1000 Nm .
Moment znamionowy (pow. 1000Nm do uzgodnienia) Masa 47 +7 kg
Zakres nastawu momentu | 50+110% Nm Temperatura pracy | -25+70°C
Predkos¢ katrowa 0,24; 0,33; 0,47 obr./min. Przytacze F10, F14, wg PN-EN I1SO 5210
Zmianowa wartosci skoku | 90°% 120°% 160°




ELEKTRYCZNE SILOWNIKI WAHLIWE

INTELIGENTNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK WAHLIWY 3XWI

Inteligentny Elektryczny Sitownik Wahliwy 3XWI jest przeznaczony do napedu elementéw wykonawczych regulacyjnych lub
odcinajacych takich jak klapy, przepustnice, zawory kulowe i inne urzadzenia wymagajace napedu niepetnoobrotowego. Ma on
nowoczesny, lekka konstrukcje, spetniajacg wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczong do pracy w ciezkich
warunkach srodowiskowych. Sitownik moze pracowac w dowolnym pofozeniu. Sitownik posiada wbudowany wewnatrz serwokontroler
nowej generacji SERVOCONT-05, ktéry umozliwia bezposrednig wspétprace sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki,
regulatorami i sterownikami PLC.
Funkcje sitownika:
m automatyczne strojenie sitownika do potozer kraricowych,
m mozliwosc¢ odsuniecia bloku sterujgcego,
m bezstykowe zataczanie, wylgczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie sitownika,
m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,
m programowalna konfiguracja sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikéw kraricowych i momentowych,
m wydawanie sygnatéw dwustanowych takich jak: gotowosc¢ elektryczna, zadziatanie, potozenia posrednie,
m elektroniczne ustawianie zakresu sit pracy napedu od 50 do 100% momentu nominalnego,
m wbudowany regulator PI,
m podglad wszystkich nastawionych parametréow.
Elektronika:
m nowoczesny kolorowy wyswietlacz graficzny LCD,
m jednoczesne, czytelne pokazanie kluczowych biezgcych danych sitownika takich jak:
- potozenie sitownika, cyfrowo i przy pomocy bargrafu,
- stanu przetgcznikéw krancowych, kierunku pracy napedu,
- samodokumentujacy sie interfejs uzytkownika, a wiec : krétkie opisy tekstowe poszczegdlnych krokéw w czasie konfiguracji,
- wyswietlanie opisdw sygnalizowanych btedéw.
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Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Rodzaj pracy S4 - 25%, 630-1200c/h; S2 - 15min.
Moment znamionowy 30+240 Nm Masa 25+29 kg
Zakres nastaw momentu | 50+100% Nm Stopien ochrony IP67/IP68
Predkosc 0,23+1,5 obr./min. Temperatura pracy -25+70°C
Czas przejscia 66s <+ 10s Wilgotnos¢ do 80%
Skok (droga) 90°% 120° Przytacze FO05, FO7, F10 wg PN-EN ISO 5211
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ELEKTRYCZNE SItOWNIKI WAHLIWE

ELEKTRYCZNY SILOWNIK
WAHLIWY XW

Sitowniki wahliwe typu XW sa przeznaczone do napedu elementéw wykonawczych regulacyjnych i odcinajacych, takich jak
klapy, przepustnice, zawory kulowe oraz inne urzadzenia wymagajace napedu niepetnoobrotowego, w uktadach sterowania
automatyki przemystowej w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach $ciekéw oraz
instalacjach wodociggowych. Sitowniki XW moga pracowa¢ w pomieszczeniach przemystowych i w terenie otwartym. Sitownik
wahliwy XW zamienia ruch obrotowy silnika na niepetny obrét watu wyjsciowego o statej predkosci. Zwarta budowa, maty ciezar
i dowolna pozycja pracy pozwalaja na montaz sitownika bezposrednio na elemencie wykonawczym. Trwatos¢ i niezawodnos$¢
pracy sprzyjaja dtugim okresom miedzyremontowym. Elektromechaniczny blok sterowania umozliwia realizacje funkcji
sterowania i sygnalizacji za pomoca wbudowanych przetacznikéw drogi i przetacznikéw przekroczenia momentu. Blok sterowa-
nia moze by¢ opcjonalnie wyposazony w przetwornik potozenia, lokalny wskaznik potozenia lub generator migu do sygnalizacji
ruchu elementu wykonawczego. Zastosowanie wtykowych ztacz przemystowych zapewnia tatwe i bezpiecznie podtaczenie
sitownika na obiekcie.

Wyposazenie standardowe: Wyposazenie opcjonalne:
m podwdjne wylgczniki drogi oraz momentu, m przetwornik pofozenia typu TRANSOLVER 4-20mA,
m ukfad regulacji nastawy momentu, m mechaniczny wskaznik potozenia,
m przytacze obiektowe z zaciskanymi stykami, m generator migu,
m stopien ochrony IP68. m grzatka antykondensacyjna.
Wymiary
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Parametry Techniczne
e ilani 3 x 400VAC +10%, -15% lub Rodzaj pracy S4 - 25%, 630-1200c/h; S2 - 15min.
apiecie zastiania 1 X 230VAC +10%, -15% Stopien ochrony IP68
Moment znamionowy 30+240 Nm Masa 22+24 kg
Zakres nastaw momentu | 50+110% Nm Stopien ochrony IP68
Predkosc 0,23+1,5 obr./min. Rodzaj pracy S2 - 15 min.
Czas przejscia 66s <+ 10s Temperatura pracy -25+70°C
Skok (droga) 90°% 120° Wilgotnos¢ do 80%
Przytacze F05, FO7, F10 wg PN-EN ISO 5211




ELEKTRYCZNE SILOWNIKI WAHLIWE
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ELEKTRYCZNY SILOWNIK
WAHLIWY XWM, XWMO

Sitowniki wahliwe XWM i XWMO (odsuniety modut sterowania) zostat wyposazony w sterownik sitownikéw elektrycznych X-MATIK,
jest statopredkosciowym sitownikiem sterowanym napieciem sieciowym. Posiada nowoczesna, lekka konstrukcje, spetniajaca
wszystkie wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczona do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Blok
sterujacy zawiera ukfad krzywek i mikrowytacznikdw pozwalajacy na ustawienie potozen zamkniete i otwarte oraz momentu
uktadu przecigzeniowego. Zawiera dodatkowo sterownik z tyrystorowym uktadem zataczania silnika i stacyjke sterowania lokalnego.
Zapewnia on precyzyjne domykanie armatur wykorzystujac funkcje hamowania elektrycznego oraz petna diagnostyke napedu.
Blok sterujacy w wykonaniu X-MATIK mozna odsuna¢ od modutu podstawowego. Sitowniki wahliwe sterownicze XWM oraz
XWMO sa przeznaczone do napedu elementéw odcinajacych takich jak klapy, kierownice, przepustnice itp.. Sitowniki te sa
stosowane w uktadach sterowania automatyki przemystowej, w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym,
oczyszczalniach Sciekéw oraz instalacjach wodociaggowych.

Wyposazenie standardowe: Wyposazenie opcjonalne:

m stacyjka sterowania lokalnego, m przetwornik potozenia typu TRANSOLVER 4-20maA,
m podwdjne wytaczniki drogi oraz momentu, m mechaniczny wskaznik potozenia,

m ukfad regulacji nastawy momentu, m generator migu,

m przytacze obiektowe z zaciskanymi stykami, m grzatka antykondensacyjna.

m stopien ochrony IP68.
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Parametry Techniczne
e ilani 3 x 400VAC +10%, -15% lub Rodzaj pracy S4 - 25%, 630-1200c/h; S2 - 15min.
apigeie zasfania 1 % 230VAC +10%, -15% Stopier ochrony IP68

Moment znamionowy 30+240 Nm Masa 25+27 kg
Zakres nastaw momentu | 50+110% Nm Temperatura pracy -25+70°C
Predkos¢ 0,23+1,5 obr./min. Wilgotnos¢ do 80%
Czas przejscia 66s + 10s Przytacze FO05, FO7, F10 wg PN-EN ISO 5211
Skok (droga) 90°% 120°
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REGULACYJNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

INTELIGENTNY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK REGULACYIJNY
XI Ex

Inteligentny Elektryczny Sitownik Obrotowy Xl Ex (statopredkosciowy) stuzy do napedzania urzadzen nastawczych bezposrednio
lub poprzez odpowiednie przektadnie liniowe, wahliwe lub obrotowe. Ma on nowoczesng, lekka konstrukcje, spetniajaca wszystkie
wymagania norm krajowych i europejskich, przeznaczona do pracy w ciezkich warunkach srodowiskowych. Sitownik moze pracowac
w dowolnym potozeniu. Sitownik posiada wbudowany wewnatrz serwokontroler nowej generacji SERVOCONT-03, ktéry umozliwia
bezposrednia wspotprace sitownika z nowoczesnymi systemami automatyki, regulatorami i sterownikami PLC.

Sitowniki Xl Ex nalezy do urzadzen grupy Il kategorii 2 do pracy w atmosferach wybuchowych spowodowanych obecnoscia gazéw,
par lub mgiet (G) i pytéw (D):

dla temp. pracy -20°+ 40° dla temp. pracy -20°+ 60°
11 2G Exde IICT4 Gb 112G Exde IIC 155°C Gb
112D Ex tlICT135°C Db 112D Ex t lICT155°C Db
112GD c 135°C 112GD c 155°C

Blok sterowania realizuje:

m bezstykowe zatgczanie, wylgczanie, rewersowanie i elektryczne odzyskowe hamowanie silnika,

m zabezpieczenie termiczne, zwarciowe, zanikowo-fazowe i przecigzeniowe silnika oraz badanie zgodnosci faz,

m catkowicie programowa konfiguracje sitownika bez koniecznosci ustawiania wytacznikdw kraricowych, momentowych itp.,
m automatyczne strojenie sie sitownika do potozen kraricowych,

m zdalne sterowanie analogowe sygnatem ciggltym 4+20mA, z mozliwoscig wykonania do 256 krokow,

m zdalne sterowanie tréjstawne napieciem 24VDC,

m sterowanie miejscowe za pomoca stacyjki zabudowanej na sitowniku,

m wydawanie sygnatu zwrotnego 4 + 20mA, z mozliwoscig zasilania linii pomiarowej z zewnatrz lub z sitownika,

m wydawanie sygnatéw dwustanowych, takich jak: gotowos¢ elektryczna, zadziatanie ograniczen kraricowych itp.,
m wyswietlanie parametréw pracy na podswietlanym ekranie LCD,

m petna autokontrole oraz kontrole sygnatéw i potaczer zewnetrznych sitownika.

Wszystkie sygnaty sterujace i zwrotne sa odseparowane galwanicznie od siebie i od napiecia sieci.
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Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Rodzaj pracy $4 630 cykli / godz. 25%
Sita nominalna 30; 60; 120 lub 240 Nm Wilgotnos¢ do 80%
Predkos¢ znamionowa | 4; 5,6; 8; 11; 16; 22; 32; 41obr/min | Masa 43 + 81 kg
llo$¢ obrotéw 4+110 Analogowy sygnat zwrotny 4-+20mA, zasilany dwuprzewodowo
Temperatura pracy -25+70°C Analogowy sygnat sterujacy 4--20mA
Stopien ochrony IP67 Przytacze FO7,F10, F14 wg PN-EN ISO 5210




REGULACYJNE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

REGULACYJNY ELEKTRYCZNY
SILtOWNIK OBROTOWY
XN Ex

Sitowniki regulacyjne typu XN Ex sg przeznaczone do napedu elementéw wykonawczych takich jak zawory, zasuwy, przepustnice
itp., w uktadach sterowania automatyki przemystowej w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym, petrochemicznym,
gazowniczym, spozywczym, gazownictwie, oczyszczalniach ciekéw instalacjach przesytowych gazu, ropy, benzyny itp. Sitowniki
XN Ex moga pracowac w pomieszczeniach przemystowych i w terenie otwartym. Podstawowym modutem (zespotem napedowym)
sitownika jest modut obrotowy zawierajacy silnik tréjfazowy 3x400V, przektadnie gtéwna, naped reczny, uktad przeniesienia
napedu, blok sterujacy i ztacze przemystowe. Modut obrotowy stanowi samodzielny sitownik obrotowy, a w zestawieniu z modutem
liniowym lub wahliwym - sitownik liniowy lub wahliwy. Blok sterujacy zawiera wytaczniki drogi, wytaczniki momentowe ukfadu
przecigzeniowego i mechaniczny wskaznik potozenia. Blok sterujgcy moze by¢ opcjonalnie wyposazony w przetwornik potozenia
lub impulsator do sygnalizacji ruchu elementu wykonawczego.

Sitowniki XN Ex naleza do urzadzen grupy Il kategorii 2 do pracy w atmosferach wybuchowych spowodowanych obecnosciag
gazow, par lub mgiet (G) lub pytéw (D):

dla temp. pracy -20°+ 40° dla temp. pracy -20°+ 60°
11 2G Exde IICT4 Gb 112G Exde IIC 155°C Gb
112D Ex tlICT135°C Db 112D Ex t lICT155°C Db
112GD c 135°C 112GD c 155°C

Zalety:

m mata masa i dowolna pozycja pracy pozwalajg na montaz sitownika bezposrednio na elemencie wykonawczym,
m modutowa budowa sitownika zapewniajgca szybki serwis,

m trwatos¢ i niezawodnosé.
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Parametry Techniczne
Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Rodzaj pracy S4 630 cykli / godz. 25%
Sita nominalna 30; 60; 120 lub 240 Nm Wilgotnos¢ do 80%
Predkos¢ znamionowa | 4; 5,6; 8; 11; 16; 22; 32; 41obr/min | Masa 19 + 54 kg
llo$¢ obrotéw 4+110 Analogowy sygnat zwrotny 4-+-20mA, zasilany dwuprzewodowo
Temperatura pracy -25+70°C Przytacze FO7,F10, F14 wg PN-EN ISO 5210
Stopien ochrony IP67
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STEROWNICZE SILOWNIKI ELEKTRYCZNE

STEROWNICZY ELEKTRYCZNY
SILOWNIK OBROTOWY
XSM Ex

Sitowniki sterownicze typu XS Ex i XSM Ex (wyposazony w sterownik sitownikéw elektrycznych X-MATIK) sa przeznaczone do
napedu elementéw wykonawczych takich jak zawory, zasuwy, klapy, przepustnice itp. w ukfadach sterowania automatyki
przemystowej w energetyce, cieptownictwie, przemysle chemicznym, spozywczym, oczyszczalniach sciekdw oraz instalacjach
wodociggowych. Sitowniki XS Ex moga pracowac w pomieszczeniach przemystowych i w terenie otwartym. Statopredkosciowe
sitowniki sterownicze typu XS Ex i XSM Ex posiadaja budowe modutowa. Podstawowym modutem (zespotem napedowym)
sitownika jest modut obrotowy zawierajacy silnik tréjfazowy 3x400V, przektadnie gtéwna, naped reczny, uktad przeniesienia
napedu, blok sterujacy i ztacze przemystowe. Modut obrotowy stanowi samodzielny sitownik obrotowy, a w zestawieniu
z modutem liniowym lub wahliwym - sitownik liniowy lub wahliwy. Blok sterujacy jest oferowany w dwdch wykonaniach:
standardowym i X-MATIK. Blok sterujgcy w wykonaniu standardowym zawiera wytaczniki drogi, wytaczniki momentowe
uktadu przecigzeniowego i mechaniczny wskaznik potozenia. Blok sterujacy w tym wykonaniu moze by¢ opcjonalnie wyposazony
w przetwornik pofozenia lub impulsator do sygnalizacji ruchu elementu wykonawczego. Blok sterujacy w wykonaniu X-MATIK
zawiera dodatkowo sterownik z tyrystorowym ukfadem zataczania silnika i stacyjke sterowania lokalnego. Sterownik X-MATIK
zapewnia precyzyjne domykanie armatur wykorzystujac funkcje hamowania elektrycznego oraz diagnostyke napedu.
Sitowniki XN Ex nalezg do urzadzen grupy Il kategorii 2 do pracy w atmosferach wybuchowych spowodowanych obecnoscia
gazow, par lub mgiet (G) lub pytow (D):

dla temp. pracy -20°+ 40° dla temp. pracy -20°+ 60°
112G Exde lICT4 Gb 112G Exde lIC 155°C Gb
112D Ex t lICT135°C Db 112D Ex t lICT155°C Db
112GD ¢ 135°C 112GD c 155°C

Zalety:

m mata masa i dowolna pozycja pracy pozwalaja na montaz sitownika bezposrednio na elemencie wykonawczym,
m modutowa budowa sitownika zapewniajaca szybki serwis,

m tatwy sposob podtaczania na obiekcie przy pomocy wtykowych ztacz przemystowych,

m trwatosc i niezawodnos¢,

m dtugie okresy miedzyremontowe.

Wymiary
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Parametry Techniczne
Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% Pozycja pracy dowolna
Moment znamionowy 30+240 Nm Masa 3885 kg
Predkosc¢ katowa 16;20;32; 41; 63 obr./min. Stopien ochrony IP67
llo$¢ obrotow 16+1250 Rodzaj pracy S2 - 15 min.
Zakres nastaw momentu | 50100 % Mn Smarowanie smar potptynny
Temperatura pracy -25+70°C Wilgotnos¢ do 80%
Przytacze FO7, F10, F14 wg PN-EN ISO 5211




STEROWNIKI SLOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
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STEROWNIK

SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
SERVOSTER-06

Servosterownik SERVOSTER-06 stuzy do bezstykowego sterowania napedami odcinajacymi i regulacyjnymi z silnikami tréjfazowymi
o mocy do 2,5kW dla trybu pracy S4. Realizuje on bezstykowe zatgczenie, wytgczanie i rewersowanie silnika pod obcigzeniem,
hamowanie elektryczne silnika, wspotprace z wytgcznikami drogowymi, momentowymi, termostatem silnika i skrzynkg sterowania
miejscowego oraz powielania wytgcznikéw krarncowych. Sterownik moze by¢ sterowany zdalnie przez system automatyki, regulator
lub sterownik PLC sygnatem trdjstawnym 24VDC albo analogowym 4+20mA, albo transmisylnym Profibus DP lub miejscowo,
napieciem 48VDC. SERVOSTER-06 wykonany jest w obudowie nalistwowej DIN 35mm. Posiada zabezpieczenie zwarciowe,
zanikowo-fazowe, ukfad kontroli bezpiecznikéw, ukiad kontroli napiecia sterowniczego oraz sygnalizacje swietlng i stykowg braku
gotowosci elektrycznej. Dzigki zastosowanym rozwigzaniom SERVOSTER-06 pozwala wyeliminowaé przekazniki, styczniki sterujace
i hamulce elektromagnetyczne silnikow. Wejscia sterujgce mozna podigczaé bezposrednio do karty sterowania tréjstawnego
dowolnego systemu automatyki, regulatora, sterownika PLC lub stacyjki sterowniczej. Dzieki kontroli bezpiecznikow potaczonej
z sygnalizacjg $wietlng (diody LED) i stykowg, mozliwa jest szybka lokalizacja usterki w uktadach sterowania sitownikow.

Wymiary
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Wersja sterownika dla silnikéw o mocy do 2.5kW,
widoczny jest, umieszczony pod spodem, radiator.

Parametry techniczne
Napiecie zasilania 230VAC +/-10% Prad wejs¢ sterujacych 12mADC
Napigcie przetgczane 3 x 400VAC Napiecie sterujgce zdalne 24VDC o dow. polaryzagii
Pobor wiasny mocy VA Napiecie sterujgce miejscowe 48VDC/12 mA
Strata mocy w uktadzie pradowym do 5W Obcigzalnosc¢ stykéw sygnalizacyjnych 200mA
Napigcie i moc silnika elektrycznego 400VAC, do 2,5kW | Sygnalizacja Diody LED
Wyjscia na wytgczniki krancowe i termostat 48VDC/12 mA Temperatura pracy -25+70°C
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Schemat aplikacyjny uktadu SERVOSTER - 06 -1,5

STEROWNIKI SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
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- SILOWNIK - ' STACYJKA STEROWANIA MIEJSCOWEGO
M7z - przetagcznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty) Uwaga:
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego - Rezystor kontroli linii wystepuje
Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania jako opcja.
Szm - sterowanie miejscowe w kierunku zamykania - 'Stvk qotowosci elektrveznei
STOP AW - awaryjne zatrzymanie sitownika y. 9 o ry _J
GE - gotowosé elektryczna wybieramy zworkg GE/BGE moze wystepowac jako zwierny
So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z lub rozwierny - ustawiony zworg
STOP - zatrzymanie sitownika (dziata réwniez w sterowaniu zdalnym) GE/BGE wewnatrz servostera.
Z - zatgczone sterowanie zdalne
Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytgcznik korby w napedzie NWA)
Ko', Kz' - dodatkowe wytgczniki krarncowe, lub styki zwierne wytgcznikow Ko, Kz
S, - potwierdzenie sterowania
T - blokada od termostatu silnika
Ko, Kz - wytgczniki krancowe kierunkéw otwierania i zamykania
Mo, Mz - wylgczniki momentowe kierunkow otwierania i zamykania
47k* - rezystor kontroli linii (opcja)
Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika
PE* - punkt zerowania radiatora tylko dla wers;ji 2,5 kW.
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Servosterownik SERVOSTER-06-7.5 stuzy do bezstykowego sterowania napedami odcinajacymi i regulacyjnymi z silnikami tréjfazo-
wymi o mocy do 7,5 kW dla trybu pracy S2. Realizuje on bezstykowe zataczanie, wytaczanie i rewersowanie silnika pod obciazeniem,
hamowanie elektryczne silnika, wspétprace z wytacznikami drogowymi, momentowymi, termostatem silnika i skrzynka sterowania
miejscowego oraz powielaniem wyfgcznikdw krancowych. Sterownik moze by¢ sterowany zdalnie przez system automatyki, regu-
lator lub sterownik PLC sygnatem tréstawnym 24VDC albo analogowym 4+20mA, albo transmisyjnym Profibus DP lub miejscowo,
napieciem 48VDC. SERVOSTER-06 wykonany jest w obudowie nalistwowej DIN 35mm. Posiada zabezpieczenie zwarciowe, zanikowo-
-fazowe, uktad kontroli bezpiecznikéw, uktad kontroli napiecia sterowniczego oraz sygnalizacje swietlng i stykowg braku gotowosci
elektrycznej. Dzieki zastosowanym rozwigzaniom SERVOSTER-06 pozwala wyeliminowac przekazniki, styczniki sterujace i hamulce
elektromagnetyczne silnikéw. Wejscia sterujagce mozna podigczyc¢ bezposrednio do karty sterowania tréstawnego dowolnego syste-
mu automatyki, regulatora, sterownika PLC lub stacyjki sterowniczej. Dzieki kontroli bezpiecznikéw potaczonej z sygnalizacjg swieting
(diody LED) i stykowa, mozliwa jest szybka lokalizacja usterki w uktadach sterowania sitownikéw. SERVOSTER-06-7.5 skfada sie zdwdch
modutéw: modutu sterujacego oraz modutu mocy SVP. Modut mocy jest produkowany w dwéch wersjach: z jedng fazg nieodtaczana
lub z odtgczanymi wszystkimi fazami.
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Modut wykonawczy

Parametry Techniczne
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Modut sterujgcy

Napiecie zasilania 230VAC +/-10% | Prad wejs¢ sterujacych 12mADC
Napiecie przetaczane 3x400VAC | Napiecie sterujace zdalne 24VDC o dow. polaryzacji
Pobor wiasny mocy 7VA | Napiecie sterujace miejscowe 48VDC/12mA
Strata mocy w uktadzie pragdowym do 5W | Obcigzalnos¢ stykéw sygnalizacyjnych 200mA
Napiecie i moc silnika elektrycznego 400VAC, do 7,5kW | Sygnalizacja Diody LED
Wyjscia na wytaczniki kraricowe i termostat 48VDC/12mA | Temperatura pracy -25+70°C
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Schemat aplikacyjny uktadu SERVOSTER-06-7.5
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STACYJKA STEROWANIA MIEJSCOWEGO

M/Z - przetacznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty)
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego

Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania

Szm - sterowanie miejscowe w kierunku zamykania

STOP AW - awaryjne zatrzymanie sitownika

GE - gotowos¢ elektryczna (rodzaj styku okresla sie w zamoéwieniu)

So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z

STOP - zatrzymanie sitownika (dziata rowniez w sterowaniu zdalnym)

Z - zalaczone sterowanie zdalne

Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytacznik korby w napedzie NWA)
Ko', Kz'- dodatkowe wytaczniki kraricowe, lub styki zwierne wytacznikéw Ko, Kz
ST - potwierdzenie sterowania

T - blokada przecigzeniowa (termostat silnika, temp. radiatora, | ) MAX

Ko, Kz - wytaczniki kraricowe kierunkéw otwierania i zamykania

Mo, Mz - wytaczniki momentowe kierunkéw otwierania i zamykania

47k* - opornik kontroli linii (opcja)

Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika

PE* - punkt zerowania radiatora

ZAM - sygnat sterujacy modut wykonawczy w kierunku zamykania (+12VDC)
OTW - sygnat sterujacy modut wykonawczy w kierunku otwierania (+12VDC)
GND - wspolny sygnat sterujacy

1* - dodatkowy klucz pragdowy dla wersji 3K

Uwaga 1: sygnaty ZAM, OTW nie s3 izolowane galwanicznie od sieci 230VAC

Uwaga:

- Rezystor kontroli linii wystepuje
jako opcja.

- Styk gotowosci elektrycznej
moze wystepowac jako zwierny
lub rozwierny - ustawiony zwora
GE/BGE wewnatrz servostera.

- W przypadku braku stacyjki
sterowania miejscowego nalezy
za pomocg wytacznika stacyjki
zewrzec styki M/Z

i STOP do masy.
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STEROWNIKI
SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
MODUL SVPO3 i SVPO5

Modut SVP jest rewersywnym stycznikiem tréjazowym do zataczania odtaczania i rewersowania urzadzerr o mocy do 9kW. Rozruch
urzadzen odbywa sie za pomoca przeciwsobnie dziatajacych par tyrystoréw, nastepnie s3 one mostkowane za pomoca przekaznikow
elektromagnetycznych. Odtaczenie napiecia odbywa sie w odwrotnej kolejnosci najpierw odtaczane sa styki przekaznikéw, a po utam-
ku sekundy przestaja by¢ kluczowane tyrystory. Praca taka pozwala unikna¢ wypalania stykéw przekaznikéw i jednoczesnie ogranicza
emisje ciepta z potprzewodnikéw. Produkowany jest w dwéch wersjach: z jedng fazg nieodtaczang oraz z odigczanymi wszystkimi
fazami. Modut posiada styk sygnalizujacy przekroczenie pradu maksymalnego oraz przekroczenie temperatury radiatora. Aparat ste-
rowany jest napieciem 12V DC z wewnetrznego zasilacza lub z zewnetrznego Zrédta. SVP-7,5 moze pracowaé samodzielnie lub by¢
wykorzystany jako modut mocy w servosterownikach.
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Parametry Techniczne
Napiecie zasilania 3x400V | Obcigzalnos¢ styku sygnalizacyjnego 1A
Maksymalna moc odbiornika pracujacego w trybie S2 15 min. 9kW Prad wejsc¢ sterujacych 12mADC
Maksymalna moc odbiornika pracujacego w trybie S4 25%, 600c/h 7,5kW | Sygnalizacja Diody LED
Napiecie sterownicze 12V DC Temperatura pracy -25 ++70°C
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Schemat aplikacyjny modutu SVP03 i SVP0O5
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Termik ‘n_;k

SIEOWNIK

T - blokada przecigzeniowa (termostat silnika, temp. radiatora, | ) MAX

PE* - punkt zerowania radiatora

ZAM - sygnat sterujacy modut wykonawczy w kierunku zamykania (+12VDC)
OTW - sygnat sterujacy modut wykonawczy w kierunku otwierania (+12VDC)
GND - wspolny sygnat sterujacy

1* - dodatkowy klucz pradowy dla wersji 3K

Uwaga: sygnaty ZAM, OTW nie s3 izolowane galwanicznie od sieci 230VAC
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STEROWNIK
SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
SERVOSTER-05

Servosterownik SERVOSTER-05 stuzy do bezstykowego sterowania napedami odcinajgcymi i regulacyjnymi z silnikami tréjfazowymi

o mocy do 2,5kW dla trybu pracy S4. Realizuje on bezstykowe zatgczenie, wytaczanie i rewersowanie silnika pod obcigzeniem,
hamowanie elektryczne silnika, wspotprace z wytacznikami drogowymi, momentowymi, termostatem silnika i skrzynkg sterowania
miejscowego oraz powielania wytgcznikéw krancowych. Sterownik moze byc¢ sterowany zdalnie przez system automatyki, regulator lub
sterownik PLC sygnatem tréjstawnym 24VDC lub miejscowo, napieciem 230VAC. SERVOSTER-05 wykonany jest w obudowie
nalistwowej DIN 35mm. Posiada zabezpieczenie zwarciowe, zanikowo-fazowe, uktad kontroli bezpiecznikéw, uktad kontroli napiecia
sterowniczego oraz sygnalizacje swietlng i stykowg braku gotowosci elektrycznej. Dzigki zastosowanym rozwigzaniom SERVOSTER-05
pozwala wyeliminowac przekazniki, styczniki sterujgce i hamulce elektromagnetyczne silnikéw. Wejscia sterujgce mozna podtgczac
bezposrednio do karty sterowania tréjstawnego dowolnego systemu automatyki, regulatora, sterownika PLC lub stacyjki sterowniczej.
Dzieki kontroli bezpiecznikow potgczonej z sygnalizacjg swietlng (diody LED) i stykowg, mozliwa jest szybka lokalizacja usterki
w uktadach sterowania sitownikow.
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Wersja sterownika dla silnikéw o mocy do 2,5kW,
widoczny jest, umieszczony pod spodem, radiator.
Parametry techniczne
Napigcie zasilania 230VAC +/-10% Prad wejs¢ sterujgcych 12mADC
Napigcie przetgczane 3 x 400VAC Napiecie sterujgce zdalne 24VDC o dow. polaryzagii
Pobor wiasny mocy 7VA Napiecie sterujgce miejscowe 230VAC
Strata mocy w uktadzie pradowym do 5W Obcigzalnos¢ stykéw sygnalizacyjnych 230VAC/DC, 1A
Napiecie i moc silnika elektrycznego 400VAC, do 2,5kW | Sygnalizacja Diody LED
Wyijscia na wytgczniki kraricowe i termostat ~ 230VAC/12 mAAC | Temperatura pracy -25+70°C
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Schemat aplikacyjny uktadu SERVOSTER-05
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wy: 24VDC, 12mA

we: 24 +48VDC, 12mA
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SILOWNIK - STACYJKA STEROWANIA MIEJSCOWEGO
M/z - przetgcznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty) Uwaga:
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego - Hamule<_: ellektroma.gnetyczny
Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania wystep_tue JakO_OP(}Ja; ;
Szm - sterowanie miejscowe w kierunku zamykania Sterownik hamuije silnik elektrycznie

- Rezystor kontroli linii wystepuje jako

GE - gotowos¢ elektryczna o

So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z - Styk gotowosci elekirycznej moze
STOP - zatrzymanie sitownika (dziata réwniez w sterowaniu zdalnym) wystepowad jako zwierny lub rozwierny
Z - zalgczone sterowanie zdalne - wg zaméwienia

Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytgcznik korby w napedzie NWA)

T - blokada od termostatu silnika

Ko', Kz' - dodatkowe wytgczniki kraricowe, lub styki zwierne wytacznikéw Ko, Kz
Ko, Kz - wylgczniki krancowe kierunkéw otwierania i zamykania

Mo, Mz - wytgczniki momentowe kierunkéw otwierania i zamykania

ST - potwierdzenie sterowania

Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika

PE* - punkt zerowania tylko dla wersji 2,5kW.
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STEROWNIK

(R TN T EERY

fes e =t = o =i SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
e ek L= B GERVOSTER-05-7.5
| freea Froeed G

Servosterownik SERVOSTER-05 stuzy do bezstykowego sterowania napedami odcinajgcymi i regulacyjnymi z silnikami tréjfazowymi
o mocy do 7,5 kW dla trybu pracy S2. Realizuje on bezstykowe zatgczenie, wytgczanie i rewersowanie silnika pod obcigzeniem,
hamowanie elektryczne silnika, wspotprace z wytgcznikami drogowymi, momentowymi, termostatem silnika i skrzynka sterowania
miejscowego oraz powielania wytgcznikow krancowych. Sterownik moze by¢ sterowany zdalnie przez system automatyki, regulator
lub sterownik PLC sygnatem trojstawnym 24VDC lub miejscowo, napieciem 230VAC. SERVOSTER-05 wykonany jest w obudowie
nalistwowej DIN 35mm. Posiada zabezpieczenie zwarciowe, zanikowo-fazowe, uktad kontroli bezpiecznikdw, uktad kontroli napiecia
sterowniczego oraz sygnalizacje swietlng i stykowg braku gotowosci elektrycznej. Dzigki zastosowanym rozwigzaniom
SERVOSTER-05 pozwala wyeliminowac przekazniki, styczniki sterujgce i hamulce elektromagnetyczne silnikow. Wejscia sterujace
mozna podtgczac¢ bezposrednio do karty sterowania trojstawnego dowolnego systemu automatyki, regulatora, sterownika PLC lub
stacyjki sterowniczej. Dzieki kontroli bezpiecznikéw potaczonej z sygnalizacja swietlng (diody LED) i stykowag, mozliwa jest szybka
lokalizacja usterki w uktadach sterowania sitownikéw.
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Modut wykonawczy Modut sterujgcy
Parametry techniczne
Napiecie zasilania 230VAC +/-10% Prad wejsé sterujgcych 12mADC

Napigcie przetgczane 3 x 400VAC Napiecie sterujgce zdalne 24VDC o dow. polaryzacji
Pobor wtasny mocy 7VA Napiecie sterujgce miejscowe 230VAC

Strata mocy w uktadzie prgdowym do 5W Obcigzalnos¢ stykow sygnalizacyjnych 230VAC/DC, 1A

Napiecie i moc silnika elektrycznego 400VAC, 7,5kW Sygnalizacja Diody LED

Wyjscia na wytgczniki kranncowe i termostat ~ 230VAC/12 mAAC | Temperatura pracy -25+70°C
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Schemat aplikacyjny uktadu SERVOSTER-05-7.5
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SILOWNIK . . STACYJKA STEROWANIA MIEJSC-OWEGO
M/Zz - przetgcznik sterowania miejscowe / zdalne (zdalne gdy styk zwarty) Uwaga:
PDT - podtrzymanie sterowania zdalnego - Hamulec elektromagnetyczny
Som - sterowanie miejscowe w kierunku otwierania wystepuije jako opcja. Sterownik
Szm = sterovyanie miejscc?we. w kifarunku zamykania hamuie silnik elektryczny.
STOP AW - awaryjne zatrzymanie sHown_lka o o - Rezystor kontroli linii wystepuje
GE - gotowos¢ elektryczna (rodzaj styku okresla sie w zamdéwieniu) q :
. \ . jako opcja.
So, Sz - sterowanie zdalne w kierunkach O i Z Stvk got <ci elekt .
STOP - zatrzymanie sitownika (dziata réwniez w sterowaniu zdalnym) ) y. gotowosci e ?, ryczne_J
z - zatgczone sterowanie zdalne TR ORI DR [0 2y
Bd - blokady dodatkowe sitownika (np. wytgcznik korby w napedzie NWA) lub rozwierny - wg zaméwienia.
Ko', Kz' - dodatkowe wytgczniki krancowe, lub styki zwierne wytacznikow Ko, Kz
S, - potwierdzenie sterowania
T - blokada przecigzeniowa (termostat silnika, temp. radiatora, lyax)
Ko, Kz - wytgczniki kraricowe kierunkow otwierania i zamykania
Mo, Mz - wytgczniki momentowe kierunkéw otwierania i zamykania
47k* - opornik kontroli linii (opcja)
Uw - wewnetrzne napiecie sterownicze serwosterownika
PE* - punkt zerowania radiatora
ZAM - sygnat sterujgcy modut wykonawczy w kierunku zamykania (+12VDC)
OTW - sygnat sterujgcy modut wykonawczy w kierunku otwierania (+12VDC)
GND - wspolny sygnat sterujgcy
Uwaga: sygnaty ZAM, OTW nie s3 izolowane galwanicznie od sieci 230VAC
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| SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
T SERVOSTER-04

Nalistwowy serwosterownik SERVOSTER-04 stuzy do bezstykowego sterowania sitownikami elektrycznymi regulacyjnymi z silnikami
tréjfazowymi o mocy do 2,5kW. SERVOSTER-04 realizuje zatgczanie, wylgczanie i rewersowanie silnika pod obcigzeniem, wspotprace
z wytgcznikami drogowymi, momentowymi i termostatem silnika oraz powielenia wytgcznikow krarncowych. Hamowanie silnika jest
mozliwe w klasycznym uktadzie hamulca elektromagnetycznego lub w sposéb bardziej efektywny - elektrycznie bezstykowo. Sterowanie
realizowane jest napieciem zewnetrznym 24VDC o dowolnej polaryzacji. Sterownik posiada nastawnik hamowania, uktad autokontroli,
zabezpieczenie zwarciowe i zanikowo-fazowe oraz sygnalizacje swietlng i stykowg stanu gotowosci. Urzadzenie posiada obudowe
nalistwowg do montazu na listwie DIN 35mm.

Dzieki zastosowanym rozwigzaniom SERVOSTER-04 pozwala wyeliminowac styczniki sterujgce, hamulce elektromagnetyczne
silnikéw oraz uniknaé dublowania krancéwek wewnatrz sitownikéw. Dzieki autokontroli potgczonej z sygnalizacjg Swietlng i stykowa,
mozliwa jest szybka lokalizacja usterki w uktadach sterowania sitownikdw. Sterownik powiela styki wytgcznikéw drogowych na dwoéch
odseparowanych galwanicznie parach stykow.
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Q Styk moze by¢ zwierny
lub rozwierny - wedtug

zaméwienia

Parametry techniczne

Napiecie zasilania 230VAC +/-10% Prad wejs¢ sterujacych sygnatu tréjstawnego 12mADC

Napiecie przetgczania 3 x 400VAC Napigcie sterujace trojstawne 24VDC o dow. polaryzagji
Pobér wiasny mocy TVA Max. Rwy obwodu sygnatu zwrotnego 500Q

Strata mocy w uktadzie prgdowym do 5W Spadek napiecia w obw. syg. zadanego AUwe=5,5V

Moc silnika elektrycznego do 2,5kW Sygnalizacja Diody LED

Temperatura pracy -25+70°C Dryft temperaturowy 0,15%/10°C
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STEROWNIKI SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH

MODUL
STEROWANIA ANALOGOWEGO
SVA-01

Modut sterowania analogowego SVA-01 pozwala pozycjonowaé sitownik elektryczny standardowym sygnatem analogowym 4 + 20mA.

Modut poréwnuje sygnat zadany z regulatora oraz sygnat zwrotny z sitownika i odpowiednio wysterowuje wejscie trdjstawne
serwosterownika SERVOSTER-04. Moze wspétpracowac rowniez z serwosterem SERVOSTER-05. Obudowa SVA-01 zostata wykonana
zNORYLU 94VO i jest przeznaczona do montazu na typowe;j listwie DIN 35mm.

Na ptycie czotowej urzgdzenia umieszczono diody sygnalizacyjne stanu pracy, pokretto regulacji strefy nieczutosci, gniazda kontrolne
pomiaru pradu sygnatu zadanego i zwrotnego.

Schemat aplikacyjny

Ukfad potaczen bez termostatu Uktad potaczen bez termostatu
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E[] § S SILOWNIK M E § SILOWNIK o
& | Mof Mz przetwornik & Mo Mz przetwornik
potozenia potozenia
Ko, Kz, Mo, Mz wytaczniki krancowe obu kierunkéw PE* przewdd przeciwzakidceniowy filtra
T termostat silnika +Jw, -dw sygnat wodzacy
So, Sz potwierdzenie sterowania +Jz, -Jz, +JZ', -JZ' sygnat zwrotny
w kierunku otwierania i zamykania
Napiecie zasilania 230VAC +/-10% Sygnalizacja zasilania LED zielona
Pobér mocy 2VA Sygnalizacja syg. niewiarygodnego LED czerwona
Napiecie wyjsciowe sterujgce 24\VDC Sygnalizacja awarii LED czerwona
Prad wyjsciowy sterujgcy 12mA Temperatura pracy (0+50)°C
Miejsce zajmowane na listwie 53mm




STEROWNIKI SLOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
e

MODUL
STEROWANIA TROJSTAWNEGO
SVB-01

Modut SVB-01 pozwala pozycjonowaé sitownik elektryczny sygnatem tréjstawnym 230VAC. Modut przetwarza sygnat tréjstawny
230VAC na sygnat tréjstawny 24VDC odpowiednio wysterowujac wejscie trojstawne serwosterownika.

Urzadzenie przeznaczone jest do wspotpracy ze sterownikami SERVOSTER-04 oraz SERVOSTER-05 a takze z wczesniejszymi ich
wykonaniami. Obudowa SVA-01 zostata wykonana z NORYLU 94VO i jest przeznaczona do montazu na typowe;j listwie DIN 35mm.
Na plycie czotowej urzadzenia umieszczono diody sygnalizacyjne stanu pracy oraz oznaczenia zaciskow wejsciowych.

Schemat aplikacyjny
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Ko, Kz, Mo, Mz wytgczniki krancowe obu kierunkéw
T termostat silnika
So, Sz potwierdzenie sterowania

w kierunku otwierania i zamykania

Parametry techniczne

Napiecie wejsciowe 230VAC +/-10% Sygnalizacja sterowania LED zielone
Pobdér mocy 2VA Temperatura pracy (0+55)°C
Napiecie wyjsciowe sterujgce 24VDC Miejsce zajmowane na listwie 17mm

Prad wyjsciowy sterujgcy 12mA
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Schemat aplikacyjny

STEROWNIKI SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH

AS56 78910111213 14 1518 17 168 18 20 21

MODUL
STEROWANIA MAGISTRALI PROFIBUS
SVF-01

Modut SVF-01 umozliwia przytaczenie SERVOSTERA do sieci Profibus DP. Modut sterowania sieciowego SVF-01 pozwala pozycjo-
nowac sitownik elektryczny za pomocg magistrali Profibus DP. Jest to modut dwukanatowy umozliwiajacy przytaczenie do sieci
redundantnej. Obstuguje standardy DPvO, DPv1, oraz DPv2. Na ptycie czotowej umieszczono diody sygnalizacyjne stany pracy,
zadajnik w sieci Profibus oraz dwa zlgcza DB9. Dioda PRI/BACK $wieci swiattem ciagtym, gdy dany kanat Profibus jest aktywny
(primary), oraz pulsacyjnym, gdy jest pasywny (backup).
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SILOWNIK ) ) STACYJKA STEROWANIA MIEJSCOWEGO
Napigcie zasilania 230VAC +/-10% Miejsce zajmowane na listwie 72mm
Pobér mocy 2,5VA Typ magistrali PROFIBUS DP
Napiecie wyjsciowe sterujgce 24VDC Predkos¢ transmisji 9,6kb/s + 12Mb/s
Prad wyjsciowy sterujgcy 12mA Temperatura pracy (0+50)°C




PRZETWORNIKI POLOZENIA KATOWEGO

INTELIGENTNY RESOLWEROWY
PRZETWORNIK POLOZENIA KATOWEGO
TRANSOLVER®

TRANSOLVER jest nowoczesnym, inteligentnym, dwuprzewodowym przetwornikiem obrotowym o bezposrednim, cyfrowym przetwarzaniu
kata na sygnat pradowy. Elementem pomiarowym jest resolwer (bezstykowy transformator potozenia katowego). Przetwornik posiada
wbudowany procesor, umozliwiajgcy automatyczne, niezalezne nastawianie zera i zakresu, co znacznie upraszcza proces jego
regulacji. Proces montazu i regulaciji jest dodatkowo utatwiony przez brak mechanicznego ograniczenia kata obrotu. Zakres pomiarowy
jest swobodnie definiowany w zakresie od 0 do 360°. Wyswietlacz ciektokrystaliczny (odporny na dziatanie temperatury) pokazuje
wielko$¢ sygnatu wyjsciowego w mA, stopniach lub procentach. Mozliwe jest takze wyswietlanie temperatury wewnatrz przetwornika
oraz zliczanie i zapamietywanie ilosci cykli pracy (nawrotéw) wykonanych przez sitownik. Przetwornik spetnia wymagania kompatybilnosci
elektromagnetycznej PN-EN 61000-6-4, PN-EN61000-6-2.

Zastosowany w przetworniku czujnik charakteryzuje sie wybitng odpornoscig na zaktocenia i warunki Srodowiskowe. TRANSOLVER
jest starannie tozyskowany i doktadnie uszczelniony.

TRANSOLVER jest przystosowany mechanicznie do montazu we wszelkich typach sitownikéw przygotowanych do zabudowy
typowego potencjometru. Jest on montowany fabrycznie na zyczenie klienta w sitownikach CONTROLMATICA i napedach CHEMAR.
Wysoka klasa pomiaru, wybitna odpornos$¢ na zaktécenia i narazenia srodowiskowe, predysponujg ten przetwornik do zastosowania
w uktadach automatycznej regulacji wspotpracujgcych z systemami komputerowymi, pracujgcych w ciezkich warunkach otoczenia.

75 Bazouy [ ] 4zoma_| Odbiornik |—o—:@
8 41 S Zasilacz
— _ £ 12+36VDC
K fub modut
Ekran 2| Ekran kabla pomiarowego analogowy
o systemu
3 | cyfrowego
2 = | zwlasnym
g zasilaniem.
> o Biaty 2| 4+20mA i Yo
< 3 2
Tabela dopuszczalnych rezystancji odbiorow
Napiecie [V] | Rezystancja [(2] | Napiecie [V] | Rezystancja [()]
— 36 1100 24 500
- 32 900 20 300
28 700 16 100

Zasprzeglenie:

0$ @ 6mm, do zamocowania kota zebatego.

Mocowanie:

Na gwincie M10x0,75 z podktadka koronkowa; pasowanie: na wpuscie @ 10mm.
Lozyskowanie:

2 tozyska kulkowe.

Uszczelnienie:

Os$-wulkanizat fluorowy, pokrywa tylna (z okienkiem szklanym) - oring silikonowy,
uktad elektroniczny - zalewa silikonowa, chemoutwardzalna.

Zastosowanie:

Duze i $rednie sitowniki produkcji CONTROLMATIC, napgd NWA-1 produkcji
CHEMAR i inne przystosowane do typowego potencjometru.

Parametry techniczne
Napiecie i uktad zasilania 12+36VDC, dwuprzewodowy Stopien ochrony IP-64
Zakres pomiarowy 0+360° bez ogranicznika mechanicznego | Zywotno$é mechaniczna  praktycznie nieograniczona
Nastawialno$¢ zakresu 20+100% Ttumiennos¢ 70dB (50Hz)
Sygnat wyjsciowy 4+20mA Odporno$¢ na drgania 15G
Nieliniowos$¢ zg. z PN-88/M42000-17 0.25% Pamiec danych EEPROM
Nieliniowo$¢ zg. z PN-88/M42000-18 0.4% odniesione do krancow charakt. | Wyswietlacz LCD, 4 cyfry i symbole jednostek
Uchyb temperaturowy max. 0.15% /10° Standardowa pojemnos¢ 1 000 000 cykli co 100 lub
Temperatura pracy -25+70°C licznika cykli inna ustawiana
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POZYCJONER

INTELIGENTNY RESOLWEROWY
POZYCJONER SILOWNIKOW
PNEUMATYCZNYCH

RPW-01

Inteligentny pozycjoner sitownikéw pneumatycznych do stref zagrozonych wybuchem RPWO01 skfada sie z bezstykowego uktadu
pomiaru potozenia kgtowego, piezoelekirycznego przetwornika elektropneumatycznego, mikroprocesorowego uktadu sterowania,
panelu nastaw i sterowania lokalnego. Budowa elektroniki jest modutowa, co pozwala szybko zmienia¢ opcjonalne wykonania, takie
jak dodatkowe wyposazenie w interfejs HART lub wytgczniki krancowe. Cato$¢ umieszczona jest w strugo- i pytoszczelnej obudowie
IP65. Opcjonalnie pozycjoner moze by¢é wyposazony w manometry kontrolne, mierzgce cisnienie zasilania i cisnienie sterujgce.
Pomiar cisnienia roboczego sitownika umozliwia stosowanie ztozonych algorytméw sterowania, a przede wszystkim diagnostyke
i szybkie wykrywanie niesprawnosci ukfadu sitownika. Wystepuje réwniez w wersji do stosowania poza strefami zagrozonymi
wybuchem.

RPWO01 zostat wyposazony w dtawik zasilania pneumatycznego i dtawik potgczenia z sitownikiem. Umozliwia to symetryzacje i spowolnienie
uktadu pneumatycznego, co w niektérych przypadkach znacznie poprawia precyzje sterowania. Uzycie zaworu zwrotnego w uktadzie
wydechu ogranicza dostep otaczajacej atmosfery do wnetrza pozycjonera, zwiekszajgc jego odpornos$¢ na prace w atmosferze agresywnej.
W zaleznosci od typu sitownika stosuje sie rézne zestawy mocujace pozycjoner do jarzma sitownika. Uktad pomiarowy jest niezwykle
odporny na zewnetrzne zakidcenia elektromagnetyczne. Zywotno$é mechanizmu uktadu pomiarowego jest praktycznie nieograniczona.
Pozycjonowanie odbywa sie zgodnie z algorytmem Fuzzy-PID (zmienne nastawy regulatora PID w zaleznosci od potozenia i zmieniajgcej
sie dynamiki sitownika). Zastosowanie przytaczy pneumatycznych o rozmiarze 1/4 cala pozwala na stosowanie szerokiej gamy podigczen
zasilania pneumatycznego.

Pozycjoner RPWO01 jest przeznaczony do montazu na sitownikach pneumatycznych jednostronnego dziatania o ci$nieniu zasilania do
800kPa oraz spetnia wymagania norm ATEX, zgodnie z oznaczeniem Il 2G Ex ia lIC T4 Gb.

Rysunki wymiarowe i montazowe

110

. Filtroreduktor

. Manometr cisnienia powietrza zredukowanego
. Sitownik pneumatyczny typu P lub R
Manometr ci$nienia powietrza zredukowanego
Manometr ci$nienia powietrza sterujgcego sitownikiem
RPW

REENSINEN

Parametry techniczne

Wydajnos¢ przeptywowa maks. 3001/min Dopuszczalny kat obrotu osi pozycjonera  + 45° lub £ 120°
Spadek napiecia na wejsciu 10V Stopien ochrony obudowy IP 65

Sygnat zwrotny analogowy 4-20mA Temperatura pracy Od -20 do +60°C
Sygnalty potozen krancowych 24-48VDC, 12mA Ochrona przeciwwybuchowa Ex Il 2G Exia IIC T4 Gb




ELEMENTY LISTWOWE | PULPITOWE

MINIATUROWY ZASILACZ LISTWOWY
APARATOW DWUPRZEWODOWYCH
PZM-24

Miniaturowy Zasilacz Listwowy Aparatéw Dwuprzewodowych PZM-24 jest przeznaczony do zasilania napigciem 24VDC wszelkich
przetwornikéw dwuprzewodowych. PZM—24 jest przystosowany do zasilania jednego aparatu. Ze wzgledu na niebezpieczenstwo zaktdcen
sygnatéw pomiarowych, wyniktych z doziemien i oddziatywan pol elektromagnetycznych, znacznie korzystniejsze jest zasilanie kazdej linii
pomiarowej z osobnego zasilacza, niz z jednego zasilacza o wspdlnej masie.

Zasilacz posiada sygnalizacje prawidtowej pracy, przecigzenia i przerwy w linii pomiarowej oraz automatyczne zabezpieczenie przed
zwarciem i przecigzeniem. Zwarcie lub przecigzenie w linii jest wykrywane i sygnalizowane, a zasilacz ogranicza prad zwarcia do
40mA. Zastosowana przetwornica pozwala na uzyskanie wysokiej sprawnosci, niskiego poziomu emisji zakidcen do sieci (poziom N)
oraz na wyeliminowanie tetnien napiecia wyjsciowego.

Brak tetnien napiecia wyjsciowego pozwala efektywnie wykorzysta¢ catg rezerwe rezystancji w linii, bez obawy zaktdcenia pracy
przetwornika. Minimalne wymiary i brak efektu grzania sie¢ zasilacza umozliwiajg petne wykorzystanie wolnego miejsca na listwach.
Zasilacz mocuje sie do typowe;j listwy DIN 35mm.

Wymiary Schemat aplikacyjny

17 58
(=] | o
%% 1 4+20mA
=y 0 e &
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—* Oviprzovodny  ——{osbomiz} "4 § —e
rzesnn @) przetwornik v 8
PRZECIA- pomiarowy + N
ZENIE g g
waca @ 2 PZM-24
PzM24 = * 4 o0}
- 7 b d
' 230VAC
—
@ @
Napiecie zasilania 230VAC £20% Ograniczenie pragdu zwarcia 40mA
Pobor mocy 1.4VA Temperatura pracy -25+55°C
Napiecie wyjsciowe 24VDC Sygnalizacja pracy LED zielona
Zabezpieczenia Zwarciowe, przecigzeniowe | Sygnalizacja przerwy w linii LED czerwona
Maksymalny prad wyjsciowy 25mA Sygnalizacja zwarcia/przecigzenia LED czerwona
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ELEMENTY LISTWOWE | PULPITOWE

MINIATUROWY ZASILACZ
APARATOW DWUPRZEWODOWYCH
Z PRZETWARZANIEM SYGNALU
PZK-24

Miniaturowy Zasilacz Listwowy Aparatéw Dwuprzewodowych z Przetwarzaniem Sygnatu PZK-24 stuzy do zasilania napieciem 24VDC
wszelkich przetwornikdw pomiarowych dwuprzewodowych przy jednoczesnym przetwarzaniu sygnatu 4+20mA na sygnaty 0+5mA lub
0+20mA. Zasilacz moze pracowac rowniez bez przetwarzania sygnatu pomiarowego. PZK-24 jest przystosowany do zasilania jednego
aparatu. Ze wzgledu na niebezpieczenstwo zakiécen sygnatdw pomiarowych wskutek doziemieh i oddziatywania pol
elektromagnetycznych, znacznie korzystniejsze jest zasilanie kazdej linii pomiarowej z osobnego zasilacza, niz z jednego zasilacza
0 wspolnej masie.

Zasilacz PZK-24 zostat umieszczony w obudowie nalistwowej, przystosowanej do montazu na typowej listwie DIN 35mm. Na ptytce
czotowej zasilacza umieszczono diody sygnalizacyjne stanu pracy oraz zwore przetwarzania sygnatu. Oznaczenia zaciskow
wejsciowych znajdujg sie na obudowie. Zasilacz posiada wbudowang przetwornice, dzieki czemu uzyskano wysoka sprawnosg, niski
poziom emisji zakidcen do sieci (poziom N) oraz eliminacje tetnien napiecia wyjsciowego. Na wyjsciu zasilacza znajduje sie
automatyczne zabezpieczenie zwarciowe i przecigzeniowe.

Zasilacz PZK-24 zostat specjalnie opracowany do zastosowan w separowanych galwanicznie uktadach pomiarowych i sterowniczych,
ktore przystosowane sg do odbioru sygnatu w standardzie 0+5mA lub 0+20mA. Dokfadnos$¢ jest wystarczajgca do przetwarzania
sygnatéw potozenia urzgdzen nastawczych. Jezeli w przysztosci planowana jest modernizacja uktadu na standard 4+20mA, wystarczy
jedynie wytaczy¢ przetwarzanie i PZK-24 pracuje jako zwykly zasilacz lini dwuprzewodowej. Brak tetnien napiecia wyjsciowego
pozwala efektywnie wykorzystac¢ catg rezerwe rezystancji w linii bez obawy zaktécenia pracy przetwornika. Minimalne wymiary i brak
efektu grzania sie zasilacza utatwiajg jego montaz wewngtrz urzgdzen np. w sitownikach elektrycznych.

Wymiary Schemat aplikacyjny
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Parametry techniczne

Napiecie zasilania 230VAC +20% Maksymalny prad wyjsciowy 25mA

Pobdr mocy 1.4VA Ograniczenie pragdu zwarcia 40mA
Napiecie wyjsciowe 24VDC Temperatura pracy -25+55°C
Sygnat wyjsciowy 0+5mA, 0+20mA, 4+20mA (wybor zworg) | Sygnalizacja pracy LED zielona
Klasa przetwarzania 0.4 Sygnalizacja przerwy w linii LED czerwona
Zabezpieczenia zwarciowe i przecigzeniowe Sygnalizacja zwarcia i przecigzenia LED czerwona
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SEPARATOR
SYGNALOW ANALOGOWYCH
DKS-25E

Separator Sygnatéw Analogowych DKS-25E jest wysokiej klasy przetwornikiem pomiarowym, umozliwiajgcym dopasowanie sygnatow
wyjsciowych réznych typéw przetwornikow do nowoczesnych systeméw pomiarowych, zapewniajgc przy tym separacje galwaniczng
obwoddéw. Ze wzgledu na wysokg klase przetwarzania oraz odporno$¢ na zaktdcenia elektromagnetyczne, separator znajduje
zastosowanie w komputerowych systemach automatyki i pomiarow.

DKS-25E przetwarza sygnaty wejsciowe o réznych zakresach na sygnat standardowy o zakresie 4+20mA. Separator pracuje w uktadzie
dwuprzewodowym. Listwa zaciskow wejsciowych zostata wyposazona w zacisk kontrolny, pozwalajacy mierzy¢ prad wejsciowy, bez
rozpinania obwodu pomiarowego.

Separator jest przystosowany do zabudowy w zamknietej skrzynce lub w pomieszczeniu zamknietym o warunkach przewidzianych
w danych technicznych. Podigczenie elektryczne separatora musi uwzgledniaé zewnetrzne zasilanie, zaréwno ukfadu pomiarowego
wejsciowego, jak i wyjSciowego. Separator jest urzagdzeniem biernym, zasilanym z linii pomiarowe;.

DKS-25E jest umieszczony w obudowie nalistwowej, z uchwytem do mocowania na typowej listwie DIN 35mm. Maksymalny przekrgj
przewodow 2,5mm?.

Pomiar kontroiny
(testowanie jest mozliwe bez rozpinania
obwodu pomiarowego)
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8 i SERE

[T} S|(@- 0+ 20mA 4+ 20mA 20\ Sygnat pomiarowy napigciowy fub pradowy
~ S|(@+ 12:36v |
| sle- el |
75 + | — — | +
Zasilacz Przetwornik
24vVDC pomiarowy

Parametry techniczne

Napiecie zasilania 12+36VDC Uchyb podstawowy (wgzam.) 0.16%
Spadek nap. w obwodzie wej. 1V (dla sygnatéw pradowych) Uchyb dodatkowy 0.1%
Rezystancja wejsciowa 10kQ (dla sygnatéw napieciowych) Uchyb temperaturowy 0.05% /10°C
Sygnat wejsciowy (wg zam.) mA:(0+5, 020, 4+20); 0+10V lub inny | Wytrzymato$¢ separacji 2000VRMS
Sygnat wyjsciowy (4+20)mA (zas. z linii pomiarowej) Pasmo przenoszenia (3dB) 1+20kHz
Rezystancja separaciji >20MQ Temperatura pracy 20+70°C
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SEPARATORY
SYGNALOW BINARNYCH
DKS-32
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Separatory DKS-32 stuzg do optoelektronicznego rozdzielenia galwanicznego wejsciowych sygnatéw binarnych prgdu przemiennego
230V, 50(60)Hz i przetworzenia ich na bezstykowe sygnaty wyjsciowe typu otwarty kolektor. Separatory produkowane sg w czterech
podstawowych wersjach:

- DKS-32.1 zawiera jeden tor sygnatowy,

- DKS-32.4 zawiera 4 tory sygnatowe,

- DKS-32.6 zawiera 6 torow sygnatowych,

- DKS-32.8 zawiera 8 toréw z indywidualng separacjg kazdego sygnatu.

Separatory stosowane w uktadach automatyki zastepujg konwencjonalne przekazniki pradu przemiennego stosowane w uktadach
sterowania. Cechg wyrézniajgca separatory DKS-32 sposrdéd podobnych rozwigzan jest wykorzystanie pomiaru mocy biernej sygnatu
wejsciowego do jego detekcji. Rezultatem tego jest absolutna pewnos$¢ dziatania separatora nawet przy duzych odlegtosciach od
stykow inicjujgcych. Separatory DKS-32 sg montowane w obudowach przystosowanych do montazu na standardowych szynach DIN
35mm, na ktérych zajmujg 12,5mm (DKS-32.1), 37,5mm (DKS-32.4), 45mm (DKS-32.6) i 90mm (DKS-32.8) dtugosci. Szyny powinny
by¢ umieszczane w szafach lub skrzynkach montazowych, chyba ze znajdujg sie w pomieszczeniach zamknietych, w warunkach
przewidzianych w danych technicznych. Separatory zawierajg dwie grupy zaciskow: wejsciowe po lewej i wyjsciowe po prawej stronie
obudowy. Na stronie czotowej separatora w kazdym kanale separacji, umieszczona jest dioda LED sygnalizujgca Swieceniem poziom
aktywny sygnatu wejsciowego. Separatory sygnatéw dwustanowych w proponowanych wykonaniach zawierajg jeden, cztery, szes¢ lub
osiem identycznych toréw separacyjnych. Kazdy tor zawiera po stronie pierwotnej: bezpiecznik pozystorowy, kondensator przejmujacy
spadek napiecia, prostownik, uklad progowy z histerezg oraz diode sygnalizacyjng LED. Obwod strony pierwotnej steruje wejsciem
transoptora separacyjnego. Wyjsciem toru separacyjnego jest tranzystor wyjsciowy transoptora. Dla wykonan oznaczonych
DKS-32.x.R tranzystor transoptora bocznikowany jest rezystorem 47k, umozliwiajgcym automatyczng kontrole toru pomiarowego
pradem 1mA.

75
N
HIIIII i1 100000ND
| | | | g
— /X

DKS-32.1 12,5

DKS-32.4 37,5

DKS-32.6 450 |~

DKS-32.8 90,0
llos¢ toréw separaciji 1,4,6lub 8 Rodzaj wyjs¢ otwarty kolektor
Nominalny sygnat wejsciowy (wg zam.) Un 230V /50Hz (60Hz) | Maksymalne napiecie w obwodzie wyj. 200vDC
Pobdr pradu w uktadzie wejsciowym przy Un  7.5mA+/-20% Obcigzenie w obwodzie wyjsciowym 25mA
Moc pozorna w obwodzie wejsciowym ok. 1.6VA Bocznik wyjscia (dla wykonan DKS-32.x.R) 47kQ
Moc czynna w obwodzie wejsciowym 0.1W Rodzaj separaciji Optoelektryczna
Poziom logiczny wejsciowy wysoki (zat.) 275% Un Wytrzymatos¢ izolacji 2000V / 50Hz t=1min
Poziom logiczny wejéciowy niski (wyt.) <50% Un Temperatura pracy 0+60°C
Dopuszczalna pojemnosc linii do inicjatora  474F (120mb / Wilgotnos$é wzgledna <75%
stykowego przytgczonego
do wejscia separatora 1.5mm?) Wibracje sinusoidalne 10+55Hz / 0.15mm
Zabezpieczenie wejscia kazdego toru pozy-  4gma Emisja zaki6cen poziom NmA
storowym bezpiecznikiem termicznym Przekréj przylaczanych przewodéw UE e
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SEPARATOR SYGNALOW BINARNYCH
DKS-35

Separator sygnatéw binarnych DKS-35 stuzy do przetwarzania i separacji galwanicznej wejsciowych i wyjsciowych sygnatow
binarnych pradu statego. Zapewniona jest optoelektroniczna separacja grupy 8 sygnatéw dwustanowych. Po stronie wejs¢ i wyjsé
sygnaty majg po jednym wspdélnym przewodzie. Poziom sygnatéw wejsciowych oraz powigzanie sygnatéw wspolnym przewodem
zalezy od wykonania separatora.

Separator zastosowany w uktadach automatyki moze zastepowac wejsciowe lub wyjsciowe przekazniki separacyjne, przy potgczeniach
miedzy systemami i elementami systemow.

Separator DKS-35 montuje sie na standardowych szynach DIN 35mm. Zawiera on 8 transoptorowych toréw separacyjnych. Poziom
napiecia w obwodzie wejsciowym wysterowuje odpowiednie kanaty transoptoréw, ktére przenoszg sygnaty na strone wyjsciowa
w relacji wejscie 1X na wyjscie 1Y itd. Zaciski oznaczone "com" stanowig biegun wspdlny, (N1, N2 dla wejsé i C1, C2 dla wyjsc).
Odpowiednie zaciski umieszczone sg po przeciwlegtych stronach zas pomiedzy nimi zamontowanych jest 8 diod LED sygnalizujgcych
stan zalgczenia w danym torze separacyjnym. Od strony czotowej separatora, na gérnym elemencie mocujgcym, przewidziano
miejsce na opis projektowy. Wejscia i wyjScia zabezpieczone sg pozystorowymi bezpiecznikami termicznymi, o rezystanciji
odpowiedniej do poziomu sygnatéw. Separator powinien by¢é montowany w szafach lub skrzynkach montazowych. Maksymalny
przekréj przytaczanych obwodéw wynosi 2,5mm2.
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Parametry techniczne
llos¢ toréw separacji 8 Rezystor kontroli linii wedtug zamowienia
Nominalny sygnat wejsciowy (wg zam.) Un 5,12, 24, 48, 60, 110, 230VDC | Rodzaj separacji optoelektryczna
Pobd d Ktadzi . U 1mA +/-20% dla Un=5..230VDC | Poziom izolacji 2000V RMS
obor pradu w ukiadzie wejsciowym przy Un g\ s 5000 G Un=5..48VDC Temperatura pracy 0+70°C
Poziom logiczny wejsciowy wysoki (zat.) 270% Un Wilgotnos¢ wzgledna <75%
Poziom logiczny wejsciowy niski (wytgczenie) <20% Un Wibracje sinusoidalne 10+55Hz / 0.15mm
L tranzystory OC w uktadzie Emisja zaktocen poziom N
Rodzaj wyjs¢ .
Darlingtona Obce pola magnetyczne 0+400A/ m
Maksymalne nap. w obwodzie wyj. <80V lub <200V wg zaméwienia | Przekrdj przytgczanych przewodow 2.5mm?
Obcigzenie w obwodzie wyjsciowym <10mA
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MIKROPROCESOROWE STEROWNIKI
PROGRAMOWALNE ES-15 1 ES-16

Sterowniki ES-15 i ES-16 s3g uniwersalnymi sterownikami mikroprocesorowymi przeznaczonymi do zadan sterowniczo - regulacyjnych
0 algorytmie ustalanym przez zapisanie programu uzytkowego do pamieci sterownika.

W podstawowym wykonaniu sterowniki wyposazone sg w dwa kanaly RS oraz tacze sieciowe ETHERNET IEEE802.3 Sterownik
poprzez kanaty RS moze na poziomie procesowym wymieniac informacje z innymi sterownikami lub koncentratorami danych. Zapis
programu uzytkowego, zmiany programu i nastaw oraz biezacy podglad dziatania sterownika odbywa sie poprzez tagcze szeregowe

lub sie¢ ze standardowego komputera osobistego. Sterownik udostepnia zmienne analogowe i dwustanowe w dwdch sieciach
komunikacyjnych COM1 i COM2 (RS-485 lub RS-422).

Dane udostepniane sg w standardzie MODBUS — RTU.

160

Parametry techniczne

Typ sterownika ES-15

ES-16
Napiecie zasilania 21-27VDC 21-27VDC
llo$¢ wejsé dwustanowych (19-30VDC,4-7mA) 16 32
llosé wyj$¢ dwustanowych (300VAC lub DC,100mA) 12 12
llos¢ wejs¢ analogowych (4-20mA) 8 4
llo$¢ wyj$¢ analogowych (0-2,5VDC) 6 0
llos¢ wejs¢ impulsowych (prgdowych lub napieciowych) 3 0
llos¢ wyjs¢ szeregowych DAC do sterowania 1
zewnetrznym przetwornikiem C/A 0




STEROWNIKI SLOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH

STEROWNIK
SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
SERVOSTER-01

Serwosterownik SERVOSTER-01 jest elektronicznym pozycjonerem, stuzacym do bezstykowego sterowania sitownikami elektrycznymi
z silnikami jednofazowymi, o mocy mechanicznej do 0,25kW. SERVOSTER-01 realizuje zatgczanie, wytgczanie i rewersowanie silnika
pod obcigzeniem, wspotprace z wytgcznikami drogowymi i momentowymi oraz przetwornikiem potozenia. Sterownik jest montowany
fabrycznie przez CONTROLMATICA ZAP- PNEFAL w sitownikach ESL-10 od 1999r.

Mozliwe sg trzy tryby pracy sterownika: sterowanie zdalne sygnatem tréjstawnym 24VDC o dowolnej polaryzacji, sterowanie zdalne
sygnatem analogowym 4+20mA oraz sterowanie miejscowe. Wybor trybu pracy nastepuje przez przetozenie zwory.

Na obudowie sterownika umieszczone sg dwa przyciski, petnigce role stacyjki sterowania miejscowego. Sterownik posiada mozliwosé
podigczenia miernika w celu kontroli analogowego sygnatu zadanego oraz sygnatu zwrotnego.

Ponadto ukfad wyposazony jest w nastawnik regulacji nieczutosci sterujgcego sygnatu wodzgcego (0,5% do 3%), uktad autokontroli
uktadu elektronicznego (sygnalizacja LED), uktad kontroli analogowego sygnatu zadajgcego i zwrotnego (sygnalizacja LED) oraz
sygnalizacje LED zasilania.

Dwuprzewodowy miniaturowy przetwornik potozenia PPO-01/B, dostarczany w komplecie, moze by¢ zasilany z serwosterownika, bagdz
z zewnatrz z regulatora. Sygnaty sterujace i zwrotne sg odseparowane galwanicznie od siebie i napiecia zasilania.

SERVOSTER-01 jest przystosowany do montazu wewnatrz obudowy sitownika. Sterownik posiada wtasng obudowe, ktéra dodatkowo
uodparnia go na wptywy warunkéw zewnetrznych.

Dzieki zastosowanym rozwigzaniom SERVOSTER-01 pozwala wyeliminowa¢ styczniki sterujgce oraz przekazniki posredniczace
pomiedzy systemem regulaciji, a sitownikiem.

Dzieki autokontroli potaczonej z sygnalizacja $wieting mozliwa jest szybka lokalizacja usterki w uktadach sterowania sitownikéw.
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Parametry techniczne
Napiecie zasilania 230VAC +10%, -15% Napiecie sterujgce tréjstawne 24VDC o dowolnej polaryzaciji
Pobor wiasny mocy do 7VA Max rezystancja wyj$ciowa obwodu 500Q
Straty mocy w uktadzie prgdowym do 5W sygnatu zwrotnego
Analogowy sygnat sterujgcy 4+20mA Spadek napigcia w obwodzie AUwe=
. sygnatu zadanego EEEY
Analogowy sygnat zwrotny 4+20mA Y
Nieliniowo$¢ w sterowaniu analogowym 0.4% Temperatura pracy -25+70°C
Prad wejs¢ sterujacych sygnatu tréjstawnego  12mADC Napiecie zasilania syg. zwrotnego 12+36VDC
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STEROWNIK
SILOWNIKOW ELEKTRYCZNYCH
SERVOSTER-03

Serwosterownik SERVOSTER-03 stuzy do bezstykowego sterowania sitownikami elektrycznymi z silnikami tréjfazowymi. Ukfad jest
przeznaczony do zabudowy wewnatrz sitownika. Realizuje on bezstykowe zatgczanie, wytgczanie, rewersowanie i elektryczne
odzyskowe hamowanie silnika, wspotprace z wytgcznikami krancowymi i momentowymi, termostatem oraz przetwornikiem potozenia.
Umozliwia bezposrednie sterowanie sitownikiem przez system automatyki, regulator, sterownik PLC lub stacyjke sterowania zdalnego.
SERVOSTER-03 jest montowany fabrycznie przez CONTROLMATICA ZAP-PNEFAL w sitownikach ESW-20, ESW-25 i ESL- 09 od
1999r. oraz do sitownikdw NWA-1, produkcji CHEMAR. SERVOSTER-03 umozliwia trzy tryby sterowania: sterowanie zdalne sygnatem
tréjstawnym 24VDC o dowolnej polaryzaciji, sterowanie zdalne sygnatem analogowym 4+20mA oraz sterowanie miejscowe za pomocag
stacyjki sterowania miejscowego, zabudowanej na sitowniku lub wewnatrz sitownika. Sygnaty sterujgce i zwrotne sg odseparowane
galwanicznie od siebie i od napiecia sieciowego. Serwosterownik kontroluje napigcie zasilania, obecnos$¢ wszystkich faz, wiarygodnosc¢
sygnatu zadanego i zwrotnego, stan bezpiecznikéw, temperature silnika oraz prawidtowos$¢ pracy procesora. Zakitécenia w pracy
powodujg odpowiednig blokade napedu i wigczenie sygnalizacji LED.

Dzieki zastosowanym rozwigzaniom SERVOSTER-03 pozwala wyeliminowac styczniki sterujgce i przekazniki posredniczgce pomiedzy
systemem regulacji a sitownikiem. Dzieki autokontroli potgczonej z sygnalizacjg Swietlng i stykowg mozliwa jest szybka lokalizacja
usterki w uktadach sterowania sitownikow.
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Parametry techniczne
Napiecie zasilania 3 x 400VAC +10%, -15% | Napiegcie sterujgce tréjstawne 24VDC o dowolnej polaryzacji
Pobor wiasny mocy do 7VA Max rezystancja wyj$ciowa obwodu 500Q
Straty mocy w ukfadzie pradowym do 5W sygnatu zwrotnego
Analogowy sygnat sterujgcy 4+20mA Spa:aeiﬁ Zng:éa ;v obwodzie AUwe=5.5V
Analogowy sygnat zwrotny 4+20mA Y9 g
Nieliniowos¢ w sterowaniu analogowym 0.4% Temperatura pracy -25+70°C
Prad wejs¢ sterujgcych sygnatu tréjstawnego 12mADC Napiecie zasilania syg. zwrotnego 12+36VDC
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Schemat aplikacyjny ukfadu SERVOSTER-03
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1+4: Zasilanie 3 x 400V, 50Hz. Zabezpieczenie zewnetrzne: wytgcznik silnikowy. Zalecany typoszereg - M250, prod. FAEL. Wymagana jest nastawa
pradu termicznego ponizej 4A.

11+20: Powielenia stanu wytgcznikow krancowych i momentowych. Umax 250 V, 50Hz, 1A.

5, 6, 9: Wejscie sterowania tréjstawnego odseparowane galwanicznie. Zasilanie zewnetrzne 24VDC o dowolnej polaryzacji. Pobor pradu 12mA.
Podanie napigcia na 5 spowoduje sterowanie sitownika w kierunku otwarcia, podanie na 6 - w kierunku zamknigcia. Wejscie mozna tgczyc
bezposrednio do modutu binarnego systemu automatyki, sterownika PLC, regulatora lub stacyjki. Przetgczenie w sterowanie trojstawne odbywa sie
ZWora.

23, 24: Wejscie sterowania analogowego 4+20mA odseparowane galwanicznie. Wzrost sygnatu pragdowego powoduje ruch sitownika w kierunku
otwierania. Spadek napiecia na obwodzie wejsciowym 4,5 V+50Q. Wejscie mozna tgczy¢ bezposrednio do modutu analogowego systemu automatyki,
sterownika PLC lub regulatora. Przetgczenie w sterowanie analogowe odbywa sie zworg. Poziom sygnatu mozna kontrolowaé miernikiem za pomocag
gniazda kontrolnego. Przerwa lub zwarcie sygnatu spowoduje zablokowanie sterowania analogowego sitownika i sygnalizacje LED "sygnat
niewiarygodny".

10, 21: Wyjscie sygnatu potozenia sitownika 4+20mA, przy zasilaniu zewnetrznym toru pomiarowego, odseparowane galwanicznie ("+" na 10).
Napiecie .zasilania 12+36VDC. Obcigzalnosc¢ toru pomiarowego: 500Q przy zasilaniu 24V. Spadek napiecia na obwodach wewnetrznych jest
kompensowany. Wyjscie mozna tgczy¢ bezposrednio do modutu pomiarowego systemu automatyki, sterownika PLC lub regulatora, z wtasnym
zasilaniem linii pomiarowej. Poziom sygnatu mozna kontrolowa¢ miernikiem za pomoca gniazda kontrolnego. Przerwa lub zwarcie sygnatu spowoduje
zablokowanie sterowania analogowego sitownika i sygnalizacje LED "sygnat niewiarygodny".

21, 22: Wyjscie sygnatu potozenia sitownika 4+20mA, przy zasilaniu wewnetrznym toru pomiarowego, odseparowane galwanicznie ("+" na 21).
Napiecie zasilania 29,5VDC uwzglednia kompensacje spadku napiecia na obwodach wewnetrznych. Obcigzalnos¢ toru pomiarowego: 500Q. .
Wyjscie mozna tgczy¢ bezposrednio do modutu pomiarowego systemu automatyki, sterownika PLC lub regulatora, bez wtasnego zasilania linii
pomiarowej. Przerwa lub zwarcie sygnatu spowoduje zablokowanie sterowania analogowego sitownika i sygnalizacje LED "sygnat niewiarygodny".
UWAGA: w przypadku rezygnacji z wyprowadzania sygnatu potozenia na zewnatrz sitownika, nalezy zmostkowac zaciski 21 i 22.

7, 8: Potwierdzenie trybu pracy sitownika. Styk zwarty oznacza przetaczenie sitownika w tryb pracy miejscowej. Styk 250V, 1A.
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PRZETWORNIKI POLOZENIA KATOWEGO

INTELIGENTNY RESOLWEROWY
PRZETWORNIK POLOZENIA KATOWEGO
PPT-02/C

PPT-02/C jest nowoczesnym, inteligentnym, dwuprzewodowym przetwornikiem obrotowym o bezposrednim, cyfrowym przetwarzaniu
kata na sygnat prgdowy. Elementem pomiarowym jest resolwer (bezstykowy transformator potozenia kgtowego). Przetwornik posiada
wbudowany procesor, umozliwiajgcy automatyczne, niezalezne nastawianie zera i zakresu, co znacznie upraszcza proces jego
regulacji. Proces montazu i regulacji jest dodatkowo utatwiony przez brak mechanicznego ograniczenia kata obrotu. Zakres
pomiarowy jest swobodnie definiowany w zakresie od 0 do 360°. Wyswietlacz ciektokrystaliczny (odporny na dziatanie temperatury)
pokazuje wielkos¢ sygnatu wyjsciowego w mA, stopniach lub procentach. Mozliwe jest takze wyswietlanie temperatury wewnatrz
przetwornika oraz zliczanie i zapamigetywanie ilosci cykli pracy (nawrotéw) wykonanych przez sitownik. Przetwornik spetnia
wymagania kompatybilnosci elektromagnetycznej PN-EN 61000-6-4, PN-EN61000-6-2.

Zastosowany w przetworniku czujnik charakteryzuje sie wybitng odpornoscig na zakidcenia i warunki srodowiskowe. PPT-02/C jest
starannie tozyskowany i doktadnie uszczelniony.

PPT-02/C jest przystosowany mechanicznie do montazu w sitownikach serii XS oraz XN produkcji ZPUA. Jest fabrycznie montowany
w tych napedach. Wysoka klasa pomiaru, wybitna odpornos¢ na zakt6cenia i narazenia sSrodowiskowe, predysponujg ten przetwornik
do zastosowania w uktadach automatycznej regulacji wspétpracujgcych z systemami komputerowymi, pracujgcych w ciezkich
warunkach otoczenia.

Brazowy 4+20mA | Odbiornik b®
S Zasilacz
§ 12+36VDC
S lub modut
Ekran =| Ekran kabla pomiarowego analogowy
78 T l systemu
26 H L | cyfrowego
27 2 = | zwlasnym
N zasilaniem.
H
- Biaty 3] 4+20mA i Yo

| | Tabela dopuszczalnych rezystancji odbiorow

&
{19} [ L . 7 :
g g g Napiecie [V] | Rezystancja [(J] | Napiecie [V] | Rezystancja [()]
| B 36 1100 24 500
32 900 20 300
— 28 700 16 100
Zasprzeglenie:
Os$ dwustronna @6mm, do zamocowania kota zebatego.
Mocowanie:
Za pomocg $rub M2,5 na kotnierzach obuddw.
tozyskowanie:
______________________________________ 2 tozyska kulkowe.
____________________________________ Uszczelnienie:
OS$-wulkanizat fluorowy, oring silikonowy, uktad elektroniczny-zalewa silikonowa
chemoutwardzalna.
Zastosowanie:

Sitowniki XN i XS produkcji ZPUA.

Parametry techniczne
Napiecie i uktad zasilania 12+36VDC, dwuprzewodowy Stopien ochrony IP-64
Zakres pomiarowy 0+360° bez ogranicznika mechanicznego Zywotno$é mechaniczna praktycznie nieograniczona
Nastawialnos$¢ zakresu 20+100% Ttumiennos¢ 70dB (50Hz)
Sygnat wyjsciowy 4+20mA Odpornos¢ na drgania 15G
Nieliniowos¢ zg. z PN-88/M42000-17  0.25% Pamiec¢ danych EEPROM
Nieliniowo$¢ zg. z PN-88/M42000-18  0.4% odniesione do krancow charakt. | Wyswietlacz LCD, 4 cyfry i symbole jednostek
Uchyb temperaturowy max. 0.15% /10° Standardowa pojemnos$¢ 1 000 000 cykli co 100 lub
Temperatura pracy -25+70°C licznika cykli inna ustawiana




PRZETWORNIKI POLOZENIA KATOWEGO

INDUKCYJNY PRZETWORNIK
POLOZENIA KATOWEGO
PPI-01/B

Indukcyjny Przetwornik Pofozenia Katowego PPI-01/B jest elementem typoszeregu przetwornikéw PPI-01, przystosowanym
mechanicznie do montazu w sitownikach typu ESW, ESL produkcji CONTROLMATICA, napedach armatury typu NWA-1 produkgiji
CHEMAR oraz wszedzie tam, gdzie zostat uprzednio zabudowany typowy potencjometr. Przetworniki typu PPI-01 sg nowoczesnymi,
dwuprzewodowymi przetwornikami indukcyjnymi o bezposrednim przetwarzaniu kata na sygnat prgdowy. Wyeliminowanie systemu
krzywek i popychaczy, oraz zastosowanie bardzo precyzyjnego obrotowego czujnika indukcyjnego o przetwarzaniu fazowym, pozwolito
osiggnac¢ znacznie wiekszg doktadnosé, niezawodnos¢ i prostote montazu w stosunku do dotychczas stosowanych konstrukcji. Cechg
wyrdzniajacg przetwornik PPI-01 jest odpornos¢ na zaktdcenia elektromagnetyczne. Dzieki zamknieciu pomiarowego pola
magnetycznego wewnatrz czujnika, przetwornik jest catkowicie odporny na zaktécenia elektromagnetyczne pojawiajgce sie
w jego poblizu (np. od hamulca elektromagnetycznego silnika). Specjalny uktad regulacji prgdu w linii pomiarowe;j,
zastosowany w przetworniku, ttumi zaktécenia indukujgce sie w kablach pomiarowych oraz przydzwieki sieciowe. Przetwornik
PPI-01/B montuje sie w sitownikach produkcji CONTROLMATICA, w miejsce potencjometru, bez zadnych przerébek
mechanicznych. Nowe sitowniki CONTROLMATICA posiadajg przetwornik PPI-01/B zamontowany fabrycznie. CHEMAR instaluje
PPI-01/B na zyczenie klienta. Wybitna odporno$¢ na wszelkiego rodzaju narazenia srodowiskowe, w tym drgania mechaniczne,
predysponuje ten przetwornik do zastosowan w uktadach regulacji automatycznej pracujgcych w trudnych warunkach otoczenia.

71 Brazowy 4=20mA | Odbiormik b®
8 39 v Zasilacz
‘ o H 12+36VDC
5 X Jub modut
Ekran =| Ekran kabla pomiarowego analogowy
RE:l:LACJA' KIERUNEK:/ g S}};?temu
zro [ 0] [ed] /, 3 = | cyfrowego
L P E f
Biaty 2| 4:20mA b0
NS o L
© <
ASS SN
Tabela dopuszczalnych rezystancji odbioréw
Napiecie [V] | Rezystancja [(J] | Napiecie [V] Rezystancja [ Q]
36 1100 24 500
32 900 20 300
28 700 16 100
- Zasprzeglenie:
0$ @ 6mm, do zamocowania kota zebatego na sprzegle ciernym.
Mocowanie:
Na gwincie M10x0,75 z podktadkg koronkowg,; pasowanie: na wpuscie
@10mm.
tozyskowanie:
1 fozysko kulkowe, 1 fozysko grafitowe.
Uszczelnienie:
Os$-wulkanizat fluorowy, pokrywa tylna-oring silikonowy, uktad
elektroniczny-zalewa silikonowa chemoutwardzalna.
Zastosowanie:
Duze i $rednie sitowniki produkcji CONTROLMATICA, naped NWA-1
produkcji CHEMAR i inne przystosowane do zabudowy typowego
potencjometru.
Parametry techniczne
Napiecie i uktad zasilania 12+36VDC, dwuprzewodowy |Uchyb temperaturowy maks. 0.25% / 10°C
Zakres pomiarowy 0+300° Temperatura pracy -25+70°C
Nastawialnos¢ zakresu 50+100% Stopien ochrony 1P-64
Sygnat wyjsciowy 4+20mA Zywotno$é mechaniczna praktycznie nieograniczona
Nieliniowos¢ zg. z PN-88/M42000-17 0.25% Tlumiennosé 70dB (50Hz)
Nieliniowos¢ zg. z PN-88/M42000-18 0.4% Odpornos¢ na drgania 15G
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PRZETWORNIKI POLOZENIA KATOWEGO

INDUKCYJNY PRZETWORNIK
POLOZENIA KATOWEGO
PPI-01/A

Indukcyjny Przetwornik Pofozenia Katowego PPI-01/A jest elementem typoszeregu przetwornikéw PPI-01, przystosowanym
mechanicznie do montazu w sitownikach typu SWA, SWB, SWC produkcji ZPUA. Przetworniki typu PPI-01 sg nowoczesnymi,
dwuprzewodowymi przetwornikami indukcyjnymi o bezposrednim przetwarzaniu kata na sygnat pradowy. Wyeliminowanie systemu
krzywek i popychaczy, oraz zastosowanie bardzo precyzyjnego, obrotowego czujnika indukcyjnego o przetwarzaniu fazowym,
pozwolito osiggna¢ znacznie lepszg doktadnos¢, niezawodnos¢ i prostote montazu w stosunku do dotychczas stosowanych
konstrukcji. Cechg wyrézniajacg przetwornik PPI-01 jest odporno$¢ na zakiécenia elekiromagnetyczne. Dzieki zamknieciu
pomiarowego pola magnetycznego wewnatrz czujnika, przetwornik jest catkowicie odporny na zaktocenia elektromagnetyczne
pojawiajgce sie w jego poblizu (np. od hamulca elektromagnetycznego silnika). Specjalny uktad regulacji prgdu w linii pomiarowej,
zastosowany w przetworniku, ttumi zaktécenia indukujgce sie w kablach pomiarowych oraz przydzwigki sieciowe.

Przetwornik PPI-01/A montuje sie w sitownikach korbowych typu SWA, SWB, SWC, w miejsce potencjometru, bez zadnych przerdbek
mechanicznych. Na zyczenie klienta ZPUA montuje przetwornik PPI fabrycznie. Sposéb montazu i zasprzeglenia jest identyczny jak
w potencjometrze. Wybitna odpornos¢ na wszelkiego rodzaju narazenia srodowiskowe, w tym drgania mechaniczne, predysponuje ten
przetwornik do zastosowan w uktadach regulacji automatycznej pracujgcych w trudnych warunkach.

Wymiary Schemat aplikacyjny

47
21 Brazowy 4+20mA _| Odbiornik b@
3 Zasilacz
< 12+36VDC
H lub modut
Ekran 2| Ekran kabia pomiarowego analogowy
g l systemu
$ — | cyfrowego
K © | zwlasnym
° zasilaniem.
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Tabela dopuszczalnych rezystancji odbiorow
Napiecie [V] | Rezystancja [()] | Napiecie [V] | Rezystancja [()]
36 1100 24 500
32 900 20 300
28 700 16 100
Zasprzeglenie:

Wewnetrzna tuleja obrotowa wspétpracujgca z kotkiem rozporowym,
$rednica otworu: 5mm, wysoko$¢ tulei: 38mm; blokowanie tulei: szesciokat S6.
Mocowanie:

Dwie $ruby M3, L33mm; rozstaw $rub: 48,5mm;

pasowanie na wypuscie: @ 29,5mm.

tozyskowanie:

2 fozyska grafitowe.

Uszczelnienie:

O$-wulkanizat fluorowy, pokrywa tyina-oring silikonowy,

ukfad elektroniczny-zalewa sifikonowa chemoutwardzaina.
Zastosowanie:

Sitowniki serii: SWA, SWB, SWC produkcji ZPUA .

Parametry techniczne

Napiecie i uktad zasilania 12+36VDC, dwuprzewodowy |Uchyb temperaturowy maks. 0.25% / 10°C

Zakres pomiarowy 0+300° Temperatura pracy -25+70°C

Nastawialnos¢ zakresu 50+100% Stopien ochrony IP-54

Sygnat wyjsciowy 4+20mA Zywotno$é mechaniczna praktycznie nieograniczona
Nieliniowos$¢ zg. z PN-88/M42000-17 0.25% Ttumiennosé 70dB (50Hz)

Nieliniowos$¢ zg. z PN-88/M42000-18 0.4% Odpornos¢ na drgania 15G




PRZETWORNIKI POLOZENIA KATOWEGO

INDUKCYJNY PRZETWORNIK
POLOZENIA KATOWEGO
PPI-01/C

Indukcyjny Przetwornik Pofozenia Katowego PPI-01/C jest elementem typoszeregu przetwornikéw PPI-01, przystosowanym
mechanicznie do montazu w sitownikach typu NWA-78 i NWA-100, produkcji CHEMAR. Przetworniki typu PPI-01 sg nowoczesnymi,
dwuprzewodowymi przetwornikami indukcyjnymi o bezposrednim przetwarzaniu kata na sygnat pradowy. Wyeliminowanie systemu
krzywek i popychaczy oraz zastosowanie bardzo precyzyjnego, obrotowego czujnika indukcyjnego o przetwarzaniu fazowym,
pozwolito osiggng¢ znacznie lepszg dokfadno$¢, niezawodnos¢ i prostote montazu w stosunku do dotychczas stosowanych
konstrukcji. Cechg wyrdzniajacg przetwornik PPI-01 jest odpornosé na zakidcenia elekiromagnetyczne. Dzieki zamknigciu
pomiarowego pola magnetycznego wewnatrz czujnika, przetwornik jest catkowicie odporny na zaktécenia elektromagnetyczne
pojawiajgce sie w jego poblizu (np. od hamulca elektromagnetycznego silnika). Specjalny uktad regulacji pradu w linii pomiarowej,
zastosowany w przetworniku, thtumi zaktécenia indukujgce sie w kablach pomiarowych oraz przydzwieki sieciowe.

Przetwornik PPI-01/C montuje sie w sitownikach NWA-78 i NWA-100, produkcji CHEMAR w miejsce potencjometru, bez istotnych
przerébek mechanicznych. CHEMAR montuje przetwornik PPI-01/C fabrycznie na zyczenie klienta. Wybitna odpornos¢ na wszelkiego
rodzaju narazenia srodowiskowe, w tym drgania mechaniczne, predysponuje ten przetwornik do zastosowan w uktadach regulaciji
automatycznej pracujgcych w trudnych warunkach otoczenia.

Wymiary Schemat aplikacyjny

Brazowy 4+20mA | Odbiormik b®

a0y wroctaw 2 12+36VDC
PPLOY/B ROK § Jub modut
Jwy=ar20ma | RO Ekran 2| Ekran kabla pomiarowego analogowy
— - 2 systemu
41 o [ 9] K%EK' 3 = | cyfrowego
18 2akres L e & " | zwtasnym
8 22 MIN. MAX. _ HI zasilaniem.
o Biaty 3| 4+20mA —bQ
- — = Tabela dopuszczalnych rezystancji odbiorow
8 I E 3 Napiecie [V] | Rezystancja [(2] | Napiecie [V] | Rezystancja [()]
i 3 = 36 1100 24 500
g 32 900 20 300
= 28 700 16 100
Zasprzeglenie:
0$ @ 6mm, do zamocowania kota zebatego na sprzegle ciernym.
Mocowanie:
Na gwincie M10x0,75 z podktadka koronkowa; pasowanie: na wpuscie @10mm.
Lozyskowanie:
1 fozysko kuikowe, 1 tozysko grafitowe.
Uszczelnienie:
Os-wulkanizat fluorowy, pokrywa tylna-oring silikonowy, uktad
elektroniczny-zalewa silikonowa chemoutwardzalna.
Zastosowanie:
Sitowniki serii NWA-78 i NWA-100 produkcji CHEMAR SA oraz inne
przystosowane do zabudowy typowego potencjometru.
Parametry techniczne
Napiecie i uktad zasilania 12+36VDC, dwuprzewodowy |Uchyb temperaturowy maks. 0.25% / 10°C
Zakres pomiarowy 0+300° Temperatura pracy -25+70°C
Nastawialnos¢ zakresu 50+100% Stopien ochrony IP-54
Sygnat wyjsciowy 4+20mA Zywotnos¢ mechaniczna praktycznie nieograniczona
Nieliniowos$¢ zg. z PN-88/M42000-17 0.25% Ttumiennos¢ 70dB (50Hz)
Nieliniowos¢ zg. z PN-88/M42000-18 0.4% Odpornos¢ na drgania 15G
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PRZETWORNIKI POLOZENIA KATOWEGO

MINIATUROWY PRZETWORNIK
POLOZENIA KATOWEGO

PPO-01/A
PPO-01/B
PPO-02/A

Przetwornik PPO jest nowoczesnym, dwuprzewodowym przetwornikiem obrotowym o bezposrednim przetwarzaniu kata na sygnat
pradowy wykonywany w trzech wersjach PPO-01/A, PPO-01/B oraz PPO-02/A. Elementem pomiarowym jest serwopotencjometr
z przewodzgcego tworzywa szklanego. Przetwornik posiada regulacje zakresu pomiarowego i zera oraz przetgcznik kierunku obrotu.
PPO spetnia wymagania kompatybilnosci elekiromagnetycznej PN-EN 61000-6-4, PN-EN61000-6-2. Jest niewrazliwy na pojawiajgce
sie w poblizu zaktécenia elektromagnetyczne, np. od hamulca silnika. Specjalny uktad regulacji pradu w linii pomiarowej, zastosowany
w przetworniku, ttumi zaktdcenia indukujgce sie w kablach pomiarowych oraz przydzwieki sieciowe. Zastosowany w przetworniku
czujnik charakteryzuje sie praktycznie nieograniczong zywotnoscig, za$ staranne tozyskowanie i uszczelnienie decyduje o duzej
odpornosci przetwornika na narazenia sSrodowiskowe.

Przetwornik PPO jest przystosowany mechanicznie do montazu we wszelkich typach sitownikéw, przygotowanych do zabudowy
potencjometru. Jego niewielkie wymiary pozwalajg na zabudowe w matych sitownikach. Wysoka klasa pomiaru, odporno$¢ na
zaktdcenia i narazenia srodowiskowe, predysponujg ten przetwornik do zastosowania w uktadach automatycznej regulacji.

ety 4220mA_{ o ipiormik |—o—>®
52 zakr. Zosloct o
L P n Zero 2 fub modut
8 27 [eee] Ekran || Ekran kabla pomiarowego analogowy
PPO g systemu
Uz [ 12+36VDC $ — | cyfrowego
y E’M S © | zwlasnym
H Ne g zasilaniem.
= Biaty 2| 4+20mA —bO
N E N
< ﬂ 5 < T
£ Tabela dopuszczalnych rezystancji odbioréw
= Napiecie [V] | Rezystancja [J] | Napiecie [V] | Rezystancja [()]
Y = 36 1100 24 500
‘ 32 900 20 300
: | | 28 700 16 100
Zasprzeglenie:
0$ @6mm, do zamocowania kota zebatego na sprzegle ciernym.
,,,,,,,,,, _ Mocowanie:
Na gwincie M9x0,75 z podktadkg koronkowa; pasowanie: na wpuscie
@10,32mm.
tozyskowanie:
1 tozysko slizgowe (tuleja z bragzu)
Uszczelnienie:

. Os-smar silikonowy, pokrywa tylna-oring silikonowy, uktad
| | elektroniczny-zalewa silikonowa chemoutwardzaina.
Zastosowanie:
Sitowniki produkcji CONTROLMATICA, naped NWA-1 produkcji
CHEMAR i inne przystosowane do zabudowy typowego potencjometru.

Parametry techniczne
Napiecie i uktad zasilania 12+36VDC, dwuprzewodowy | Uchyb temperaturowy maks. 0.25% / 10°C
Zakres pomiarowy 0+300° Temperatura pracy -25+70°C
Nastawialno$¢ zakresu 50+100% Stopien ochrony IP-54
Sygnat wyjsciowy 4+20mA Zywotno$¢ mechaniczna do 10.000.000 cykli
Nieliniowos$¢ zg. z PN-88/M-42000-17 0.5% Ttumiennosé 50dB (50Hz)
Nieliniowos¢ zg. z PN-88/M-42000-18 0.6% Odpornosé na drgania 10G




PRZETWORNIKI POLOZENIA KATOWEGO

INTELIGENTNY PRZETWORNIK
POLOZENIA KATOWEGO

PPA-01

PPA-01 jest nowoczesnym, inteligentnym, dwuprzewodowym przetwornikiem obrotowym o bezposrednim, cyfrowym przetwarzaniu kata
na sygnat pradowy.Przetwornik PPA-01 przeznaczony jest do montazu w sitownikach SA i SAR firmy AUMA. Skitada sie z czujnika
potencjometrycznego oraz mikroprocesorowego inteligentnego przetwornika, wykonanego w postaci ptytki z 2 przyciskami sterujgcymi
i wySwietlaczem ciektokrystalicznym odpornym na wysokie i niskie temperatury. Zastosowany potencjometr wykonany w technologii
~conductive plastic” gwarantuje duzg zywotnos¢. Element rezystancyjny nie jest naniesiong warstwa, ale przewodzi catg objetoscig.

Wymiary otworu pod wyswietlacz Schemat aplikacyjny

24 VDC

|5|4|3|2|1|

Napigcie i uktad zasilania 12+36VDC, dwuprzewodowy Uchyb temperaturowy maks. 0.25% / 10°C
Zakres pomiarowy 0+300° Temperatura pracy -25+70°C
Nastawialnos¢ zakresu 30+100% Stopien ochrony nie definiowalny
Sygnat wyjsciowy 4+20mA Zywotno$é¢ mechaniczna do 10.000.000 cykli
Nieliniowos¢ zg. z PN-88/M-42000-18 0.4% Thumiennos¢ 50dB (50Hz)
Pamie¢ danych EEPROM Odpornos$é na drgania 10G
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e CYFROWY WSKAZNIK
7| WYSTEROWANIA

Z BARGRAFEM
WSP-04/X

Cyfrowy Wskaznik Wysterowania WSP-04 stuzy do zdalnego pomiaru wielkosci fizycznych. Jest on szczegolnie przydatny jako
wskaznik potozenia organéw nastawczych, takich jak sitowniki, zawory turbin, itp. Wskaznik moze wspotpracowac z wszelkiego typu
przetwornikami oraz z potencjometrami. Warto$¢ pomiaru obrazowana jest w postaci cyfrowej oraz, dodatkowo, na 20-segmentowym
bargrafie. Taki rodzaj prezentacji zapewnia szybkg orientacje operatora, majgcego w polu widzenia duzg ilos¢ przyrzgdéw. Miernik
moze by¢ wyskalowany w procentach lub jednostkach fizycznych. Napiecie zasilajgce wskaznik jest odseparowane galwanicznie od
sygnatu pomiarowego, co pozwala zasili¢ duzg liczbe wskaznikéw z jednego zasilacza, bez obawy utraty separacji galwanicznej
obwoddéw pomiarowych. Wskaznik WSP-04 jest przystosowany swoimi wymiarami do montazu w pulpicie rastrowym. Do podigczenia
sygnatu pomiarowego i napiecia zasilania przewidziano ztgcze komputerowe 9-stykowe. Z boku obudowy znajdujg sie otwory, pod
ktérymi umieszczono potencjometry kalibracyjne.

N ——

Dwuprzewodowy
przetwornik
pomiarowy

Wskaznik typ WSP-04/A
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Parametry techniczne

Napiecie zasilania 24VDC Dokfadno$¢ pomiaru 5%

Pobdr mocy 3W Maksymalne napiecie stykow 24VAC/DC

Sygnat pomiarowy (wg zaméwienia) 0+5mA, 0+20mA, 4+20mA Maksymalne natezenie pradu stykéw 250mA

Rezystancja wejsciowa 50Q Temperatura pracy 0+55°C

Napiecie pomiarowe 2.5VDC Kolor bargrafu i diod LED Zielony lub czerwony
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STACYJKA STEROWNICZA
Z BARGRAFEM
STP-01

Stacyjka Sterownicza STP-01 jest elementem posredniczgcym pomiedzy réznego rodzaju regulatorami i systemami automatyki,

a organem nastawczym. Umozliwia sterowanie reczne oraz automatyczne. Stacyjka jest wyposazona w 20-segmentowy bargraf LED
oraz diody sygnalizacji pracy automatycznej i potwierdzenia sterowania. Umieszczenie bargrafu obrazujgcego stopien wysterowania
sitownika na stacyjce pozwala optymalnie wykorzysta¢ miejsce na pulpicie operatora.

Wyltgczniki stacyjki umieszczono pod membrang, co zapewnia dobrg ochrone przed wptywami Srodowiska. Przetacznik trybu pracy
M/A posiada podtrzymanie elektroniczne, co daje mozliwo$¢ wspédipracy stacyjki z wiekszoscig typow regulatoréw i systemow
automatyki. Wazng cechg stacyjki jest separacja galwaniczna pomiedzy obwodem pomiarowym potozenia organu nastawczego,
sterujgcym bargrafem, a napieciem zasilania stacyjki. Pozwala to na zasilanie duzej ilosci stacyjek sterowania z jednego zasilacza,
bez obawy utraty separacji galwanicznej uktadéw odwzorowania potozenia sitownikow.

Stacyjka STP-01 posiada standardowe wymiary elementéw pulpitowych. Przystosowana jest do montazu w pulpicie rastrowym.

Z tytlu obudowy umieszczone jest ztgcze komputerowe 25-stykowe.
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Parametry techniczne
Napiecie zasilania 24VDC Doktadno$¢ pomiaru 5%
Pobdr mocy 3W Maksymalne napiecie stykow 24VAC/DC
Sygnat pomiarowy (wg zaméwienia) 0+5mA, 0+20mA, 4+20mA Maksymalne natezenie pradu stykéw 250mA
Rezystancja wejsciowa 500 Temperatura pracy 0+55°C
Napiecie pomiarowe 2.5VDC Kolor bargrafu i diod LED Zielony lub czerwony
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STACYJKA STEROWNICZA

Z BARGRAFEM

| SYGNALIZACJA POTWIERDZEN
STP-02

Stacyjka Sterownicza STP-02 jest elementem posredniczgcym pomiedzy réznego rodzaju regulatorami i systemami automatyki,

a organem nastawczym. Umozliwia sterowanie reczne oraz automatyczne. Stacyjka jest wyposazona w 20-segmentowy bargraf LED
oraz diody sygnalizacji pracy automatycznej i potwierdzenia sterowania. Umieszczenie bargrafu obrazujgcego stopien wysterowania
sitownika na stacyjce, pozwala optymalnie wykorzystaé miejsce na pulpicie operatora. Stacyjka STP-02 umozliwia potwierdzenie
sterowania recznego diodami LED wtedy, gdy brak jest w uktadzie automatyki zewnetrznych stykéw potwierdzajgcych.

Wytagczniki stacyjki umieszczono pod membrang, co zapewnia dobrg ochrone przed wptywami Srodowiska. Przetgcznik trybu pracy
M/A posiada podtrzymanie elektroniczne, co pozwala na wspotprace stacyjki z wszelkiego typu regulatorami analogowymi i systemami
cyfrowymi. Wazng cechg stacyjki jest separacja galwaniczna obwodu pomiarowego potozenia organu nastawczego, sterujgcego
bargrafem, od napiecia zasilania stacyjki. Pozwala to na zasilanie duzej ilosci stacyjek z jednego wspodlnego zasilacza, bez obawy
utraty separacji galwanicznej obwodow.

Wymiary i montaz stacyjki sg identyczne jak STP-01.
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Parametry techniczne

Napiecie zasilania 24VDC Doktadno$é pomiaru 5%

Pobdér mocy 3w Maksymalne napiecie stykow 24VAC/DC

Sygnat pomiarowy (wg zamoéwienia) 0+5mA, 0+20mA, 4+20mA Maksymalne natezenie prgdu stykow 250mA

Rezystancja wejsciowa 50Q Temperatura pracy 0+55°C

Napiecie pomiarowe 2.5VDC Kolor bargrafu i diod LED Zielony lub czerwony
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STACYJKA STEROWNICZA
Z BARGRAFEM
STP-03

Stacyjka Sterownicza STP-03 jest elementem posredniczgcym pomiedzy réznego rodzaju regulatorami i systemami automatyki,

a organem nastawczym. Umozliwia sterowanie reczne oraz automatyczne. Stacyjka jest wyposazona w 20-segmentowy bargraf LED
oraz diody sygnalizacji pracy automatycznej oraz potwierdzenia sterowania. Umieszczenie bargrafu obrazujgcego stopien
wysterowania sitownika na stacyjce pozwala optymalnie wykorzysta¢ miejsce na pulpicie operatora.

Stacyjka STP-03 jest przeznaczona specjalnie dla regulatoréw i systeméw automatyki, w ktérych wymagany jest niestabilny sygnat
przetaczania trybu pracy. Przyktadem jest cyfrowy system automatyki MASTER-3R, produkowany przez IASE we Wroctawiu.

Wazng cechg stacyjki jest to, ze obwdd pomiarowy potozenia organu nastawczego, sterujacy bargrafem, jest odseparowany
galwanicznie od napiecia zasilania stacyjki, co pozwala zasila¢ duzg ilos¢ stacyjek z jednego zasilacza bez obawy utraty separacji
galwanicznej sygnatéw zwrotnych potozenia sitownikow.

Wytgczniki stacyjki umieszczono pod membrang, co zapewnia dobrg ochrone przed wplywami srodowiska. W odréznieniu od
pozostatych stacyjek STP przetgcznik trybu pracy jest niestabilny.
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Parametry techniczne

Napiecie zasilania 24VDC Doktadno$¢ pomiaru 5%

Pobdr mocy 3W Maksymalne napiecie stykow 24VAC/DC

Sygnat pomiarowy (wg zamoéwienia) 0+5mA, 0+20mA, 4+20mA Maksymalne natezenie pradu stykéw 250mA

Rezystancja wejsciowa 500 Temperatura pracy 0+55°C

Napiecie pomiarowe 2.5VDC Kolor bargrafu i diod LED Zielony lub czerwony
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STACYJKA STEROWNICZA
Z ZADAJNIKIEM PRADOWYM
STP-05

miejscowym (M).

Stacyjka sterownicza z zadajnikiem prgdowym STP-05 jest elementem posredniczagcym pomiedzy ré6znego rodzaju regulatorami
i systemami automatyki, a organem nastawczym (np. sitownikiem). Stacyjka pozwala na sterowanie reczne oraz automatyczne
(przetacznik M/A). Stacyjka umozliwia pomiar (przetgcznik we/wy): sygnatu zadanego pochodzgcego z systemu lub pomiarowego
obrazujgcego aktualne potozenie organu nastawczego.
Sygnat zadany moze pochodzi¢ z regulatora w trybie automatycznym (A) lub z wewnetrznego zadajnika pragdowego w sterowaniu

Stacyjka jest wyposazona w 20-segmentowy bargraf LED, na ktérym wskazywana jest wartos¢ sygnatu zadanego lub aktualne
potozenie organu nastawczego. Wartos¢ wskazywana przez bargraf jest takze cyfrowo wyswietlana na nizej umieszczonym
czteropozycyjnym wyswietlaczu cyfrowym.
Wazng cechg stacyjki jest separacja galwaniczna pomigedzy obwodami: zasilania, sygnatu zadanego i pomiarowego potozenia
organu nastawczego. Pozwala to na zasilanie duzej iloSci stacyjek z jednego wspdlnego zasilacza, bez obawy utraty separacji
galwanicznej obwodéw. Zasilanie i doprowadzenie sygnatow odbywa sie poprzez ztgcze typu DB25 umieszczone z tytu obudowy.
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Parametry techniczne

Sygnat zwrotny 4 -20 mA Napigcie zasilania 24VDC +3V
Rezystancja wejsciowa syg. zwr.  350Q Pobdr mocy 2W

Sygnat zadany 4 -20 mA (0 - 20mA) Temperatura pracy -10°C do 55°C
Rezystancja wyjsciowa syg. zad. 100Q Kolor bargrafu ZIELONY
Doktadnosé pomiaru 0,2% Liczba segmentéw LED 20




URZADZENIA POMIAROWE, SYGNALIZACYJNE | STEROWNICZE

CYFROWY MIERNIK TEMPERATURY
UZWOJEN WIRNIKA GENERATORA
MTU-01

Cyfrowy Miernik Temperatury Uzwojen Wirnika Generatora MTU-01 stuzy do pomiaru $redniej temperatury wirnika metoda posredniag,
poprzez pomiar zmian rezystancji uzwojen. Rezystancja uzwojen okreslana jest poprzez bardzo precyzyjny pomiar napiecia i prgdu
wzbudzenia. Miernik MTU-01 wspotpracuje z przetwornikami separujgcymi napiecia i prgdu, ktére zamieniajg parametry wzbudzenia
na typowe sygnaty pragdowe 0+20mA. Miernik dostarczany jest w komplecie z przetwornikami WSU-01 i WSI-01.

Urzadzenie jest catkowicie uniwersalne, zmiany parametrow sg wprowadzane programowo. MTU-01 posiada gabaryty typowego
miernika tablicowego, montuje sie go na tablicy operatora turbozespotu.

Mierzona wartos$¢ temperatury obrazowana jest w postaci cyfrowej na wyswietlaczu LED.

Dodatkowo warto$¢ ta podawana jest jako sygnat analogowy 0+20mA lub 4+20mA, na wyjscie miernika, ktére mozna podtgczy¢ do
rejestratora lub systemu komputerowego.

Uktad potgczers MTU-01 z separatorami WSU-01 i WSI-01
w uktadzie z bocznikiem na plusie
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Parametry techniczne miernika MTU-01 Parametry techniczne przetwornika napiecia WSI-01

Napiecie zasilania 230VAC +20% Napigcie zasilania / Pobér mocy 24VDC / 3W

Pobér mocy 15VA Zakres pomiarowy ( wg zaméwienia )  0+300VDC, 0+500VDC lub 0+=750VDC

Zakres pomiarowy 0+150°C Sygnat wyjsciowy 0+20mA

Stata czasowa 3s Uchyb podstawowy i temperaturowy  0.2% zakresu pomiarowego, 0.1% / 10°C

Sygnat wejsciowy 0+20mA Wytrzymatos¢ napigciowa wejscia  1500VAC / 10s

Sygnat wyjsciowy (wg zaméwienia) 0+20mA, 4:20mA | Wytrzymato$¢ nap. separacji 1500VAC lub 3000VAC (zal. od zakresu

Dokladnosé pomiaru 2%

Rozdzielczos¢ pomiaru 1°C Napigcie zasilania / Pobér mocy 24VDC / 3W

Temperatura pracy 0+55°C Zakres pomiarowy ( wg zamoéwienia) 60mVDC lub inny

Wymiary 140x70x173mm Sygnat wyjsciowy 0+20mA

Stopien ochrony IP-40 Uchyb podstawowy i temperaturowy  0.2% zakresu pomiarowego, 0.1% / 10°C
Wytrzymato$¢ napieciowa wejscia  100VAC / 10s
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ELEKTRONICZNY GENERATOR
SWIATLA MIGOWEGO
GSP-01

Elektroniczny Generator Swiatla Migowego GSP—01 jest przeznaczony do pracy w systemach centralnej sygnalizacji. W szafach
typu PUSZ i PUSW generator montuje sie bez koniecznosci wykonywania przerébek obwodow. Wymiana generatora polega na
zastgpieniu przekaznika wykonawczego generatorem GSP-01. Zastepuje on ucigzliwe w eksploatacji generatory
elektromechaniczne, jego trwatos¢ jest praktycznie nieograniczona. Generator GSP-01 posiada gabaryty przekaznika R-15 4p.
Dzieki zastosowaniu elementéw MOSFET posiada on przy matych gabarytach duzg moc przetgczalng i minimalny pobér wiasny.
Generator jest wyposazony w automatyczne zabezpieczenie przed zwarciem i przecigzeniem oraz w sygnalizacje pracy i awarii.
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Parametry techniczne

Napigcie zasilania (wg zamowienia) 24VDC, 60VDC, 110VDC, 220VDC |Element wykonawczy Tranzystor MOSFET
Pobdr mocy 4w Obudowa R15 4p
Maksymalny prad wyj$ciowy 3,2A Trwatos$¢ nieograniczona
Czestotliwosé (wg zaméwienia) 0,8+4Hz Temperatura pracy 0+55°C
Zabezpieczenia Zwarciowe, przecigzeniowe Sygnalizacja migu Dioda LED
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