Typ przytacza

bez tulei przytgczeniowej (wyk. B1 wg normy PN-EN 1SO 5210)

tuleja przytagczeniowa B3 (wg normy PN-EN ISO 5210)

tuleja przytaczeniowa adaptowana do armatury

przytacze A (wg normy PN-EN I1SO 5210)

Przekroje przewodow [mm2]

zasilajacy 1,5mm2, sterowniczy 0,5mm?2

zasilajgcy 2,5mm2, sterowniczy 1,5mm?2

inne (podaé¢ w zamdwieniu jakie)

Dodatkowe wyposazenie elektryczne

bez grzatki

z grzatka i termostatem

Sterowanie miejscowe

sterowanie miejscowe z programatora

KODOWANIE
1 2 3 4 5 6 7 8 9
SILOWNIK OBROTOWY vl |- - - ]
ZMIENNOPREDKOSCIOWY | [ I [ I
| [ | I |
Moment znamionowy: Kotnierz 1 | | | | | |
1x 230 VAC /3 x 400 VAC przytaczeniowy | | | | | |
— / 30Nm; w regulacji 15 Nm; FO7 a0 | | | | [ [
30 Nm / 60 Nm; w regulacji 30 Nm; Fo7 al | | | | | |
30 Nm / 60 Nm; w regulacji 30 Nm; F10 b0 | | | | | |
60 Nm / 120 Nm; w regulacji 60 Nm; F10 bl | | | | | |
Predkosé [obr/min] | | | | |
4+11 przy zasilaniu 1 x 230 VAC 4 | | | | |
4:32 7|1 I [ |
8+41 8 | | I [ |
11+ 63 9] | I [ |
Droga [obroty] 1 | | | |
4 1 | I |
5,6 2 I [ |
8 3 I [ |
11 4 I [ |
16 5 I [ |
22 6 I [ |
30 7 I [ |
45 8 I [ |
56 9 I [ |
80 10 I [ |
110 11 I [ |
160 12 I [ |
220 13 I [ |
310 14 I [ |
500 Uwaga 2 15 I [ |
1 I |
0 I |
1 I |
2 I |
3 [ |
Tl |
1] | |
2 (] |
91 1 |
1 |
0 |
1 |
R
1
2

sterowanie miejscowe przyciskami

Dodatkowe wyposazenie elektroniczne

brak dodatkowego wyposazenia elektronicznego

sprzeg szeregowy MODBUS

sprzeg szeregowy PROFIBUS

regulator PI

inne (poda¢ w zamdwieniu)

Zasilanie sitownika

3 x400 VAC

1x 230 VAC

UWAGI:

/K2XV 201606/

1. W wyposazeniu standardowym sitownik zmiennopredkosciowy 2XV posiada:

- sygnat zwrotny 4-20mA
- podwadjne wytaczniki drogi i momentu

- sterowanie sygnatem 4-20mA
- sterowanie sygnatem tréjstawnym 24V

2. Droge powyzej 500 obrotéw uzgodni¢ z dostawcg. Maksymalna liczba obrotéw - 1250




